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1. IDENTIFICACAO DO CURSO

Denominagao: Curso de Engenharia de Controle e Automagao
Modalidade: Presencial

Habilitagao: Engenharia de Controle e Automacao

Titulagdo Conferida: Bacharel em Engenharia de Controle e Automacao
Autorizagdo: Resolugdo CODIR n.2 08/2004, de 21 de maio de 2004
Ano de inicio do funcionamento do Curso: 2004

Tempo de integralizagao: 5 anos (10 semestres letivos)

Tempo maximo de integralizagdo: 9 anos (18 semestres letivos).
Reconhecimento: Portaria n2 503, de 23 de dezembro de 2011

Renovagoes de Reconhecimento: Portaria n.2 793/2016, de 14 de dezembro de 2016; Porta-
ria n.2 914/2018, de 27 de dezembro de 2018; Portaria n.2 109/2021, de 04 de fevereiro de
2021.

Resultado do ENADE: 3

Regime Académico: Semestral

Numero de vagas oferecidas: 40 vagas por semestre

Turno de oferta: Integral

Carga horaria total do curso: 3.600 horas.

Carga hordria total minima estabelecida pelo MEC: 3.600 horas
Conceito Preliminar de Curso (CPC): 4

Conceito de Curso (CC): 4

Endereco:

Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca — Cefet/RJ Unidade Nova
Iguagu. Estr. de Adriandpolis, 1317 - Vila Nossa Sra. da Conceigdao, Nova Iguagu —RJ CEP 26041-
271. Coordenacao de Engenharia de Controle e Automacdao — COENCA-NI.

Contatos:

E-mail: coenca-ni@cefet-rj.br Telefone: (21) 2886-8911

http://www.Cefet/RJ).br/index.php/bacharelado-em-engenharia-de-controle-e-automacao
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2. APRESENTACAO

O presente Projeto Pedagdgico foi desenvolvido com base no Estatuto e no Regimento pro-
prio do Cefet/RJ; na Lei que regulamenta a profissdo de Engenheiro no pais (Lei 5.194, de
24/12/1966); na Lei de Diretrizes e Bases para a Educagdo Nacional (Lei 9.394, de
20/12/1996); na Resolugdo n? 1010 de 22/08/05, do Conselho Federal de Engenharia, Arqui-
tetura e Agronomia (CONFEA), e seu 6rgdo — o Conselho Regional de Engenharia, Arquitetura
e Agronomia (CREA); nas Diretrizes Curriculares Nacionais para os Cursos de Graduagao em
Engenharia (Resolu¢do CNE/CES n202/2019, de 24/04/2019 e suas atualiza¢Ges); na Resolu-
¢don202/2007 do CNE/CES de 18/06/2007, que estabelece o Parecer do CNE/CES n2 08/2007
de 31/01/2007, o qual dispbe sobre carga horaria minima e procedimentos relativos a inte-
gralizacdo e duracdo dos cursos de graduacao, bacharelados, na modalidade presencial e, por
fim, na Resolugdo n2 03/2007 de 2/07/2007, baseada no Parecer CNE/CES n2 261/2006 que

estabelece o conceito de hora-aula.

Este projeto foi construido em consonancia com as orientacdes estabelecidas pelo MEC na

elaboragao das Diretrizes Curriculares, uma vez que estas:

l. demonstram a preocupacao com a qualidade do Curso de Graduag¢do de modo

a permitir o atendimento das continuas modificacdes do mercado de trabalho;

Il. ressaltam a necessidade da formacao de um profissional generalista que ira

buscar na Educacdo Continuada conhecimentos especificos e especializados;

Il apontam a necessidade de desenvolvimento e aquisicdo de novas habilidades

para além do ferramental técnico da profissao;

V. valorizam as atividades externas, pleiteando para elas valores a serem quanti-

ficados na formacgdo do graduando em Engenharia;

V. discutem a necessidade de adaptacao do contelddo programatico as novas re-
alidades que se apresentam ao Cefet/RJ, passando estas adaptacgdes, inclusive,
pela criacdo de novas disciplinas ou a modificacdo das cargas hordarias existen-

tes.
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O Projeto Pedagdgico aqui apresentado resulta de discussdes, andlise e critica de regulamen-
tacdo especifica, assim como de grades curriculares de cursos analogos ofertados por outras
universidades federais consagradas, realizadas em colegiado, visando a construgdo de um
curso adequado a realidade socioecondmica local e a infraestrutura humana e fisica disponi-
vel na Unidade Descentralizada de Nova Iguacu. Todo o corpo docente participou ativamente
da estruturacgao curricular e da elaborac¢ao dos programas de suas disciplinas integrantes, com
foco na utilizacdo de bibliografia atual em lingua portuguesa, em conformidade com as Dire-
trizes Curriculares Nacionais e as recomendacdes do MEC. Os alunos também tiveram a opor-
tunidade de participar de forma efetiva na elabora¢dao do curso, por meio de seus relatos,

guestionamentos, e solicitacGes realizadas junto a coordenacdo.

3. JUSTIFICATIVA

O surgimento da especializacdo em Controle e Automacao esta relacionado a evolucdo tec-
noldgica nas areas de microeletronica e informatica, que permitiram a automatizacdo de di-
ferentes atividades, incluindo industrias, produtos e servicos, em diversas areas. Como con-
sequéncia direta da modernizagdo do parque industrial, hd produgao de bens de melhor qua-
lidade, a menores custos e maior confiabilidade. Atualmente, diante do cenario econémico-
financeiro mundial, essa area tem extrema relevancia, com forte impacto na lucratividade, na

competitividade e na sobrevivéncia dessas atividades.

O Projeto Pedagdgico do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo do Cefet/RJ - Unidade
Descentralizada de Nova lguagu procura contemplar as exigéncias deste novo tempo, que
demanda um profissional cada vez mais atualizado e capaz de responder efetivamente aos
desafios impostos pelas continuas e irreversiveis mudancas tecnolégicas, mantendo uma ja-

nela aberta para perceber, captar e compreender as demandas do mercado de trabalho.

A formacao moderna do engenheiro deve ocorrer a partir do resgate, da assimilacao, da cons-
trucdo e da reconstrucdo de conhecimentos, redefinindo a aprendizagem como um compro-
misso histdrico, em que a formacao do profissional, técnica e intelectual esta inserida no con-

texto nacional e mundial.
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Para atender a este cendrio, o curso busca fornecer uma formacdo tedrica ampla e sdlida,
enfatizar os valores éticos e proporcionar uma visdao de conjunto do mercado de trabalho,
consolidada por meio de atividades praticas e de pesquisa. Busca-se explorar didaticas de
ensino mais interativas, com extensa utilizacdo de laboratérios, visando motivar os alunos e
conduzi-los ao processo de autoaprendizagem, no qual se entende a graduacdo como uma
etapa do processo de educagao que desenvolve, no futuro engenheiro, competéncias e habi-
lidades que lhe permitam continuar se atualizando, se adaptando as evolug¢des tecnoldgicas

e participando ativamente dessas mudancgas.

E um desafio constante pesquisar, refletir, compreender e recriar propostas, métodos e téc-
nicas, de forma a conceber uma formacdo académica nitida e apropriada aos desdobramen-
tos tecnoldgicos que estdo ocorrendo nas formas de pensar, de construir conhecimentos, de
ensinar e de educar, com diferentes tendéncias, concepc¢des e abordagens pedagdgicas. Este
projeto pedagogico busca adaptar-se a esta nova realidade, envolvendo disciplinas atuais e
laboratdrios com equipamentos modernos que utilizam preponderantemente a informatica

e a eletrénica em sua operacgao, configuragao e controle.

Sdo documentos norteadores para elaboracdo deste projeto pedagdgico de curso, além dos
pareceres do Conselho Nacional de Educac¢do (CNE) e do Conselho Regional de Engenharia e
Arquitetura (CREA), dois documentos institucionais do Cefet/RJ, a saber: Projeto de Desen-

volvimento Institucional (PDI)* e o Projeto Pedagdgico Institucional (PPI)2.

10 PDI pode ser acessado na integra no site: https://www.Cefet/RJ.br/pdi

20 PPl pode ser acessado na integra no site: https://www.Cefet/RJ.br/index.php/projeto-pedagogico-instituci-

ona
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4. O Centro Federal de Educag¢ao Tecnoldgica Celso Suckow da Fon-
seca

4.1. A instituicao

No Brasil, os Centros Federais de Educacdo Tecnolégica refletem a evolucdo de um tipo de
instituicdo educacional que, no século XX, acompanhou e ajudou a desenvolver o processo de

industrializacdo do pais.

4.2. Breve Histdrico

Situada na cidade que foi capital da Republica até 1960, a instituicdo ora denominada Cefet/RJ
teve essa vocacado definida desde 1917, quando, criada a Escola Normal de Artes e Oficios
Wenceslau Braz, pela Prefeitura Municipal do Distrito Federal — origem do atual Centro —,
recebeu a incumbéncia de formar professores, mestres e contramestres para o ensino profis-
sional. Tendo passado a jurisdicao do Governo Federal em 1919, ao se reformular, em 1937,
a estrutura do entdo Ministério da Educacdo, também essa Escola Normal é transformada em
liceu destinado ao ensino profissional de todos os ramos e graus, como aconteceu as Escolas
de Aprendizes Artifices, que, criadas nas capitais dos Estados, por decreto presidencial de

1909, para proporcionar ensino profissional primario e gratuito, eram mantidas pela Unido.

Naquele ano de 1937, o plano de construcdo do liceu profissional, que substituiria a Escola
Normal de Artes e Oficios, havia sido aprovado. Antes de o liceu ser inaugurado, sua denomi-
nacao foi alterada, passando a chamar-se Escola Técnica Nacional, em consonancia com o
espirito da Lei Organica do Ensino Industrial, promulgada em 30 de janeiro de 1942. A essa
escola, instituida pelo Decreto-Lei n° 4.127, de 25 de fevereiro de 1942, que estabeleceu as
bases de organizacdo da rede federal de estabelecimentos de ensino industrial, coube minis-

trar cursos de 12 ciclo (industriais e de mestria) e de 22 ciclo (técnicos e pedagdgicos).

O Decreto n° 47.038, de 16 de outubro de 1959, traz maior autonomia administrativa para a
Escola Técnica Nacional, passando ela, gradativamente, a extinguir os cursos de 1° ciclo e
atuar na formac3do exclusiva de técnicos. Em 1966, sdo implantados os cursos de Engenharia

de Operacao, introduzindo-se, assim, a formacao de profissionais para a indUdstria em cursos
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de nivel superior de curta duracdo. Os cursos eram realizados em convénio com a Universi-
dade Federal do Rio de Janeiro, para fins de colaboracdo com o corpo docente e expedicdo
de diplomas. A necessidade de preparacao de professores para as disciplinas especificas dos
cursos técnicos e de Engenharia de Operacdo levou, em 1971, a criacdo do Centro de Treina-
mento de Professores, que funcionou em convénio com o Centro de Treinamento do Estado

da Guanabara (CETEG) e com o Centro Nacional de Formacgao Profissional (CENAFOR).

E essa Escola que, tendo recebido outras designacdes em sua trajetdria — Escola Técnica Fe-
deral da Guanabara (em 1965, pela identificacdo com a denominacdo do respectivo Estado)
e Escola Técnica Federal Celso Suckow da Fonseca (em 1967, como homenagem péstuma ao
primeiro Diretor escolhido a partir de uma lista triplice composta pelos votos dos docentes)
— transforma-se em Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica, pela Lei n2 6.545, de 30 de ju-

nho de 1978.

Desse modo, desde essa data, o Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da
Fonseca — Cefet/RJ, no espirito da lei que o criou, passou a ter objetivos conferidos a institui-
¢Oes de educacdo superior, devendo atuar como autarquia de regime especial, nos termos do
Art.4o0 da Leino 5.540, de 21/11/68, vinculada ao Ministério da Educacdo e Cultura, detentora

de autonomia administrativa, patrimonial, financeira, didatica e disciplinar.

Em 06/10/78, por meio do Parecer n? 6.703/78, o Conselho Federal de Educagdo aprovou a
criacdo do Curso de Engenharia, com as habilitagdes Industrial Mecanica e Industrial Elétrica,
sendo esta Ultima com énfases em Eletrotécnica, Eletronica e Telecomunicag¢des. No primeiro
semestre de 1979, ingressaram no Cefet/RJ as primeiras turmas do Curso de Engenharia nas
habilitagcdes Industrial Elétrica e Industrial Mecanica, oriundas do Concurso de vestibular da

Fundacdao CESGRANRIO.

Em 29/09/82, o entdo Ministro de Estado da Educacdo e Cultura, usando da competéncia que
Ihe foi delegada pelo Decreto no 83.857, de 15/08/79, e tendo em vista o Parecer no 452/82
do CFE, conforme consta do Processo CFE no 389/80 e 234.945/82 do MEC, concedeu o reco-
nhecimento do Curso de Engenharia do Cefet/RJ, através da Portaria no 403 (Anexo |), publi-

cada no D. O. U. do dia 30/09/82.
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A partir do primeiro semestre de 1998, iniciaram-se os cursos de Engenharia de Producdo e
de Administracdo Industrial, bem como os Cursos Superiores de Tecnologia. No segundo se-
mestre de 2005, iniciou-se o Curso de Engenharia de Controle e Automacgao. Dois anos depois,
no segundo semestre de 2007, deu-se inicio o Curso de Engenharia Civil. Mais tarde, no se-
gundo semestre de 2012, um novo curso de graduacdo passou a ser oferecido no Maracana:
Bacharelado em Ciéncias da Computacdo. Em 2018, no segundo semestre, comegou a ser

ofertado o Bacharelado em Fisica e Licenciatura em Matematica, em 2020.

Desde 1992, o Cefet/RJ passou a oferecer também cursos de mestrado em programas de pods-
graduacdo stricto sensu. Atualmente, o Cefet/RJ possui os seguintes cursos de Mestrado: 1.
Mestrado em Engenharia de Producao e Sistemas (antigo PPTEC) iniciado em 1992, Mestrado
em Engenharia Mecanica e Tecnologia de Materiais (inicio em 2008), Mestrado em Engenha-
ria Elétrica (inicio em 2009), Mestrado em Ciéncia, Tecnologia e Educacdo (inicio em 2010),
Mestrado em Relacdes Etnico-Raciais (inicio em 2011), Mestrado Profissional em Filosofia e
Ensino (inicio em 2015), Mestrado em Ciéncia da Computacdo (inicio em 2016) e o Mestrado

em Desenvolvimento Regional e Sistemas Produtivos (inicio em 2019).

Em 2013, iniciou-se o primeiro curso de doutorado da instituicdo, em Ciéncia, Tecnologia e
Educacdo (PPCTE). Em 2015, iniciou o curso de doutorado no Programa de Pés-Graduagdo em
Instrumentacdo e Optica Aplicada (PPGIO). Em 2016, comecou o doutorado em Engenharia
de Producgdo e Sistemas e também o doutorado em Engenharia Mecanica e Tecnologia de

Materiais.

Em 2020, iniciaram os cursos de pds-graduacao lato sensu. Os cursos iniciados nesse ano fo-
ram os de Prdticas, Linguagens e Ensino na Educac¢do Basica e de Patrimonio Cultural. Em
2022, iniciaram-se os cursos de Rela¢des Etnico-Raciais e de Educacdo: Sociedade, Linguagem

e Relagdes Internacionais.

A Instituicdo insere-se no Diretdrio de Grupos de Pesquisa do CNPq e, no ambito interno da
Diretoria de Pesquisa e Pés-Graduacdo, mantém um Banco de Projetos de Pesquisa, com pro-
jetos oficialmente cadastrados, que abrangem atividades desenvolvidas nos grupos de pes-
quisa e nos Programas de Pds-graduacao, alguns deles com financiamento do CNPq, da FINEP,

da FAPERJ, entre outras agéncias de fomento. Programas institucionais de iniciacdo cientifica
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e tecnoldgica beneficiam, respectivamente, os cursos de graduacdo e os de nivel de Educacao

Basica, ai compreendidos o Ensino Médio e, em especial, os cursos técnicos.

Ao conferir a sua histdria o reconhecimento social da antiga Escola Técnica, o Cefet/RJ expan-
diu-se academicamente e em sua area fisica. Hoje, a instituicdo conta com a unidade-sede
(Maracana) e com sete Unidades de Ensino Descentralizadas (UnEDs). A primeira destas sete
Unidades foi inaugurada em agosto de 2003 e estd localizada em outro municipio. Trata-se
da UnED de Nova lguacu, situada no bairro de Santa Rita, na Baixada Fluminense. A segunda
UnED foi inaugurada em junho de 2006 e corresponde a UnED de Maria da Graca, no bairro
do Rio de Janeiro. No segundo semestre de 2008, surgiram as Unidades de Petrdpolis, Nova
Friburgo e Itaguai. Em 2010, foram inaugurados o Nucleo Avancado de Valenca e a UnED de

Angra dos Reis.

Desde 2011, o Cefet/RJ, juntamente com a UERJ, UENF, UNIRIO, UFRJ, UFF e UFRRJ, integra
um consoércio, em parceria com a Secretaria de Estado de Ciéncia e Tecnologia do Estado do
Rio de Janeiro, por intermédio da Fundacdo Cecierj, com o objetivo de oferecer cursos de
graduacao a distancia, na modalidade semipresencial, em todo o Estado. Ao iniciar o ano le-
tivo de 2012, o Cefet/RJ passou a oferecer o Curso Superior de Tecnologia em Gestdo de Tu-
rismo, nessa modalidade, visando atender a uma demanda latente de mercado regional, com
base nos arranjos produtivos locais dos Polos do Consdrcio CEDERJ do Estado do Rio de Ja-

neiro e no Catdlogo Nacional de Cursos Superiores de Tecnologia 2011.

A atuacdo educacional do Cefet/RJ inclui, entdo, a oferta regular de cursos de ensino médio
e de educacao profissional técnica de nivel médio, cursos de graduacao, incluindo cursos su-
periores de tecnologia, bacharelados e licenciaturas, cursos de mestrado e de doutorado,
além de atividades de pesquisa e de extensao, incluindo cursos de pés-graduacao lato sensu,
entre outros. A educacao profissional técnica de nivel médio é ofertada em nove dareas pro-
fissionais, que atualmente resultam em dezessete habilitacdes e trinta e cinco cursos técni-
cos. No nivel superior, a Instituicdo conta com dezenove habilitacdes, que resultam em trinta

e trés cursos superiores.

Esse breve histérico retrata as mudancas que foram se operando no ensino industrial no pais,
notadamente no que diz respeito a ampliacdo de seus objetivos, cada vez mais voltados a

atuar em resposta aos niveis crescentes das exigéncias profissionais do setor produtivo em

19 | Projeto Pedagédgico do Curso de Engenharia de Controle e Automac3o — Unidade de Nova Iguagu



Cefet/R] | 2025

www.Cefet/R].br 2° semestre

face do avanco tecnolégico e da globalizacdo econémica. Os Centros Federais de Educacao
Tecnoldgica, por articulagao natural com esse setor, sdo sensiveis a dindmica do desenvolvi-
mento, constituindo-se em agéncias educativas dedicadas a formacdo de recursos humanos

capazes de aplicar conhecimentos técnicos e cientificos as atividades de producdo e servigos.

O Cefet/RJ é desafiado e se desafia a contribuir para o desenvolvimento do Estado do Rio de
Janeiro e da regido, atento as Diretrizes de Politica Industrial, Tecnoldgica e de Comércio Ex-
terior do pais. Voltado a uma formacao profissional que deve ir ao encontro da inovagdo e do
desenvolvimento tecnolégico, da modernizacdo industrial e potencializacdo da capacidade e
escala produtiva das empresas aqui instaladas, da insergao externa e das op¢0es estratégicas
de investimento em atividades portadoras de futuro — sem perder de vista a dimensdo social
do desenvolvimento —, o Centro se reafirma como uma institui¢ao publica que deseja conti-
nuar a formar quadros para os setores de metalmecanica, petroquimica, energia elétrica, ele-
tronica, telecomunicacgGes, informatica e outros que conformam a producado de bens e servi-

¢OS no pais.

4.3. Insercao regional

Segundo dados estimados pelo IBGE para o ano de 2013, o Estado do Rio de Janeiro, com
43.780,172 km?, abriga uma popula¢do de cerca de 16 milhdes de habitantes (16.369.179),
sendo a unidade da Federagdo de maior concentracdo demografica, 365,23 habitantes/km?,
especialmente na Regido Metropolitana, constituindo-se assim em um grande mercado con-
sumidor de bens e servicos. Encontra-se em posicao geografica privilegiada, no centro da
regidao geoecondmica mais expressiva do pais, sendo o segundo estado em importancia eco-

nomica do pais.

Em 2011, a regido Sudeste manteve-se no patamar de 2010, ao responder por 55,4% da par-
ticipacdo no PIB (Produto Interno Bruto) brasileiro. Sdo Paulo, Rio de Janeiro e Minas Gerais
foram responsaveis, sozinhos, por 53,1% do PIB do Brasil, em 2011, ou seja, estes trés estados

concentraram mais da metade do PIB do pais.
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Admitindo-se um raio de 500 km, a partir da cidade do Rio de Janeiro, atingindo S3o Paulo,
Belo Horizonte e Vitdria, identifica-se uma regido geoecondémica de grande importancia do
ponto de vista abastecedor/consumidor. Nesta regido encontra-se 32% da populagdo do pais,
65% do produto industrial, 65% do produto de servicos e 40% da producdo agricola. Através

dos portos desta regido sao realizados 70% do valor das exportagdes brasileiras.

A prestacao de servicos e a industria desempenham papel fundamental na economia flumi-
nense. Areas como telecomunicacdes e tecnologia da informacdo s3o de grande interesse

para a prestagdo de servigos.

O setor industrial do Rio de Janeiro é o segundo mais importante do pais. Industrias como a
metalurgica, siderurgica, gas-quimica, petroquimica, naval, automobilistica, audiovisual, ci-
menteira, alimenticia, mecanica, editorial, grafica, de papel e celulose, de extracdo mineral,
extracao e refino de petrdleo, quimica e farmacéutica comprovam a diversidade da estrutura

do setor industrial do Rio de Janeiro e sua potencialidade econémica.

O Estado do Rio de Janeiro destaca-se pela expressiva representatividade de suas indUstrias
de base, como, por exemplo, a Petrobras (petrdleo e gas natural), lider mundial no ramo, com
tecnologia propria para a extracdo de petréleo em aguas profundas. O Estado do Rio de Ja-
neiro é o maior produtor de petrdleo e gas natural do Pais, respondendo, em 2010, por 78,7%
da producdo nacional. A Companhia Siderurgica Nacional — CSN (agos planos), por exemplo,
€ a maior da América Latina. Entre as diversas indUstrias existentes estdo a Vale S.A., uma das
maiores mineradoras do mundo; a Cosigua (acos ndo planos); a Valesul (aluminio); a Ingd
(zinco); e a Nuclep (equipamentos pesados). No setor energético, completam a lista a Eletro-
bras, maior companhia latino-americana do setor de energia elétrica, Furnas Centrais Elétri-

cas, Eletronuclear, entre outras.

Na industria naval, uma das atividades econ6micas mais antigas do Brasil — onde o Rio é
pioneiro —, o estado detém mais de 85% da capacidade nacional instalada, inovando na cons-

trucdo de grandes plataformas de petréleo e de embarcag¢des de apoio offshore sofisticadas.

O Polo Automotivo, com a Peugeot-Citroén, as empresas do tecnopolo e a Volkswagen Cami-
nhdes (MAN Latin America), € um dos mais modernos do mundo, exporta para os principais

mercados e consolida a lideranca tecnoldgica do pais neste setor.
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Em decorréncia, principalmente, de sua base tecnolégica, o Estado do Rio de Janeiro tem ge-
rado inUmeras oportunidades para industrias de alta tecnologia, como a quimica fina, novos
materiais, biotecnologia, mecanica de precisao e eletroeletrénica, no qual o Polo Tecnolégico

€ o grande centro deste segmento industrial.

Na expansdo da demanda interna, notadamente observada em géneros como bebidas e per-
fumaria, sabdes e velas, ressalta-se também o desempenho dos setores produtores de mate-

rial plastico e de materiais ndo metalicos.

O Estado apresenta um comércio dinamico e uma atividade financeira intensa, somados a

uma pujante industria de turismo.

O Estado do Rio de Janeiro representa uma alternativa para projetos agropecuarios moder-
nos, intensivos em tecnologia, no atual modelo agricola brasileiro, que cada vez mais busca o

crescimento da producdo por meio do aumento da produtividade.

Desta forma, o Cefet/RJ com Sede situada no bairro Maracand, com suas sete Unidades e
diversos polos de Educacdo a distancia, inseridos no Estado do Rio de Janeiro, conforme o
mapa de situagao a seguir, observando as demandas do mercado de trabalho, atua na forma-
cdo de profissionais capazes de suprir as necessidades da Regido, em diversas areas e seg-

mentos de ensino.
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Figura 1 — Sistema Cefet/RJ.

4.4. Filosofia, principios, missao, visao e objetivos

Conforme consta no Plano de Desenvolvimento Institucional (PDI 2020-2024, p. 25), o
Cefet/RJ tem por missdo: “promover a educacdo mediante atividades de ensino, pesquisa e
extensdo que propiciem, de modo reflexivo e critico, a formacao integral (humanistica, cien-
tifica e tecnoldgica, ética, politica e social) de profissionais capazes de contribuir para o de-
senvolvimento cientifico, cultural, tecnolédgico e econémico da sociedade”. Ainda segundo o
mesmo documento, sua visdo é: “tornar-se Universidade Federal de Ciéncias Aplicadas do Rio

de Janeiro”.

Corresponde a filosofia orientadora da acdo no Cefet/RJ: compreender a instituicdo educaci-
onal como um espaco publico de formacdo humana, cientifica e tecnoldégica. Compreender,

ainda, que:
e todos os servidores sdo responsaveis por esse espaco e nele educam e se educam
permanentemente;

e 0s alunos sdo corresponsaveis por esse espacgo e nele tém direito as a¢des educa-

cionais qualificadas que ao Centro cabe oferecer;
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e aconvivéncia, em um mesmo espago académico, de cursos de diferentes niveis de
ensino e de atividades de pesquisa e extensdo compde a dimensao formadora dos
profissionais preparados pelo Centro (técnicos, tecnélogos, engenheiros, adminis-
tradores, docentes e outros), ao mesmo tempo em que o desafia a avangar no

campo da concepc¢ao e realizacdo da educacdo tecnoldgica.

A filosofia institucional se expressa, ainda, nos principios norteadores do seu projeto politico-
pedagégico, documento reconstruido com a participacao dos segmentos da comunidade es-
colar (servidores e alunos), e representantes dos segmentos produtivos e outros da socie-

dade. Integram tais principios:

e defesa da educacdo publica e de qualidade;

autonomia institucional;

e gestdo democratica e descentralizag¢do gerencial;

e compromisso social, parcerias e didlogo permanente com a sociedade;
e adesdo a tecnologia a servico da promocdo humana;

e probidade administrativa;

e valorizacdo do ser humano;

e observancia dos valores éticos;

e respeito a pluralidade e divergéncias de ideias, sem discrimina¢do de qualquer na-

tureza;

e valorizacdo do trabalho e responsabilidade funcional.

Orientados pela legislagdo vigente, constituem objetivos prioritarios do Cefet/RJ:
e ministrar educagao profissional técnica de nivel médio, de forma articulada com o
ensino médio, destinada a proporcionar habilitacdo profissional para diferentes

setores da economia;

e ministrar ensino superior de graduagao e de pds-graduagao lato sensu e stricto

sensu;
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e ministrar cursos de licenciatura, bem como programas especiais de formacao pe-

dagdgica, nas areas cientifica e tecnoldgica;

e ofertar educacdo continuada, por diferentes mecanismos, visando a atualizacdo,

ao aperfeicoamento e a especializagdo de profissionais na area tecnoldgica;

e realizar pesquisas nas diversas areas do conhecimento, estimulando o desenvolvi-

mento de solugdes e estendendo seus beneficios a sociedade;

e promover a extensdao mediante integragdao com a comunidade, contribuindo para
o seu desenvolvimento e melhoria da qualidade de vida, desenvolvendo ac¢des in-
terativas que concorram para a transferéncia e o aprimoramento dos beneficios e

conquistas auferidos na atividade académica e na pesquisa aplicada;

e estimular a producgdo cultural, o empreendedorismo, o desenvolvimento cientifico

e tecnoldgico, o pensamento reflexivo, com responsabilidade social.

4.5. Gestdo do Cefet/RJ

3Cabe as diretorias sistémicas o papel de planejar, definir, acompanhar e avaliar as atividades
e politicas no ambito de sua atuacdo, obedecidas as determinacdes do governo federal e as
disposicdes do CODIR - Conselho Diretor (6rgdo deliberativo e consultivo da administracdo
superior do Cefet/RJ). Essas diretorias poderdo ser constituidas, formalmente, por departa-
mentos, divisdes, coordenadorias, se¢des, secretarias e setores, e poderdo contar, para de-
sempenho de suas atividades, com o apoio das unidades e dos érgdos colegiados, cujo funci-

onamento serd estabelecido em documento préprio e submetido a aprovag¢ao do CODIR.

Sdo atribuicbes comuns a todos os diretores sistémicos:
e Propor politicas gerais de atuacdo da instituicdo nas dreas de sua atuacao, zelando

pela sua implantacao;

3 Informacdes disponibilizadas no Portal Cefet/RJ. https://www.Cefet/RJ.br/index.php/diretorias-sistemicas.
Acesso em 5 de fev. 2025.
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Participar da elaboracao e atualizacao do Plano de Desenvolvimento Institucional,

zelando pela sua consecucdo e exequibilidade;

Representar o Cefet/RJ em drgdos e instituicGes e na comunidade externa, por de-

legacdo do diretor-geral ou no ambito de sua competéncia;

Presidir, em seu ambito de atuacdo, as reunibes de carater institucional dos cole-
giados;

Convocar servidores do Cefet/RJ para participarem de atividades necessarias ao
desenvolvimento e a implantacdo de politicas e acdes no dmbito de sua atuacdo

como diretor sistémico;

Propor politicas de capacitacao para servidores;

Analisar o desempenho dos servidores lotados em suas respectivas diretorias sis-
témicas;

Zelar pela integracao e articulagao das atividades de ensino, pesquisa e extensao;

Zelar pelo levantamento e alimentacdo de dados nos sistemas governamentais e

internos do Cefet/RJ;

Zelar pela organizacdo e articulacdo entre as atividades administrativas e educaci-

onais;

Participar da elaboracdo da politica de gestao de pessoas e dos critérios para sele-

¢do de servidores e sua capacitacao profissional;
Participar da elaborac¢do da proposta orcamentaria do Cefet/RJ;

Responsabilizar-se pelas acGes necessdrias a execucdo do orcamento disponibili-

zado a sua respectiva diretoria sistémica;

Elaborar os relatérios indicados pelos drgdos de controle interno e externo.
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Segundo o Estatuto do Cefet/RJ, aprovado pela Portaria n2 3.796, de novembro de 2005
(Anexo V), do Ministério da Educagdo, a estrutura geral do Cefet/RJ compreende o organo-
grama apresentado na Figura 2. Nesta figura, apresenta-se o organograma funcional do

Cefet/RJ, com todas as suas diretorias sistémicas e unidades.

=

CEFET/RJ Organograma Direcao Geral

CODIR AUDIN

Conselho Diretor Auditoria Interna

Assessorias Corregedoria

Gabinete QOuvidoria

Procuradoria

Vice-direcao Juridica

[ | [ [ I I [ |
Arquivo ASERl AS‘-J'OM Biblioteca CCONC DGP DTINF

Asses. de Assessoria de Coordenadaria CPPD Departamento De

. partamento
Geral Convénios & e Central B i HeiGertaolte de Tecnol. da
e Informagao

-
(==

Prefeitura

Figura 2 — Organograma Funcional do Cefet/RJ. Fonte: site Cefet/RJ 2023.

A Dire¢do-Geral (DIREG) compete a direcdo administrativa e politica do Centro. A Assessoria
Juridica compete desenvolver trabalhos e prestar assisténcia relacionados a assuntos de na-

tureza juridica definidos pelo Diretor-Geral e de interesse do Cefet/RJ.

A Diretoria de Administragao e Planejamento (DIRAP) é o 6rgdo encarregado de prover e
executar as atividades relacionadas a administracdo, gestdo de pessoal e planejamento or¢a-

mentario do Cefet/RJ, bem como a sua execucgdo financeira e contabil.
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A Diretoria de Ensino (DIREN) é o drgdo responsavel pela coordenacdo, planejamento, avali-
acdo e controle das atividades de apoio e desenvolvimento do ensino do Cefet/RJ, devendo
estar em consonancia com as diretrizes da Diretoria de Pesquisa e Pds-Graduacao e da Dire-

toria de Extensao.

A Diretoria de Pesquisa e Pés-Graduagdo (DIPPG) é o drgao responsavel pela coordenacao,
planejamento, avaliacdo e controle das atividades de apoio e desenvolvimento da pesquisa e
do ensino de pds-graduacdo do Cefet/RJ, devendo estar em consonancia com as diretrizes da

Diretoria de Ensino e da Diretoria de Extens3o.

A Diretoria de Extensao (DIREX) é o 6rgdo responsavel pela coordenacao, planejamento, ava-
liacdo e controle das atividades de apoio e desenvolvimento da extensdo do Cefet/RJ, de-
vendo estar em consonancia com as diretrizes da Diretoria de Ensino e Diretoria de Pesquisa

e Pds-Graduacao.

A Diretoria de Gestao Estratégica (DIGES) é o 6rgdo responsavel pela coordenacdo da elabo-
racdo do Plano de Desenvolvimento Institucional, pelo acompanhamento da execucdo dos
planos e projetos e pelo fornecimento oficial das informac¢des sobre o desempenho do

Cefet/RJ.

O Cefet/RJ possui diferentes conselhos, cada qual, com a sua atuacdo especifica?, a saber:

e Conselho Diretor — CODIR;

e Conselho de Ensino, Pesquisa e Extensdo — CEPE;
e Conselho de Ensino — CONEN;

e Conselho de extensao — CONEX;

e Conselho de Pesquisa e Pés-Graduagdo — COPEP.

4 Para maior detalhamento acerca da composicdo e das atribuicdes dos Conselhos do Cefet/RJ, acessar:
https://www.Cefet/RJ.br/index.php/conselhos-2
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Estrutura dos Conselhos Sistémicos

Conselho Diretor

(CODIR)
Conselho de
Ensino, Pesquisa e
Extensdo (CEPE)
Conselho Conselho de Conselho
de Pesquisa e Pds- de
Exetensdo Graduagdo Ensino
(CONEX) (COPEP) (CONEN)

Figura 3 — Conselhos sistémicos do Cefet/RJ.

Ainstituicdo é composta por 7 (sete) Unidades Descentralizadas de Ensino, cada qual com seu
respectivo Conselho, denominado Conselho do Campus - CONPUS:

e CONPUS Angra dos Reis;

e CONPUS ltaguai;

e CONPUS Maria da Graga;

e CONPUS Nova Friburgo;

e CONPUS Nova lguagu;

e CONPUS Petrapolis;

e CONPUS Valenga.

O Conselho do Campus (CONPUS) é o 6rgao colegiado maximo competente para deliberar e
normatizar sobre as atividades de Ensino, de Pesquisa, Pds-Graduacdo e Extensdo, a serem
desenvolvidas em ambito local pelos campi que integram ou venham a integrar o Centro Fe-
deral de Educacdo Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca (Cefet/RJ), em funcdo da realidade,

possibilidades e potencialidades nas quais determinado Campus estd localizado.
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>Na Resolugdo 68/2024 — CODIR/Cefet/RJ, de 27 de setembro de 2024, que aprova o Regi-
mento Geral do Conselho do Campus do Sistema Cefet/RJ, estdo explicitadas todas as infor-

macdes pertinentes a este Conselho.

As Unidades de Ensino estdo subordinadas ao Diretor-Geral do Cefet/RJ e tém por finalidade

promover atividades de ensino, pesquisa e extensao.

4.6. Gestdo académica do Cefet/RJ

Cada UnED ou Unidade possui um Conselho local que corresponde a um 6rgdo consultivo e
deliberativo - CONPUS. O Colegiado é o érgao consultivo de cada Departamento Académico
ou Coordenacgdo para os assuntos de politica de ensino, pesquisa e extensao, em conformi-

dade com as diretrizes do Centro.

Na Unidade Sede, o Conselho local consultivo e deliberativo, que trata dos assuntos da gra-
duacdo, é o Conselho Departamental (CONDEP). Tal conselho é o érgdo consultivo e delibe-

rativo do Departamento de Educacdo Superior (DEPES).

O DEPES é um 6rgdo executivo da Diretoria de Ensino do Cefet/RJ, responsavel pelo planeja-
mento e pela execugdo das atividades de ensino superior no Maracana (Sede). Cabe ao DEPES,
o planejamento e a implementagao dos cursos sob sua supervisao, assim como os respectivos

programas de graduacao.

Cada Departamento da Unidade Sede é parte integrante do DEPES. O coordenador do curso
auxilia no planejamento, execucdo e supervisdao do ensino, pesquisa, extensdo e demais ati-
vidades do curso. O Nucleo Docente Estruturante (NDE) vem contribuir neste sentido, uma
vez que é responsavel pela atualizacao continua do projeto pedagégico do curso. Nas Unida-
des descentralizadas, essas funcbes sdo desempenhadas pela Geréncia Académica e pelas

Coordenacgodes de Curso.

5 https://www.Cefet/RJ.br/attachments/article/8544/2.5.2%20regulamento CONPUS minuta%20(4).pdf
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O Cefet/RJ mantém uma estrutura académico-administrativa, dando suporte aos discentes e
docentes dos cursos de graduacao do Maracana através dos seguintes setores, além da Dire-

toria de Ensino, do DEPES e do préprio Departamento Académico:

e Departamento de Registros Académicos (DERAC): responsavel pela vida escolar e
pelo atendimento aos alunos: fluxo curricular, matriculas, trancamentos, frequén-

cias, notas, aprovacgdo/reprovacado, colacdo de grau, diplomas.

e Secretaria Académica (SECAD): responsavel pelo apoio ao docente na conducdo de
suas atividades académicas e ao discente com informacgdes sobre salas, docentes

e avisos. Interage com os departamentos e o DERAC.

e Coordenadoria dos Cursos de Graduacdo (COGRA): Assessora a Chefia do Depar-
tamento de Educagdo Superior (DEPES), que atua no Maracana, nos assuntos de
sua competéncia, operando como 6rgdo de apoio a supervisdao do DEPES e apoia

os cursos de graduagdo do sistema Cefet/RJ da seguinte forma:

e Subsidiando os assuntos pertinentes a Avaliacdo, Regulacdo e Supervisdo da Edu-
cacdo Superior, por meio da articulacdo entre a Diretoria de Ensino (DIREN) e o
Procurador Institucional (Pl), que emergem da tramitacdo de processos de reco-
nhecimento e de renovacao de reconhecimento de cursos formalizados em agao

conjunta com os Departamentos Académicos.

e Acompanhando a divulgacao de informacbes relativas ao ENADE no site do
MEC/INEP (portarias normativas, listas de alunos irregulares, listas de alunos ins-
critos e participantes, listas de alunos dispensados e manuais de operacao do sis-

tema), em articulacdo com os diferentes Departamentos Académicos.

e Coordenando as agdes relativas aos procedimentos operacionais necessarios a re-
alizacdo do Censo de Educacdo Superior, sob a orientacdo do Procurador Instituci-

onal (PI).
e Exercendo outras atribuicdes conferidas pela Diretoria de Ensino — DIREN/DEPES.

e Setor de Estagio Supervisionado (SESUP): disponibiliza aos alunos todas as infor-
macgdes necessarias para a realizacao do Estagio Supervisionado da Graduagdo dos

cursos do Maracana. Este setor estd situado na SECAD.
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e Departamento de Extensdao e Assuntos Comunitarios (DEAC): atua para viabilizar
as condicGes de infraestrutura para a realizagcdo de programas, projetos e ativida-
des de extensdo, de forma articulada com a comunidade interna e com a socie-

dade.

e Secdo de Recursos Didaticos (COTED): responsavel pelos recursos audiovisuais dis-
ponibilizados aos docentes e discentes para a operacionalizacdo e o apoio as ativi-

dades académicas, como TVs, videos, projetores multimidia, entre outros.

e Comissao de Acompanhamento de Desempenho Discente (CAAD), cujas atribui-
¢Oes sdo: acompanhar e orientar alunos que tenham apresentado desempenho
académico baixo, de modo a orienta-los para a conclusdo do curso; e assessorar o
respectivo coordenador acerca de assuntos relativos a situacdo dos alunos em

acompanhamento e orientagdo.

5. O Cefet/RJ Unidade Descentralizada de Nova Iguagu (UnED/NI)

A Unidade de Ensino Descentralizada de Nova Iguacu do Centro Federal de Educagao Tecno-
l6gica Celso Suckow da Fonseca (Cefet/RJ] UnED NI) foi inaugurada oficialmente em 22 de
agosto de 2003, como parte do compromisso do Governo Federal de promover o avanco da

interiorizacdo da educacgao publica federal nos niveis técnico e superior.

Apds a realizagdo de concursos publicos para docentes, servidores técnico-administrativos e
alunos, o Cefet UnED Nl inicia suas atividades em 2004, tendo sido implantados quatro cursos
técnicos, em paralelo ao ensino médio (Curso Técnico de Eletromecanica, Enfermagem, Infor-
matica e Telecomunicagbes). No mesmo ano, foi ainda estabelecido o Consdrcio Universidade
Publica da Baixada, envolvendo, além do Cefet/RJ, a Universidade Federal Fluminense (UFF)
e a Universidade Federal Rural do Rio de Janeiro (UFRRJ), o que deu origem ao curso de En-
genharia de Controle e Automacgdo nesta unidade, cuja primeira turma ingressante data do

segundo semestre de 2004.
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As Unidades Descentralizadas de Ensino - UnEDs estao subordinadas ao Diretor-Geral do
Cefet/RJ e tém por finalidade promover atividades de ensino, pesquisa e extensdo. As infor-
magoes sobre a estrutura operacional do Cefet/RJ estdo estabelecidas no Regimento Geral da

instituicdo, aprovado pelo Ministério da Educagdo em 1984.

A Unidade de Nova Iguacu do Cefet/RJ possui uma estrutura académico-administrativa que
oferece suporte aos discentes, aos docentes dos cursos e aos demais servidores, por meio da

Geréncia Académica (GERAC/NI) e da Geréncia Administrativa (GERAD/NI).

Subordinados diretamente a Dire¢do da Unidade, encontram-se as Geréncias (GERAC/NI e

GERAD/NI), o Gabinete da Diregdo e o NAPNE/NI.
Sob a chefia imediata da GERAC-NI, encontram-se as seguintes coordenadorias e setores:

e Coordenadoria do Ensino Médio - COEME/NI;

e Coordenadoria do Curso Técnico em Automacgdo Industrial — COAUTI/NI;

e Coordenadoria do Curso Técnico em Enfermagem — COENF/NI;

e Coordenadoria do Curso Técnico em Informatica — COINFO/NI;

e Coordenadoria do Curso Técnico em Telecomunicacées — COTEL/NI;

e Coordenadoria das Disciplinas Basicas -CODIB/NI;

e Coordenadoria do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo — COENCA/NI;
e Coordenadoria do Curso de Engenharia Mecanica — COEMEC/NI;

e Coordenadoria do Curso de Engenharia de Produgdo — COENP/NI;

e Coordenadoria do Programa de Pds-Graduacdao em Desenvolvimento Regional e

Sistemas Produtivos — PPDSP;
e Secdo de Registros Académicos - SERAC/NI (EPTNM e Graduagdo);
e Secretaria da Pés-Graduacdo;
e Secdo de Articulagdo Pedagdgica - SAPED/NI;
e Secdo de Disciplina - SEDIS/NI;

e Biblioteca - BIBLI/NI.
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A GERAD/NI compreende os setores administrativos e de infraestrutura da Uned, a saber:

e Secdo de Patrimonio — SEPAT/NI;

e Setor de Informatica -SINFO/NI;

e Secdo de Administragdo e Compras — SEACO/NI;

e Subprefeitura — SUPRE/NI;

e Nucleo Avancado de Gestdo de Pessoas - NAGP/NI.

5.1. 0 MUNICIPIO DE NOVA IGUAGU

[...] a Baixada Fluminense é a expressao, o resultado, a materia-
lizacdo de uma metrépole que se reproduziu segregando. A
nossa curta histdria é a de uma regido que acelerou seu adensa-
mento populacional a partir dos anos cinquenta com o processo
de industrializacdo do pais. As pessoas foram expelidas do cen-
tro dindmico econémico [...] para os novos loteamentos, sem in-
fraestrutura, que surgiam nos poucos municipios da regido da
Baixada Fluminense. E assim as pessoas foram vivendo, constru-
indo sua meia-dgua, abrindo suas “barracas” para melhorar o
orcamento e trabalhando na capital do estado ou, até 1975, na
Cidade-Estado de Guanabara. Dai o velho jargao: “as cidades da

Baixada sdo cidades dormitorios” (OLIVEIRA, 2005).

Nova Iguacu pertence a Regido Metropolitana do Estado do Rio de Janeiro — RMRIJ (ver Figura

4), que também abrange os municipios de Rio de Janeiro, Belford Roxo, Duque de Caxias,

Guapimirim, Itaborai, Japeri, Magé, Mesquita, Nilépolis, Niterdi, Paracambi, Queimados, Sdo

Goncalo, Sdo Jodo de Meriti, Seropédica e Tangua.
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Figura 4 - Subdivisées Regionais do Estado do Rio de Janeiro. Fonte: Secretaria de Estado de

Saude e Defesa Civil <disponivel em saude.rj.gov.br/informacoes>

No ambito da composicao metropolitana, Nova Iguacu situa-se na Baixada Fluminense, regido
composta por 13 municipios, conforme ilustra a Figura 5. Limita-se com Miguel Pereira (ao
norte); Duque de Caxias (nordeste); Japeri (noroeste); Rio de Janeiro (sul); Mesquita (su-

deste); Seropédica (sudoeste); além de Belford Roxo (leste) e Queimados (oeste).

Figura 5 - Subdivisées Regionais do Estado do Rio de Janeiro. Fonte: Secretaria de Estado de

Saude e Defesa Civil <disponivel em saude.rj.gov.br/informacoes>
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Em 2012, sua populacao foi estimada pelo Instituto Brasileiro de Geografia e Estatistica em
801.746 habitantes, dos quais 52% eram mulheres, sendo que, em 2012, era o quarto mais
populoso do Rio de Janeiro (atras somente de Duque de Caxias, de S3o Gongalo e da capital)

e 0 199 de todo o pais.

A atual Divisdao Administrativa da cidade de Nova Iguagu configurou-se com a publicacdo da
Lei Municipal que instituiu o Plano Diretor Participativo e o Sistema de Gestdo Integrada e
Participativa da Cidade de Nova lguacu. A cidade é dividida administrativamente em Unidades
Regionais de Governo (URGs) e bairros. A organizacao da cidade de Nova Iguagu obedece,
além do Plano Diretor, a Lei do Abairramento e a delimitacdo dos bairros regulamentada por

decretos.

A divisdo politica oficial da cidade leva em conta tanto as caracteristicas histdrico-culturais
dos diferentes bairros de Nova lguacu quanto fatores de ordem pratica ou natural (como a

divisdo de duas URGs em uma avenida importante ou em um rio, por exemplo).
As Unidades Regionais de Governo — URG de Nova Iguacu:

e URG Centro: pertence ao Setor Integrado de Planejamento do Centro e possui area
total de 40,0877 quildmetros quadrados e 175 562 habitantes. E composta pelos bair-
ros: Centro, Califdrnia, Vila Nova, Caonze, Bairro da Luz, Santa Eugénia, Jardim Iguacu,
Chacrinha, Moquet3, Viga, Rancho Novo, Vila Operaria, Engenho Pequeno, Jardim Tro-
pical e Prata.

e URG Posse: possui uma area total de 15,8682 quilometros quadrados e é composta
pelos bairros: Posse, Ceramica, Ponto Chic, Ambai, Nova América, Carmary, Trés Co-
racOes, Kennedy, Parque Flora e Botafogo.

e URG Comendador Soares: possui uma area total de 13,089 quildmetros quadrados e
é composta pelos bairros: Comendador Soares, Ouro Verde, Jardim Alvorada, Danon,
Jardim Palmares, Rosa dos Ventos, Jardim Pernambuco e Jardim Nova Era.

e URG Cabucgu: possui area total de 74,56 quilometros quadrados e engloba os bairros

Cabucu, Palhada, Valverde, Marapicu, Lagoinha, Campo Alegre e Ipiranga.
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URG Km 32: possui area total de 30,4140 quildometros quadrados e é composta pelos
bairros Km 32, Paraiso, Jardim Guandu e Prados Verdes.

URG Austin: possui uma area total de 33,8348 quilometros quadrados e é composta
pelos bairros: Austin, Riachdo, Inconfidéncia, Carlos Sampaio, Tinguazinho, Cacuia, Ro-
dilandia e Guimaraes. Entre os bairros nao oficiais na unidade regional de governo,
estdo: Trés Marias (URG Cabugu); Jardim Roma (Riachdo); Trés Fontes (Carlos Sam-
paio); e Praca do Batuta (Austin).

URG Vila de Cava: possui drea total de 30,8867 quildmetros quadrados e é composta
pelos bairros: Vila de Cava, Santa Rita, Rancho Fundo, Figueira, Iguacu Velho, Jardim
Corumba e Jardim Mato Grosso.

URG Miguel Couto: possui uma drea total de 16,6876 quildmetros quadrados e é com-
posta pelos bairros: Miguel Couto, Boa Esperanca, Parque Ambai, Grama e Geneciano.
URG Tingud: possui uma area total de 253,294 quildmetros quadrados e é composta
pelos bairros: Tingua, Montevidéu, Adriandpolis, Rio d'Ouro e Jaceruba. Nesta regido
estd localizada a Reserva Bioldgica Federal do Tingua (REBIO Tingud), unidade de pro-

tecdo integral instituida pelo Governo Federal, com drea de 26 000 hectares.

Especificamente, observando a Figura 6, € possivel notar que a regido do entorno ao Cefet/RJ

Unidade de Nova lguacu, cortada pela RJ-113 (Estrada de Adriandpolis), apresenta um indice

de Qualidade de Vida — 1QV médio inferior a 0,300, indice alarmante se comparado as regides

mais centrais do municipio.

A amplitude geografica do municipio de Nova Iguacu faz refletir sobre a questao do desloca-

mento dos discentes. Sdo extensos deslocamentos no interior do municipio, visto que a uni-

dade de ensino se localiza em um bairro periférico, o que se reflete no bem-estar e na con-

centracdo dos estudantes durante as aulas.
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Figura 6 - Indice de Qualidade de Vida da Regido Entorno ao Cefet/RJ CAMPUS NOVA IGU-
ACU. Fonte: Prefeitura Municipal de Nova Iguacu. Atlas da Cidade de Nova Iguacu. Nova Igu-
acu: PCNI, 2004.

A situacdo se agrava quando o estudante alcanca o oitavo periodo e inicia sua busca por in-
sercdao no mercado de trabalho, com oportunidades em todo o territdrio da regido metropo-
litana do Rio de Janeiro. O fato de ter que conviver, a partir do oitavo periodo, com as ativi-
dades académicas e a nova fase — estagios no mercado de trabalho — leva-o a entender o

guanto tempo é dedicado a deslocamentos intermunicipais.

O grafico ilustrado na Figura 7 apresenta a distancia do municipio de Nova Iguacu em relagao
aos demais da RMRJ, evidenciando que a cidade do Rio de Janeiro, a uma distancia média de

30 km, se torna alvo para aqueles que ndo conseguem empregabilidade na regido.
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Figura 7 - Distdncias entre Nova Iguagu e os demais municipios da RMRJ.

Fonte: PPC 2025 — COENP-NI.

Destaca-se, ainda, que o municipio abriga importantes reservas biolégicas (Reserva do Tin-
guad), com vegetacdo original de Mata Atlantica, e que 67% de seu territorio é composto por
Areas de Protecdo Ambiental (APA Gericin6-Mendanha). Nova Iguagu dispde também de uma

generosa bacia hidrografica, tendo como principais rios, o Iguacu e o Guandu.

5.1.1. INDICADORES SOCIOECONOMICO-CULTURAIS DE NOVA IGUACU

O Indice de Desenvolvimento Humano — IDH foi criado originalmente para medir o nivel de
desenvolvimento humano dos paises com base em indicadores de educacao, longevidade e
renda. O primeiro é uma combinagdo da taxa de matricula bruta nos trés niveis de ensino com
a taxa de alfabetizacdo entre adultos. O segundo é medido pela expectativa de vida da popu-
lacdo. O terceiro é verificado por meio da estimativa do PIB per capta medido em délar-PPC
(Paridade do Poder de Compra), calculada pelo Banco Mundial. O IDH varia de 0 a 1 e classifica
os paises com indices considerados de baixo, médio ou alto desenvolvimento humano, res-
pectivamente, nas faixas de 0a 0,5; de 0,5a 0,8; e de 0,8 a 1. Assim, quanto mais préximo de

1 for o IDH, maior serd o nivel de desenvolvimento humano apurado.
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Embora mecam os mesmos fendmenos, os indicadores considerados no IDH-Municipal (IDH-
M) sdo mais adequados para avaliar as condicGes de nucleos sociais menores. Na dimensdo
da educagdo, consideram-se a taxa de alfabetizacdao de pessoas com mais de 15 anos e a taxa
bruta de frequéncia a escola. A dimensdo longevidade apura a esperanca de vida ao nascer,
sintetizando as condi¢des de saude e de salubridade locais. Para avaliar a dimensdo renda,
em vez do PIB, o critério utilizado é a renda média de cada residente do municipio, convertida
em délar-PPC, utilizando-se a escala logaritmica para corrigir as distorcées nos extremos das

curvas de renda. Nessa conceituacdo, o IDH-M do Brasil alcancou a média de 0,764 em 2000.

Com relagdo aos componentes do indice, o relatério do PNUD (2010) mostra que Nova lguacu
apresentou IDH-M Educacdo de 0,641 (362 posicao entre os 92 municipios do Estado) e IDH-
M Longevidade de 0,818 (602 do Estado). Em termos socioeconémicos, a renda per capita
observada no municipio de Nova Iguacu foi de RS 591,00, o que levou ao IDH-M Renda de

0,691 (4092 lugar no Estado).

Conjuntamente, os trés grupos de indicadores constitutivos do IDH-M e os dados de Nova
Iguagu, comparados aos demais municipios fluminenses, indicam que a cidade ocupa a 432

posicao no ranking estadual (PNUD, 2010).

A Figura 8 refere-se a evolug¢ao do IDH do Estado do Rio de Janeiro e do IDH-M dos municipios
do Rio de Janeiro e Nova Iguacgu ao longo das ultimas quatro décadas (1970-2010). O gréfico

foi elaborado com base em dados disponiveis nas paginas do IPEA e do IBGE.
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Figura 8 - Evolu¢do Comparativa do IDH-M. Fonte: Elaborac¢éo propria.

De 1991 a 2010, o IDH-M do municipio passou de 0,502
em 1991 para 0,713 em 2010, enquanto o IDH-M da Uni-
dade Federativa (UF) passou de 0,493 para 0,727. Isso im-
plica uma taxa de crescimento de 42,03% para o municipio
e de 47% para a UF, e uma taxa de redugdo do hiato de
desenvolvimento humano de 57,63% para o municipio e
de 53,85% para a UF. No municipio, a dimensao cujo indice
mais cresceu em termos absolutos foi Educac¢do (com
crescimento de 0,326), seguida por Longevidade e por

Renda.

A Baixada Fluminense ndo tem cidade com indice de Desenvolvimento Humano (IDH) classi-
ficado como “baixo” ou “muito baixo”. Dados atualizados do Programa das Nag¢des Unidas
para o Desenvolvimento (PNUD), conforme o estudo Atlas do Desenvolvimento Humano no
Brasil 2013, mostram que Nildpolis continua em primeiro lugar, tendo atingido IDH-M de
0,753, e Japeri, em ultimo, com 0,659, tendo melhorado bastante em relagdo aos ultimos

anos. Mesquita ficou em segundo lugar.
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De acordo com o Atlas do Desenvolvimento Humano no Brasil 2013, o municipio de Para-
cambi estd em terceiro lugar (0,720), seguido de Sdo Jodo de Meriti (0,719), ficando Seropé-
dica e Nova Iguacu empatadas em quinto lugar (0,713). O estudo mostra ainda que Duque de
Caxias esta em sexto lugar (0,711), Magé, em sétimo (0,709), seguido por Guapimirim (0,698),
Belford Roxo (0,684) e Queimados (0,680).

Alguns dados complementares relativos as caracteristicas da popula¢dao iguaguana estao

apresentados na Tabela 1.

Tabela 1 - Indicadores Socioeconémico-Culturais do Municipio de Nova Iguagu.

Indicadores Resultados

Género predominante Feminino (51,5%)

Raca predominante Negros e pardos (somados 55%)
Faixa Etaria Entre 18 e 59 anos (57,5%)

Média de idade 28,8 anos

Percentual de alfabetizacdo 93% da populacdo acima de 10 anos

81% dos domicilios tém acesso a rede geral de
abastecimento de agua

52% possuem esgoto sanitario ligado a rede de
coleta

Coleta de lixo 88% tém coleta de lixo

Dados de saneamento

Esgoto sanitario ligado a rede de coleta

Fonte: Secretaria de Educacdo e Secretaria de Urbanismo e Meio Ambiente de Nova Iguacu
(2004).

Apesar dos dados apresentarem um panorama de suposto otimismo, Nova Iguagu, como a
grande maioria das cidades brasileiras, apresenta grandes diversidades e desigualdades na

ocupacao de seu territério.

Na edi¢cdo de 2004 da publicagdo intitulada “Atlas da Cidade de Nova Iguagu”, as Secretarias

Municipais de Educacdo e de Urbanismo e Meio Ambiente observam:

“[...] uma concentracdo de servicos e equipamentos urba-
nos em certas regides, enquanto noutras, praticamente,
ndo existe qualquer infraestrutura urbana. Vale ressaltar
gue essa distribuicdo desigual de beneficios sociais guarda
uma coincidéncia (ou equivaléncia) com a distribuicdo de-

sigual dos niveis de renda e escolaridade da populagédo”.
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Assim, a Prefeitura Municipal de Nova Iguacgu, no sentido de orientar as necessidades de ex-
pansdo e crescimento da cidade, buscando a melhoria e universalizacdo dos servigos e equi-
pamentos urbanos, bem como o apontamento da hierarquiza¢ao das diversidades e desigual-
dades na ocupacgdo do territdrio, classificou os 67 (sessenta e sete) bairros do municipio se-

gundo um Indice de Qualidade de Vida (IQV) especifico para cada bairro.

A metodologia utilizada para a construcao do IQV levou em consideragdo as seguintes varia-

veis, apresentadas na Tabela 2.

Tabela 2 - Indicadores do indice de Qualidade de Vida (I1QV) do Municipio de Nova Iguagu.
1. CondigGes socioeconomicas

1.1. |Renda média do chefe do domicilio

1.2. |Nivel de escolaridade do chefe do domicilio

1.3.  |NUmero médio de dormitérios por domicilio

1.4. |Domicilios ligados a rede de abastecimento de 4dgua

1.5. |Domicilios ligados a rede de esgoto e atendidos por coleta de lixo

1.6. |CondicBes de vida nas areas urbanizadas

2. CondigOes de vida nas areas urbanizadas

2.1. |Pavimentacdes das vias

2.2. |Existéncia de meio-fio nos logradouros

2.3. |Arborizacdo urbana

2.4. |Proximidade aos grandes centros de comércio e servigos
2.5. |Ordenamento de arruamento

2.6. [Regularidade das ocupacoes

2.7. |Padrdo construtivo das edificacGes

3. Condigoes fundidrias nas areas nao urbanizadas

3.1. |Proximidade com as areas de maior densidade

Condicdes de vias de acesso e proximidade dos eixos do sistema vidrio da ci-
dade

3.3. |Dependéncia e participagao do proprietario em relagao a utilizagao da terra
3.4. |Nivel de investimento na propriedade

3.5. [Conservagdo dos recursos naturais

3.6. |Grau de aproveitamento das areas

3.7. |Existéncia de equipamentos sociais (escolas, unidades de saude e lazer)

3.8. |Possibilidade de valorizacdo da terra

3.2.

Fonte: Secretaria de Educacdo e Secretaria de Urbanismo e Meio Ambiente de Nova Iguacu
(2004).
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A cada uma das variaveis acima, atribuiram-se valores entre 0 e 1 (zero e um), em escala
decimal, conforme a melhor ou pior condi¢ao observada. Por fim, o IQV fora calculado através

da média geométrica das varidveis consideradas.

5.1.2. O TECIDO INDUSTRIAL DE NOVA IGUACU

A localizacdo geografica privilegiada (entre as regides metropolitanas de Rio e Sdo Paulo),
contribui para que o parque industrial da Baixada Fluminense, em geral, e de Nova lguacu,

em particular, seja altamente dindmico e aquecido.

Nesta regidao encontram-se grandes empresas de capital nacional e multinacional, prioritari-

amente das industrias petroquimica, metalmecénica, de alimentos e quimica fina.

No municipio de Nova Iguacu e na regido do entorno, destacam-se as seguintes empresas:
Petrobras (Reduque); Bayer; L'Oréal; Usimeca; Cosméticos Embeleze; Farinhas Granfino; Col-

chées Ortobom; Grupo Bimbo (PlusVita); Compaq; Cosméticos Niély; e Café Pimpinela.

6. LEGISLACAO PERTINENTE DO CURSO

O Projeto Pedagdgico de um curso deve contemplar o conjunto de diretrizes organizacionais
e operacionais que expressam e orientam a pratica pedagogica do curso, sua estrutura curri-
cular, as ementas, a bibliografia, o perfil dos concluintes e outras informacgdes significativas
relativas ao desenvolvimento do curso, obedecendo as diretrizes curriculares nacionais esta-
belecidas pelo Ministério da Educagdo. Além disso, as politicas do Plano de Desenvolvimento
Institucional (PDI) devem sustentar o Projeto Pedagdgico Institucional (PPIl), que, por sua vez,

deve sustentar a construcdo do Projeto Pedagdgico do Curso (PPC).

Desta forma, o Projeto Pedagdgico do curso de Engenharia de Controle e Automacgao, da Uni-
dade de Nova Iguagu do Cefet/RJ, foi desenvolvido com base no Estatuto e no Regimento

préprios do Cefet/RJ e considerando o seguinte embasamento legal:

e Lei 5.194, de 24/12/1966, que juntamente com as resolu¢des: Resolugdo n@
218/Confea, de 29/06/1973 e Resolugdo n2 1.073/Confea, de 19/04/2016, ambas

do Conselho Federal de Engenharia, Arquitetura e Agronomia (Confea) e seu érgao
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— o0 Conselho Regional de Engenharia, Arquitetura e Agronomia (Crea), regulamen-

tam a profissdao de Engenheiro no pais;

Lei 9.394, de 20/12/1996, que estabelece as Diretrizes e Bases para a Educagdo

Nacional;

Resolucdo CNE/CES n2 2, de 24/04/2019, que estabelece as Diretrizes Curriculares
Nacionais para os Cursos de Graduagdao em Engenharia, com altera¢ao no Art. 92

pela Resolu¢do CNE/CES n2 1, de 26/03/2021;
Resolucdo CNE/CES n? 2, de 18/06/2007, que dispde sobre a carga horaria minima

e procedimentos relativos a integralizacdo e duragdo dos cursos de graduacao, ba-

charelados, na modalidade presencial;
Plano Nacional de Educacdo - PNE 2014/2024;

Resolucdo CEPE/Cefet/R)J n2 01/2015, que aprova o tempo maximo de integraliza-

¢do dos cursos presenciais oferecidos pelo Cefet/RJ;

Resolucdo CEPE/Cefet/RIn201/2016, que aprova as normas para criacdo de cursos

técnicos de nivel médio e de graduagdo no ambito do Cefet/RJ;

Resolucdo n? 02/2023, que aprova a proposta de Resolucdo que dispde sobre a
implantacdao das Diretrizes Curriculares Nacionais dos Cursos de Engenharia no

ambito do Cefet/RJ e dd outras providéncias.

Além disso, com relacdo a estrutura curricular, sdo contempladas as exigéncias dos seguintes

documentos:

Decreto 4.281, de 25/06/2002, que regulamenta a Lei n? 9.795, de 27/04/1999,

que institui a Politica Nacional de Educacdo Ambiental e da outras providéncias.

Lei 11.645/08, que torna obrigatdrio o estudo da Histdria e Cultura Afro-Brasileira

e Indigena.

Resolucdo CNE/CP n2 1, de 17/06/2004, que institui Diretrizes Curriculares Nacio-
nais para a Educagdo das Rela¢des Etnico-Raciais no Ensino de Histdria e Cultura

Afro-Brasileira e Africana.
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Decreto n? 5.626, de 22/12/2005, que regulamenta a Lei n2 10.436, de
24/04/2002, que dispOe sobre a Lingua Brasileira de Sinais — Libras. Tal decreto
estabelece, em seu Capitulo Il, que a disciplina Libras é optativa para alguns cursos,

como o de engenharia, e obrigatdria para outros, como o de licenciatura.
Resolucdo CNE/CP n? 1, de 30/5/2012, que apresenta as Diretrizes Nacionais para
a Educacdo em Direitos Humanos.

Lei n2 12.764, de 27/12/2012, que trata da protecdo dos direitos da pessoa com

transtorno do espectro autista.

Resolucdo CNE/CES n2 2, de 24 de abril de 2019, que estabelece as Diretrizes Cur-
riculares Nacionais para os Cursos de Gradua¢dao em Engenharia, com altera¢ao no
Art. 92 pela Resolucdo CNE/CES n2 1, de 26 de marco de 2021, os conteudos obri-

gatérios subdividem-se em nucleos bdsicos, profissionais e especificos.

Lei n2 13.146/2015, que institui a Lei Brasileira de Inclusdo da Pessoa com Defici-
éncia.

Diretrizes Curriculares - Cursos de Graduacdo Bacharelado e Licenciatura

Carga hordria minima dos cursos de graduacdo, conforme disposto pelo CNE.

Com relacdo a constituicdo de comissdes ou nucleos, sdao contempladas as exigéncias dos do-

cumentos a seguir:

Lei n2 10.861, de 20/12/2004, que, em seu Art. 11, estabelece que cada instituicdo
deve constituir uma CPA (Comissdo Propria de Avaliacdo), com as funcdes de co-
ordenar, articular o seu processo interno de avaliacdo e disponibilizar informacdes.
Resolucdo CONAES n2 1, de 17/06/2010, que normatiza o Nucleo Docente Estru-

turante e da outras providéncias.

As propostas apresentadas neste projeto estdo em consonancia com o PDI e o PPI, conside-

rando a articulagdo entre estes documentos, e com as orientagdes estabelecidas pelo MEC na

elaboragao das Diretrizes Curriculares, uma vez que:
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Demonstram a preocupacdao com a qualidade do Curso de Graduag¢do de modo a

permitir o atendimento das continuas modificacdes do mercado de trabalho;

Ressaltam a necessidade da formacdo de um profissional generalista que irad bus-

car na Educagao Continuada conhecimentos especificos e especializados;

Apontam a necessidade de desenvolvimento e aquisicdo de novas habilidades para

além do ferramental técnico da profissao;
Valorizam as atividades externas;

Discutem-se a necessidade de adaptacdo do conteudo programatico as novas re-
alidades que se apresentam ao Cefet, passando estas adaptagdes, inclusive, pela

criagdo de novas disciplinas ou pela modificacdo das cargas horarias ja existentes.

Ja em relacdo as regulamentacGes sobre a curricularizacdo da extensao universitaria seguem:

Plano Nacional de Educacdo - PNE 2014/2024;

RESOLUCAO N 7, DE 18 DE DEZEMBRO DE 2018 - Estabelece as Diretrizes para a
Extensdao na Educagdo Superior Brasileira e regimenta o disposto na Meta 12.7 da
Lei n2 13.005/2014;

Resolucdo CEPE/Cefet/RJ n2 01/2023, que aprova as diretrizes para curriculariza-

¢do da extensdo no ensino superior.

O Projeto Pedagdgico aqui apresentado é fruto de uma coletanea de estudos variados e de

um trabalho em conjunto, organizado pela coordenagao do curso. Todo o corpo docente tam-

bém foi convidado a participar, revisando o programa de suas disciplinas, atualizando a bibli-

ografia e adequando a metodologia de ensino e o sistema de avaliacdo de forma a estruturar

o curso conforme as Diretrizes Curriculares e as recomendac¢des do MEC. Os alunos também

tiveram oportunidade de participar de forma efetiva, por meio de seus relatos, questiona-

mentos e solicitacdes feitos junto a coordenacao.
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7. O CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGCAO DO
CEFET/RJ UNED NI

7.1. CONCEPCAO DO CURSO

Conforme ja sinalizado, o curso de Engenharia de Controle e Automacgdo do Cefet/RJ UnED/NI
teve inicio no segundo semestre letivo de 2004, com os discentes ingressando no ciclo das

disciplinas basicas e gerais a engenharia.

O segundo semestre de 2007 representa um marco institucional relevante para a Unidade,
com a formalizacdo do Colegiado da Graduacdo e seu reconhecimento sistémico. Neste cole-
giado, foram nomeadas duas Comissdes Internas Multidisciplinares para discutir a revisao das
matrizes curriculares dos cursos superiores da unidade. No que tange a matriz curricular de

Controle e Automacao, os objetivos principais foram os seguintes:

1. Realizar proposi¢des em conformidade com a legislagao vigente no que tange ao perfil
de formacao, a constituicdo curricular, a duragao e aos principios norteadores da con-

ducdo dos cursos;

2. Prover uma formacao técnica solida e atualizada nas dreas de Computacao, Elétrica,
Eletronica e Mecéanica, que viabilize a atuacdo do egresso em diferentes cenarios do

mercado.

3. Adequar a matriz curricular aos recursos humanos e de infraestrutura disponiveis lo-

calmente.

4. Explorar melhor a experiéncia dos docentes no provimento das disciplinas.

7.2. OBJETIVOS DO CURSO

O curso foi concebido com o intuito de formar engenheiros de Controle e Automacdo com
solida formacao, tanto nas disciplinas basicas, quanto nas de formacao geral e especifica. Com

esta soélida formacao, o engenheiro formado tera condicdes de:

e Desenvolver competéncias técnicas e habilidades para o desempenho de diferen-

tes atividades no campo da Engenharia de Controle e Automacgao;
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e Estimular a autoandlise, no sentido de provocar a necessidade de educacgao conti-
nuada, em face da nova dindmica econO6mica e das rapidas transformacodes tecno-
l6gicas;

e Trabalhar em equipes multidisciplinares, apresentando habilidades de comunica-

¢do e empreendedorismo;
e Realizar atividades de pesquisa e investigacao cientifica;

e Empreender o dominio de técnicas basicas de gerenciamento de seres humanos e

dos recursos necessarios ao exercicio da profissao;

e Avaliar, de forma ética, os impactos sociais e ambientais das intervencdes realiza-

das.

Como objetivo especifico, destaca-se a atuacdo em atividades de concepcdo, especificacao,
analise, desenvolvimento, supervisao e manutencao de projetos referentes ao controle e a
automacao de equipamentos, processos, unidades e sistemas de producgao. Isso, por meio da
utilizacdo de técnicas e ferramentas pertinentes as dreas de Computacao, Eletronica, Elétrica

e Mecanica, em um paradigma ético e de zelo pelo meio ambiente.

7.3. PERFIL DO EGRESSO

A dinamica do ambiente da area de Engenharia caracteriza-se pela constante sucessao de
tecnologias. O desafio de preparar um profissional capaz de atingir o sucesso nesse ambiente
tdo desafiador deve ser abordado como parte de um processo de formacgdo pessoal, no qual,
a partir dos conhecimentos basicos adquiridos, se desenvolva a capacidade de aprender a
aprender e de reconhecer o esfor¢o direcionado de autodesenvolvimento como uma habili-

dade essencial para o sucesso profissional.

Como resultado da sdlida formacao académica, estruturada de modo a permitir ao aluno
construir seu conhecimento profissional, através do relacionamento e fusdo de aspectos téc-
nicos e humanos contidos nas diversas disciplinas do curso, espera-se que o Engenheiro de

Controle e Automacédo formado pelo Cefet/RJ UnED/NI possua a formacgao técnica, cientifica
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e humanistica para atuar nas diferentes atividades pertinentes a carreira, em especial, no
desenvolvimento de sistemas eletroeletronicos e mecanicos, robdticos, de instrumentacao,

controle e de supervisdao de processos.

A estrutura curricular do curso inclui disciplinas basicas e tecnoldgicas cldssicas, abordadas de
modo a desenvolver, de maneira sélida, os conceitos essenciais da area de Controle e Auto-
macao, bem como a facilitar o acompanhamento futuro da evolugao dessa area, seja por meio
de autoestudo, cursos de pds-graduacao ou de aperfeicoamento. Deve-se ressaltar o carater
essencialmente formativo, em contraposicao ao carater informativo adotado no curso. As ati-
vidades praticas e as aulas demonstrativas visam reforcar o aprendizado e consolidar o co-

nhecimento necessario a evolucdo do estudante.

7.3.1. Competéncias, habilidades e atividades desenvolvidas

O conjunto de aptidGes esperadas dos egressos do curso é:

1. Capacidade de utilizar a matematica, a fisica, a eletrotécnica, a eletronica, a mecanica
e a informatica através de suas tecnologias modernas no apoio a construcdo de pro-

dutos ou servigos seguros, confidveis e de relevancia a sociedade;

2. Capacidade de projetar, construir, testar e manter sistemas dedicados de instrumen-
tacdo e controle, incorporados aos produtos ou servicos, principalmente naqueles que
requeiram a interagdo com o ambiente e/ou dispositivos fisicos, além do préprio sis-

tema computacional utilizado para o processamento de dados;

3. Capacidade de tirar proveito das tecnologias ja estabelecidas e de desenvolver novas
técnicas, no sentido de gerar produtos e servicos como os mencionados nos itens an-

teriores;
4. Capacidade de entender e interagir com o ambiente em que os produtos e servigos

por ele projetados ou construidos irdo operar;

5. Possuir conhecimento suficiente de outras areas, além de Controle e Automacao, que
Ihe permita assumir a responsabilidade completa de produtos e servicos até um de-

terminado nivel de especificidade;
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6.

10.

7.3.2.

Facilidade de interagir e de se comunicar com clientes, fornecedores e com o publico
em geral, assim como com profissionais da mesma area de engenharia e de outras
areas;

Capacidade de supervisionar, coordenar, orientar, planejar, especificar, projetar e im-

plementar a¢des pertinentes e analisar os resultados;

Capacidade de realizar estudos de viabilidade técnico-econ6mica e or¢amentos de
acoes;

Disposicdo e postura de permanente busca da atualizagao profissional;

Disposicdo para assumir a responsabilidade pela correcdo, precisdo, confiabilidade,
gualidade e seguranca de seus projetos e implementacdes. Compreender e aplicar a
ética e a responsabilidade profissional, bem como avaliar o impacto de suas atividades

no contexto social e ambiental.

Classes de Problemas que os egressos estardo capacitados a resolver

As classes de problemas que os egressos estardo capacitados a resolver incluem, efetiva-

mente, os multidisciplinares. Neste caso, além de alguns problemas tipicos tratados por um

bacharel em engenharia, os egressos estarao capacitados também a resolver problemas com-

plexos que permeiam as areas de engenharia mecanica, elétrica, eletrénica e de computacao,

entre eles:

1.

Problemas de projeto e configuracdo de sistemas que exijam as seguintes capacida-
des: compreensdo dos processos fisico-quimicos e/ou eletromecanicos envolvidos;
identificacdo de estratégias, dispositivos e técnicas adequados ao sensoreamento, a

instrumentacdo, ao controle e a atuagdo no processo de interesse.

Problemas que exijam conhecimentos de programacao e de sistemas computacionais
e, eventualmente, conhecimentos matematicos e fisicos em profundidade compativel

com um curso de engenharia;
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3. Problemas que exijam familiaridade com a utilizacdo de ferramentas computacionais
de apoio ao desenvolvimento, geréncia e execucao de projeto, assim como o discer-

nimento de como, quando e quanto utilizar tais ferramentas;

4. Problemas de complexidade que exijam a geréncia do desenvolvimento de sistemas
complexos com a aplicagao de modelos de qualidade.

5. Problemas que envolvam o desenvolvimento criativo e o projeto de novas aplicagdes,
produtos, servicos e sistemas;

6. Problemas de andlise de desempenho de projetos e sistemas, propostos ou imple-
mentados, seja através de modelos analiticos, de simulacdo ou de experimentacao;

7. Problemas de analise e determinacdo dos requisitos a que um projeto ou sistema deve
atender, documentando estes requisitos de forma clara, concisa, precisa, organizada

e facil de ser usada;

8. Problemas que impliquem na decisdo sobre a estrutura e arquitetura do sistema e o

uso de padrdes de projeto;

9. Problemas de teste do comportamento dindmico do sistema, em relagdo ao compor-
tamento esperado especificado, para um conjunto finito de casos de teste (seleciona-

dos criteriosamente do dominio de execugbes, normalmente infinito).

7.3.3. Fungdes que podem ser exercidas no mercado de trabalho

A atuacdo do egresso pode envolver empresas de engenharia e indUstrias responsaveis pela
producdo de equipamentos e sistemas computacionais relacionados a automacgdo, assim

como em setores usudrios, envolvendo as seguintes atividades:
1. Automatizacdo de processos e sistemas em setores industriais, comerciais e de servi-
¢os;

2. Concepc¢ao, modernizacdo, otimizacdao de funcionamento, instalacdo e manutencdo

de unidades de producdo automatizadas e de sistemas automaticos em geral,;

3. Projeto e integracdo de sistemas de automacao industrial;
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4. Desenvolvimento de sistemas de instrumentacdo, controle, operacdo e supervisdo de

processos industriais;
5. Treinamento de recursos humanos em industrias e instituicdes de ensino;

6. Desenvolvimento de pesquisa cientifica e tecnoldgica.

7.4. ESTRUTURA ORGANIZACIONAL

O curso de graduacdo em Engenharia de Controle e Automacéao do Cefet/RJ UnED Nova Igu-
agu possui uma coordenadoria composta pelo coordenador titular e por seu eventual substi-
tuto. Ambos sdo escolhidos pelos docentes que integram o colegiado e tém mandato de 2
(dois) anos. Cumpre ressaltar que cada curso de graduacdo possui um Nucleo Docente Estru-
turante (NDE) e uma Comissdao de Acompanhamento de Desempenho Discente (CADD). A
CADD é a comissdo responsavel pelos tramites de acompanhamento académico dos discen-

tes.

Além do apoio da Geréncia Académica, as coordenadorias contam com o suporte dos setores
académicos, a estes geréncias subordinadas, para tratativas de questdes relacionadas a do-

centes e discentes.
Essa estrutura organizacional é apresentada da seguinte forma:

e SERAC/NI-Secdo de Registros Académicos: é o setor responsavel por gerir e man-
ter os registros académicos dos estudantes, bem como por garantir que os docu-
mentos académicos sejam emitidos conforme as normas e regulamentos vigen-
tes. A SERAC-NI atua desde o ingresso do aluno até a conclusdao do curso. Dentre
suas principais atribuicoes, destacam-se:

o Realizar o cadastro, a manutencao e a atualizacdo dos dados académicos
dos estudantes;

o Responsabilizar-se pelos procedimentos relacionados ao registro, controle
e arquivo da documentacdo académica dos cursos ofertados pela institui-

cao e discentes;
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Atuar em consondancia com a legislacdo em vigor e as instrugcdes normativas
gue regem o registro escolar, objetivando a lisura no cumprimento das re-

gras processuais e operacionais;
Garantir a seguranca e a confidencialidade dos dados académicos;

Emitir documentos tais como: declarac¢des diversas, histéricos, diplomas e

quaisquer outros referentes ao registro académico do estudante;

Organizar os processos académicos: matricula, rematricula e trancamento

de curso;

Prestar informac¢Ges a comunidade académica no ambito da Secretaria de

Registros Académicos.

e SAPED/NI - Secdo de Articulagdo Pedagogica: é o setor que oferece suporte pe-

dagdgico e social as praticas académicas, as atividades de estudo, ao acompanha-

mento e ao desenvolvimento cognitivo dos estudantes e atua como mediadora na

solucdo de eventuais conflitos entre todas as partes envolvidas no processo de

ensino-aprendizagem. Atua em conjunto com a Geréncia Académica, coordenarias

de curso e demais setores que integram a Unidade, sejam estes, académicos ou

administrativos. Suas principais acdes sao:

o

Dar suporte e orientar os processos pertinentes ao ensino, visando sua efe-
tividade, desenvolvendo ac¢des para mitigar a evasao e reprovacao de es-
tudantes de ambos os segmentos: Educac¢ado Profissional Técnica de Nivel-
Médio (EPTNM) e Graduacao;

Mediar o contato entre a familia e a institui¢cdo, no caso de estudantes me-
nores de idade dos Cursos relacionados a Educacdo Profissional Técnica de
Nivel-Médio (EPTNM);

Planejar e presidir os Conselhos de Classe do Cursos da EPTNM, seguindo
os regulamentos internos da Instituicdo e a Lei de Diretrizes e Bases da

Educacgdo Nacional (LDB 9394/96);

Oferecer orientagdo pedagdgica aos docentes, coordenacdes e gestdo, em

casos especificos e no ambito institucional;
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o Realizar reunibes periddicas com familiares, estudantes, coordenacdes, re-

presentantes de turma e estudantil;

o Planejar e executar aces de orientacdo e capacitacdo pedagdgica a docen-

tes dos diferentes niveis de ensino ofertados na Unidade;

o Orientar e encaminhar, quando necessario, estudantes e suas familias para

profissionais especializados externos;

o Atuar em conjunto com o Nucleo de Atendimento as Pessoas com Neces-
sidades Especificas (NAPNE), a fim de detectar as necessidades de estudan-
tes com deficiéncia ou outras situacoes especificas, garantindo atendi-
mento, a fim de contribuir para sua permanéncia e éxito dentro da institui-
cao.

o Zelar para que os dispositivos e as leis educacionais sejam resguardados e

aplicados em todas as relagGes e niveis de ensino.

NAPNE/NI® - Nicleo de Atendimento as Pessoas com Necessidades Especificas:
€ um nucleo permanente que tem por finalidade garantir o acesso, a permanéncia
e o0 sucesso escolar do estudante com necessidades educacionais especificas no
Cefet/RJ. Entende-se por estudantes com necessidades especificas pessoas que
apresentam, permanentemente ou temporariamente, condicdo que gere limita-
¢Oes ao desempenho autébnomo das capacidades fisicas, sensoriais, intelectuais,
de aprendizagem e de sociabilidade, além de altas habilidades, TEA ou transtornos
especificos de aprendizagem. A Resolucdo 2/2024 - CONEN/DIREN/Cefet/RJ, de 6
de setembro de 2024, dispde sobre a aprovacdo do Regulamento Interno do Nu-
cleo de Atendimento as Pessoas com Necessidades Especificas (NAPNE) do
Cefet/RJ. O objetivo geral deste nucleo é reduzir as barreiras atitudinais, fisicas e
pedagdgicas, desenvolver estratégias e assessorar e orientar as propostas de edu-

cacdo inclusiva na instituicdo. Seus objetivos especificos sao:

5 Informacdes presentes no Portal Cefet/RJ. https://www.Cefet/R).br/index.php/napne. Acesso em 6 de fev.

2025.
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Difundir a cultura de inclusdo no ambito do Cefet/RJ através de programas,
projetos, assessorias e acdes pedagodgicas, contribuindo para as politicas

de inclusdo educacional da Rede Federal de Educagdo Tecnoldgica;

Desenvolver na instituicdo a cultura da educacdo para a convivéncia, acei-
tacdo da diversidade, promovendo a quebra das barreiras atitudinais, edu-

cacionais e arquitetonicas;

Desenvolver programas, projetos e acoes inclusivas para o publico interno
- Ensino, externo — Extensdo e de iniciacdo a pesquisa na instituicao;
Assegurar a execucdo de politicas de entrada, permanéncia, participacdo e

saida exitosa dos alunos publicos da Educagao Especial;

Identificar e organizar os recursos de acessibilidade fisica, de comunicagao,
de tecnologia assistiva e didatico-pedagdgicos, considerando as necessida-

des especificas de cada estudante acompanhado pelo NAPNE;

Participar das reunides de planejamento e Conselho de Classe sempre que

houver demanda dos professores, coordenadores ou equipe pedagdgica;

Promover a reflexdo, discussao e divulgacdo da legislagdo e politicas publi-

cas atuais;

Apoiar a formagdo continuada de profissionais na area de educagao inclu-
siva;

Apoiar na elaboracdo de materiais didaticos para alunos com necessidades
educacionais especificas sensoriais e visuais: transcrever, escanear, impri-
mir em Braille, descrever imagens, auxiliar os servidores na elaboragao dos
materiais para as aulas, bem como assessorar a comunidade interna e ex-
terna acerca de atitudes pertinentes perante as PNEEs (pessoas com ne-

cessidades educacionais especificas).

e NDE/COENCA-NI — Nucleo Docente Estruturante: A partir da Resolugdo CONAES

no. 1 de 17 de junho de 2010 e respectivo Parecer no. 4 de 17 de julho de 2010, o

Nucleo Docente Estruturante — NDE, foi instituido pela primeira vez no Curso de

Engenharia de Controle e Automacdo da UnED de Nova Iguacu do Cefet/RJ. J4d o
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NDE atual do curso foi nomeado pela Portaria Cefet/RJ n? 1.236, de 8 de outubro
de 2024. Entre suas atribuicdes académicas de acompanhamento, atuante no pro-
cesso de concepc¢do, consolidacdo e continua atualiza¢do do projeto pedagdgico

do curso, se destacam:
o Elaborar o Projeto Pedagdgico do Curso (PPC);
o Zelar pelo perfil profissional dos egressos;
o Acompanhar o desenvolvimento do PPC;
o Contribuir para a consolidacao do PPC;
o Zelar pela execucdo do curriculo;
o Indicar/promover formas de articulacdo entre as areas de ensino;

o Conduzir alteragdes curriculares decorrentes de motivagGes internas e/ou

externas (motivadas por questoes legais, por exemplo);

o Zelar pelo cumprimento das Diretrizes Curriculares Nacionais.

O NDE do curso é composto pelos professores indicados na Tabela 3.

Tabela 3 — Nucleo Docente Estruturante (NDE) atual do Curso de Engenharia de Controle e
Automagdo da UnED de Nova Iguagu do Cefet/Rl.

Alessandro TDOZEC’ Lopes Zachi, COENCA-NI Membro Eng. Elétrica
Luciano Santos Constantin Coordenador / Al
COENCA-NI . Eng. M
Raptopoulos, D.Sc. 0 Presidente ng. Viecanica
Rafaelli Ih inh
afaelli de Cég"sac o Coutinho, | Henca-ni Membro Computacio
Rildo Soares Gomes, D.Sc. CODIB-NI Membro Matematica
Waltencir dOES:C”mS Andrade, | coENCANI | Membro Eng. Elétrica
Wellington Wallace Miguel Melo, CODIB-NI Membro Fisica
D.Sc.
Wesley Lobato Passos, D.Sc. COENCA-NI Membro Ene. ControINe e Au-
tomacao
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Nota de agradecimento: O NDE atual do curso agradece a participa¢do dos professores Cris-
tiano de Souza de Carvalho e Gabriel Matos Araujo, ex-professores da COENCA-NI, que, por
anos, participaram desse nucleo. Suas contribuicées foram importantes para a construcéo
desse novo Projeto Politico-Pedagdgico-

e CADD/COENCA-NI — Comissdo de Acompanhamento de Desempenho Discente: Os tra-
mites para o desenvolvimento desta a¢cdo constam da Resolugdo n? 38, de 23 de setembro
de 2016, que aprova normas para o funcionamento e a operacao das comissdes de acom-
panhamento discente (CADD/COENCA-NI). E a comissdo responsavel pelos tramites de

acompanhamento académico dos discentes. Sdo atribuicdes da CADD:

e Acompanhar e orientar estudantes que tém apresentado baixo desempenho académico

de tal forma a orienta-los para a finalizacdo do curso;

e Assessorar o respectivo coordenador sobre assuntos relativos a situacao dos estudantes

em acompanhamento e orientagdo.

7.5. DADOS DO CURSO

Nesta sec¢do sdo detalhados os principais dados do curso de Engenharia de Controle e Auto-
macao da UnED Nova Iguacu do Cefet/RJ como formas de ingresso, horario de funcionamento

e sua estrutura curricular.

7.5.1. Formas de ingresso

A admissdo nos cursos de graduacdo em Engenharia de Controle e Automacdo do Cefet/RJ

UnED NI pode ser feita por 6 formas distintas.

Por classificacdo através do SISU - ENEM

Por classificacdo no Sistema de Selecdo Unificada (SiSU), com base nas notas obtidas pelo

candidato no Exame Nacional do Ensino Médio (ENEM). A instituicdo oferece 100% de suas
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vagas de primeiro periodo por meio deste sistema. O cronograma das etapas de inscricdo é o
estabelecido no SiSU. O numero de vagas ofertadas, as pontuacdes minimas, o peso atribuido
a nota de cada area de conhecimento do Enem, a confirmagdo do interesse para constar na
Lista de Espera do SiSU, os procedimentos para matricula, bem como todos os critérios do
Cefet/RJ para esse processo seletivo, constam em edital divulgado em “noticias” no portal da

instituicao.

Por Transferéncia Externa

Processo seletivo aberto a alunos regularmente matriculados em Instituicao de Ensino Supe-
rior (IES), oriundos de estabelecimentos reconhecidos, de acordo com a legislacdo em vigor,
sendo, contudo, limitado as vagas existentes, conforme edital especifico divulgado em “noti-
cias” no Portal da Instituicdo8. O processo é composto pelas seguintes etapas: inscricao, rea-
lizacdo de provas discursivas de Calculo e Fisica e de uma Redacdo, analise da documentacao
minima e dos pré-requisitos exigidos no edital. Ndo é permitida a mudanca de curso, em qual-

quer época, aos alunos transferidos para o Cefet/RlJ.

Por Transferéncia Interna

Remanejamento Interno, obedecendo a normas estabelecidas em edital especifico, no qual
um aluno, regularmente matriculado em um curso de graduagdo do Cefet/RJ, muda para ou-
tro da mesma instituicdo, dentro da mesma drea de conhecimento. Os Departamentos Aca-
démicos dos Cursos de Graduacao apresentam, a cada semestre, o nimero de vagas passiveis
de preenchimento em cada um deles. Esta relagdao é encaminhada a Diretoria de Ensino para
confeccdo de edital unificado. Os processos de admissdo por transferéncia geralmente ocor-
rem em meados de cada semestre letivo, antes do periodo para o qual haja vagas disponiveis
e é regido pelas normas estabelecidas no edital disponivel em “noticias” no Portal da Institui-

cao.

Por Convénio
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O aluno-convénio é aquele encaminhado ao Cefet/RJ pelos drgdos governamentais compe-
tentes e oriundo de paises com os quais o Brasil mantém acordo, conforme as normas da
Divisdo de Cooperacao Cientifica e Tecnoldgica (DCCIT). A Divisdo de Cooperacgao Cientifica e
Tecnoldgica (DCCIT), vinculada a Direcdo Geral (DIREG), entre as suas atribuicdes, tem a res-
ponsabilidade de coordenar, em articulacdo com a Diretoria de Ensino (DIREN), as atividades

de intercambio de estudantes no ambito internacional.

Por Ex-oficio

Transferéncia regida pela legislagdo especifica, a saber, a Lei n29.536, de 11/12/97, aplicavel

a funcionarios publicos federais e militares.

Por Reingresso

Podem ser aceitos alunos portadores de diploma de graduacdo em areas correlatas a Enge-
nharia Mecanica, conforme edital especifico disponibilizado nas “noticias” do Portal da Insti-
tuicdo. Ao estudante cujo reingresso venha a ser deferido para determinado curso de gradu-

acdo, é vedada qualquer mudanca posterior de curso.

7.5.2. Hordrio de funcionamento

As disciplinas do curso de Engenharia de Controle e Automagdo da UnED Nova Iguagu do
Cefet/RJ sdo ministradas em horario integral, de segunda a sexta-feira, das 8:10h as 21:45h.

Os sabados também constituem dias letivos, porém, com aulas entre 8h e 17h.

7.5.3. Organizagdo curricular

O conjunto de atividades para a formacdo do engenheiro de controle e automacao é com-
posto por: (i) disciplinas obrigatdrias e eletivas; (ii) Estagio Supervisionado; (iii) Projeto de Fi-

nal de Curso; (iv) Atividades Complementares; e (v) Atividades de Extensdo.
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O projeto pedagodgico apresentado neste documento possui um periodo minimo de integra-
lizacdo de 5 anos e um maximo de 10 periodos letivos, e segue um regime semestral de cré-
ditos. Cada hora-aula corresponde a 50 minutos, e a carga total do curso é contabilizada em
horas-reldgio. Sao previstas 3.312 horas-aula de disciplinas obrigatdrias (2.760 horas-reldgio),
216 horas-aula de disciplinas especificas eletivas (180 horas-relégio), 324 horas-aula de esta-
gio supervisionado (270 horas-reldgio), 72 horas-aula dedicadas a elaboracdo de trabalho de
conclusdo de curso (60 horas-relégio) e 432 horas-aula para atividades de extensao universi-
taria (360 horas-reldgio). Assim, a carga horaria total do curso é de 4.320 horas-aula ou 3.600

horas-reldgio.

m Disciplinas obrigatodrias m Disciplinas eletivas
= Estdgio supervisionado Trabalho de conclusao de curso

m Extens3do universitaria

Figura 9 — Organizag¢do curricular geral.

Conforme a Resolu¢do CNE/CES n? 2, de 24 de abril de 2019, que estabelece as Diretrizes
Curriculares Nacionais para os Cursos de Graduagao em Engenharia, com alteragao no Art. 92
pela Resolugdo CNE/CESn2 1, de 26 de margo de 2021, os conteidos obrigatdrios subdividem-

se em nucleos basicos, profissionais e especificos.
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A Resolucdo CNE/CES n2 2, de 18 de junho de 2007, que regulamenta a carga horaria minima
e procedimentos de integralizacdo e duracdo dos cursos de Engenharia, na modalidade pre-
sencial, estabelecendo a carga hordria minima de 3.600 horas, estabelece, no paragrafo Unico
do art. 19, que a carga hordaria do estagio supervisionado e das atividades complementares
dos cursos de graduacdo e bacharelado ndo devera exceder 20% (vinte por cento) da carga

horaria total dos cursos.

O Aton209, de 27 de setembro de 2024, regulamenta as modalidades de defesa dos trabalhos
relacionados as disciplinas Projeto Final | e Il dos cursos de ensino superior da unidade de

Nova Iguacgu.

N

m Nucleo de conteldos basicos
® Nucleo de conteudos profissionalizantes
m Estagio supervisionado
Trabalho de conclusao de curso
m Extensao universitaria

Figura 10 — Organizag¢éo curricular em nucleos e demais atividades.

O Nucleo de Conteldos Bdsicos é composto por disciplinas que proporcionam a base indis-
pensavel ao engenheiro, tanto no ramo da tecnologia quanto na formacdo do engenheiro, na

interface com outras areas, na preparacao para a pesquisa e na formacdo humana, devendo
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contemplar os seguintes conteudos basicos: Administracao e Economia; Algoritmos e Progra-
macao; Ciéncia dos Materiais; Ciéncias do Ambiente; Eletricidade; Estatistica; Expressdo Gra-
fica; FenOmenos de Transporte; Fisica; Informatica; Matemadtica; Mecanica dos Sélidos; Me-

todologia Cientifica e Tecnoldgica; Quimica; e Desenho Universal.

Na Tabela 4, apresenta-se um resumo da distribui¢ao dos conteudos no curso.

Tabela 4 — Distribuicdo dos contetdos do curso.

Basico 1908 1590 44,16
Especifico / Profissionalizante 1368 1140 31,67
Eletivas 216 180 5,00
Estagio supervisionado 324 270 7,50
Projeto final 72 60 1,67
Extens3do universitaria 432 360 10,00
Total 4320 3600 100,00

Nota: As atividades complementares, por ndo contabilizarem carga hordria para o cumpri-
mento do curso (o estudante pode fazé-las ou ndo), ndo foram incluidas na Tabela 4. No en-
tanto, conforme descrito na Resolugdo CNE/CES n? 2, de 18 de junho de 2007, o aluno ndo
poderd exceder 20% (720 horas-relégio) em atividades dessa natureza.

7.5.3.1. Metodologia

A metodologia adotada no curso de Engenharia de Controle e Automacao visa, sobretudo,
tornar o processo de ensino-aprendizagem o mais eficiente possivel. Esta apoiada nos seguin-

tes pontos:

e Curriculo que oferece disciplinas com conteudo especifico das areas de computacao,

elétrica, eletrbnica e mecénica;

63 | Projeto Pedagdgico do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo — Unidade de Nova Iguacu



Cefet/R] | 2025

www.Cefet/R).br

2° semestre

e Curriculo que oferece disciplinas de nldcleo comum e geral com abordagem mais vol-

tada as necessidades do curso em si, visando maior integracdo entre o ciclo basico e

o profissional;

e Curriculo baseado na multidisciplinaridade, que permeia todo o curso e constitui ca-

racteristica principal do perfil de formacao pretendido;

e Na organizagao das atividades de ensino, destacam-se:

O

Exposicdes didaticas em sala de aula;

Atividades praticas em laboratdrio e campo (estagio supervisionado);
Atividades de pesquisa em nivel de iniciacdo cientifica;

Atividades de ensino em nivel de monitoria;

Excursdes e visitas técnicas;

Elaboracdo de relatérios e monografias;

Palestras, workshops e semindrios com especialistas, pesquisadores e profissi-

onais do mercado;

Desenvolvimento de projetos interdisciplinares que envolvam outros cursos

do Cefet/RJ;
Incentivo aos projetos de intercambio e mobilidade estudantil;

Valorizagao de trabalhos de natureza cientifica estimulando os alunos a viven-

ciarem todas as etapas do Método Cientifico;
Valorizagdo da ética nas relagdes sociais;

Valorizagao dos principios para o desenvolvimento de uma sociedade susten-

tavel.

Os procedimentos didaticos e metodoldgicos adotados no curso, para atingir os objetivos tra-

cados neste Projeto Pedagodgico, enfatizam o desenvolvimento de habilidades e atitudes que

permitam ao egresso atender as necessidades do mercado de trabalho de engenharia, em

todas as suas vertentes. Para isso, é fundamental contextualizar e relacionar a teoria a pratica,
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mostrando ao aluno que o conteudo é importante e que pode ser aplicado em uma situacao

real. Portanto, a dindmica curricular ocorre por meio de diferentes atividades.

Aulas expositivas: nas aulas expositivas procura-se desenvolver atividades de fixacao,
individuais ou em grupo, as quais permitem ao docente diagnosticar prontamente as

dificuldades no aprendizado;

Aulas praticas: ocorrem nos laboratérios. Podem ser experimentos demonstrativos,
realizados pelo professor, e/ou experimentos individuais, realizados pelos alunos.
Também sdo utilizados softwares aplicativos para simulacdo de situacdes reais como

atividade pratica;

Atividades praticas supervisionadas: s3ao atividades académicas desenvolvidas sob a
orientacdo de docentes e realizadas pelos discentes em horarios distintos dos desti-

nados as atividades presenciais. Tem a finalidade de fixar conteudos trabalhados;

Projetos: nas disciplinas do nucleo profissionalizante é incentivado o desenvolvimento

de projetos de engenharia pelos estudantes;

Pesquisas: pesquisa bibliografica, pesquisa na base de periddicos disponibilizada pela

Instituicdo ou consulta a outros artigos de interesse disponibilizados na internet;

Seminarios e palestras: sao abordados conteudos especificos, apresentados por pro-

fessores, alunos do curso ou outros convidados;

Visitas técnicas: sdo realizadas visitas técnicas a empresas locais, da regido e de outros

estados com a finalidade de complementacao da formacao tecnoldgica;

Atividades vivenciadas pelos estudantes: além das atividades que complementam a
sua formacao, destacando-se o estdgio curricular e o trabalho de conclusdo de curso,
os alunos tém a possibilidade de participar de muitas outras atividades, tais como ini-
ciacdo cientifica, monitoria, Cefet JR Consultoria, participacdo em organiza¢des, com-
peticOes, congressos, semindrios e simpdsios, palestras e minicursos da Semana de

Ensino, Pesquisa e Extensao e na Feira de Estagio e Emprego.
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O docente tem a sua disposicdo salas de aula equipadas com quadro e tela para projecdes,
projetores multimidia, laboratdrios de computadores com diversos programas cientificos e
tecnoldgicos, laboratdrios de apoio ao ensino basico e ao ensino profissionalizante, anfiteatro

e auditorio.

O docente possui autonomia didatica e cientifica para escolher o procedimento que julgar
adequado a sua disciplina e a cada tépico do programa que ird ministrar, desde que seja cum-
prida, com rigor, a ementa da disciplina. Procura-se estabelecer a interdisciplinaridade, rela-
cionando os conteldos das diversas disciplinas que compdem o curso. A metodologia de en-
sino aplicada em cada disciplina esta descrita em seu respectivo planejamento, disponivel no

site da instituicdo.

7.5.3.2. Disciplinas Obrigatorias

Em sequéncia, periodo a periodo, conforme discriminado nas Tabelas 5 a 14, sdo apresenta-
das as disciplinas obrigatérias do curso. O estudante tera que cumprir, no minimo, 3.600 ho-
ras-relégio ou 4.320 horas-aula, conforme distribuidas nas 10 tabelas a seguir. Essas tabelas

apresentam algumas abreviagdes cujos significados sao:
e HS = Horas-aula semanais;
e HA = Hora-aula (50 min);
e HR = Hora-relégio (60 min);
e CHT = Carga horéria total;
e (T = Créditos totais;
e T =Créditos teodricos;

e P =Créditos praticos;

e E =Créditos experimentais.
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Tabela 5 — Disciplinas do 12 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

. HS CHT .
CODIGO | NOME T > £ cT (HA / HR) CODIGO | NOME
GDIB 1011 | CALCULO | 4 0 0 4 72/ 60
GDIB 1013 | GEOMETRIA ANALITICA E VETORIAL 4 0 0 4 72 /60
GDIB 1016 | QUIMICA 2 2 0 3 72/ 60
INTRODUGCAO A ENGENHARIA DE CON-
GECA1014 | oo -© AUTOMACAO 2 0 0 2 36/ 30
GDIB 1015 | PROGRAMACAO ESTRUTURADA 2 2 0 3 72/ 60
GDIB 1012 | EXPRESSAO GRAFICA 2 2 0 3 72/ 60
TOTAL DO PERIODO 16 6 0 19 396 / 330
TOTAL ACUMULADO 16 6 0 19 396 / 330
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Tabela 6 — Disciplinas do 22 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

" HS CHT .
D E D E
cODIGO | NOM T b £ cT (HA / HR) CODIGO | NOM
GDIB 1022 | CALCULO II 4 0 0 4 72 / 60 GDIB 1011 | CALCULO |
GDIB 1024 | FISICA | 4 0 0 4 72/ 60
GDIB 1023 | FiSICA EXPERIMENTAL | 0 2 0 1 36/30
- PROGRAMACGAO ES-

GDIB 1025 | PROGRAMACAO ORIENTADA A OBJETOS 2 2 0 3 72/ 60 GDIB 1015 TRUTURADA
GPRO 1021 | ADMINISTRACAO 4 0 0 4 72/ 60

, GEOMETRIA ANALI-
GDIB 1021 | ALGEBRA LINEAR 4 0 0 4 72/ 60 GDIB 1013 TICA E VETORIAL
TOTAL DO PERIODO 18 4 0 20 396 / 330
TOTAL ACUMULADO 34 10 0 39 792 / 660
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Tabela 7 - Disciplinas do 32 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

z HS CHT a
D E D E
CODIGO NOM T p E CcT (HA / HR) CODIGO NOM

GDIB 1031 | CALCULO llI 4 0 0 4 72 /60 GDIB 1022 | CALCULO Il
GDIB 1034 | FISICA Il 4 0 0 4 72 /60 GDIB 1024 | FISICA |
GDIB 1033 | FISICA EXPERIMENTAL I 0 2 0 1 36/30 GDIB 1023 _II:_ZI_CIA EXPERIMEN-
GDIB 1035 | PROBABILIDADE E ESTATISTICA 4 0 0 4 72 /60 GDIB 1011 | CALCULO |
GDIB 1032 E%LSQCOES DIFERENCIAIS ORDINARIAS 4 0 0 4 72 /60 GDIB 1022 | CALCULO II
GMEC 1032 | CIENCIA DOS MATERIAIS 4 0 4 72 /60 GDIB 1016 | QUIMICA
TOTAL DO PERIODO 20 2 0 21 396 / 330
TOTAL ACUMULADO 54 12 0 60 1188 / 990
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Tabela 8 — Disciplinas do 42 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

. HS CHT "
D E D E
cODIGO | NOM T > £ cT (HA / HR) CcODIGO | NOM
GDIB 1041 | CALCULO IV 4 0 0 4 72 / 60 GDIB 1031 | CALCULO IlI
GDIB 1044 | FiSICA Il 4 0 0 4 72 / 60 GDIB 1034 | FiSICA I
GDIB 1043 | FiSICA EXPERIMENTAL Il 0 2 0 1 36/ 30 GDIB 1033 _FrfﬁlA EXPERIMEN-
GMEC 1044 | FENOMENOS DE TRANSPORTE 4 0 0 4 72 / 60 GDIB 1034 | FiSICA I
N . GDIB 1024 | FiSICA | E ALGEBRA
GMEC 1045 | MECANICA TECNICA 4 0 0 4 72/ 60 GDIB 1021 | LINEAR
PROGRAMACAO ES-
GDIB 1055 | TRUTURADA, ALGE-
GDIB 1042 | CALCULO NUMERICO 2 2 0 3 72 / 60 GDIB 1021 | BRA LINEARE
GDIB 1032 | EQUACOES DIFE-
RENCIAIS
TOTAL DO PERIODO 18 4 0 20 396 / 330
TOTAL ACUMULADO 72 16 0 80 1584 / 1320
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Tabela 9 — Disciplinas do 52 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

. HS CHT "
D E D E
cODIGO | NOM T > £ cT (HA / HR) CcODIGO | NOM
GDIB 1041 | CALCULO IV E ALGE-
GECA 1054 | SISTEMAS LINEARES 4 0 0 4 72/ 60 GDIB 1021 | BRA LINEAR
GECA 1051 | CIRCUITOS ELETRICOS 4 0 0 4 72/ 60 GDIB 1044 | FiSICA Il
PROGRAMACAO
GECA 1053 | SISTEMAS DIGITAIS 2 2 0 3 72/ 60 GDIB 1025 | ORIENTADA A OB-
JETO
SISTEMAS DE COMUNICACOES ANALO- )
GECA 1052 GICOS E DIGITAIS 4 0 0 4 72/ 60 GDIB 1041 | CALCULO IV
GPRO 1031 | ECONOMIA 4 0 0 4 72/ 60
) GMEC 1045 ME(iANICA TECNICA
GMEC 1053 | MECANICA DOS MATERIAIS | 4 0 0 4 72/ 60 E CIENCIA DOS MA-
GMEC 1032
TERIAIS
TOTAL DO PERIODO 22 2 0 23 432/ 360
TOTAL ACUMULADO 94 18 0 103 | 2016/ 1680
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Tabela 10 — Disciplinas do 62 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

. HS CHT )
D E D E
CcODIGO | NOM = > : cT (HA / HR) cODIGO | NOM

GECA 1062 | CONTROLE LINEAR | 4 0 0 4 72/60 | GECA 1054 | SISTEMAS LINEARES

GECA 1063 | CONVERSAO DE ENERGIA 4 0 0 4 72/ 60 GECA 1051 E'&C UITOS ELETRI-

GECA 1064 | ELETRONICA | 2 2 0 3 72/60 | GECA 1051 ggguwos ELETRI-

ARQUITETURA E ORGANIZACAO DE

GECA 1061 | oMo imn DORES 2 2 0 3 72/60 | GECA 1053 | SISTEMAS DIGITAIS
MECANICA TEC-

GMEC 1055 | SISTEMAS DINAMICOS | 4 0 0 4 72 /60 gg:;clég‘z‘s NICA E EQUACOES
DIFERENCIAIS

TOTAL DO PERIODO 16 4 0 18 360 / 300

TOTAL ACUMULADO 110 22 0 121 | 2376/ 1980
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Tabela 11 — Disciplinas do 7° periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

. HS CHT .
D E D E
cODIGO | NOM T > £ cT (HA / HR) copIGO NOM

GECA 1073 | CONTROLE LINEAR II 4 0 0 4 72 /60 GECA 1062 ICONTROLE LINEAR

GECA 1071 | ACIONAMENTOS ELETRICOS 2 2 0 3 72 /60 GECA 1063 Eﬁggg&sm DE

GECA 1074 | ELETRONICAII 2 2 0 3 72 /60 GECA 1064 | ELETRONICA |

GECA 1072 | AUTOMACAO INDUSTRIAL | 2 2 0 3 72 /60 GECA 1053 i'ASITSEMAS DIGI-

GMEC 1066 | SISTEMAS DINAMICOS I 4 0 0 4 72 /60 GMEC 1055 i/'lslgg'\s"fs DINA-
ARQUITETURA E

GECA 1075 | REDES DE COMPUTADORES 2 0 0 2 36/30 GECA 1061 | ORGANIZACAO DE
COMPUTADORES

TOTAL DO PERIODO 16 6 0 19 396 / 330

TOTAL ACUMULADO 126 28 0 140 | 2772/ 2310
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Tabela 12 — Disciplinas do 82 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

. HS CHT .
D E D E
cODIGO | NOM T > £ cT (HA / HR) copIGO NOM

GECA 1084 | PROCESSAMENTO DIGITAL DE SINAIS 4 0 0 4 72/ 60 GECA 1054 f:;TEi'\F/{'?SS

- AUTOMACAO IN-
GECA 1081 | AUTOMACAO INDUSTRIAL II 2 2 0 3 72/ 60 GECA 1072 DUSTRIAL

) ) FENOMENOS DE
GMEC 1072 | HIDRAULICA E PNEUMATICA 2 2 0 3 72 /60 GMEC 1044 TRANSPORTE
GECA 1085 | ROBOTICA | 4 0 0 4 72 /60 GMEC 1066 SISTEMAS DINA-
MICOS I

GECA 1083 | INSTRUMENTACAO ELETRONICA 2 0 0 2 36/30 GECA 1074 ELETRONICA II
GECA 1082 | ELETRONICA Ill 2 2 0 3 72/ 60 GECA 1074 ELETRONICA II
TOTAL DO PERIODO 16 6 0 19 396 /330
TOTAL ACUMULADO 142 34 0 159 | 3168/ 2640

Nota: H = Horas-aula / HS = Horas-aula semanais / CHT = Carga hordria total / CT = Créditos totais / T = Créditos tedricos / P = Créditos prdticos / E = Créditos
experimentais.
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Tabela 13 — Disciplinas do 92 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

. HS CHT "
cODIGO | NOME T > £ cT (HA / HR) CODIGO | NOME

MINIMO DE 118

GECA 1093 | PROJETO FINAL | 2 0 0 2 36/ 30 CREDITOS
CREDITOS EM DISCIPLINAS ELETIVAS 4 0 0 4 72/ 60
GPRO 1041 | CIENCIAS DO AMBIENTE 2 0 0 2 36/30 GPRO 1031 | ECONOMIA
GECA 1084 PROCESSAMENTO

GECA 1091 | CONTROLE DIGITAL 2 2 0 3 72/ 60 GECA 1073 DIGITAL DE SINAIS E

CONTROLE LINEAR II

] MINIMO DE 100

GECA 1092 | ESTAGIO SUPERVISIONADO 0 0 6 2 324 /270 CREDITOS
TOTAL DO PERIODO 10 2 6 13 540 / 450
TOTAL ACUMULADO 152 36 6 172 | 3708/ 3090
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Tabela 14 — Disciplinas do 102 periodo com suas respectivas cargas hordrias semanais e totais.

, HS CHT -
CODIGO | NOME T p E cT (HA / HR) CODIGO NOME
GECA 1102 | PROJETO FINAL II 2 0 0 2 36 /30 GECA 1093 | PROJETO FINAL |
CREDITOS EM DISCIPLINAS ELETIVAS 8 0 0 8 144 /120
GECA 1101 | EXTENSAO UNIVERSITARIA 0 0 9 3 432 /360
TOTAL DO PERIODO 8 0 9 13 612 / 510
TOTAL ACUMULADO 162 36 15 185 | 4320 /3600
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7.5.3.3. Disciplinas Eletivas Especificas

Na Tabela 14, apresentam-se as disciplinas eletivas especificas do curso. E importante obser-
var que o aluno devera cumprir, no minimo, 12 créditos em disciplinas eletivas com aprovei-
tamento. O aluno n3o é obrigado a cursar disciplinas eletivas gerais. Porém, caso escolha com-
pletar sua carga de disciplinas eletivas com as do tipo geral, o aluno devera cursar, no minimo,

8 créditos em disciplinas eletivas especificas. Exemplificando as condi¢cOes possiveis, temos:
e 12 créditos em disciplinas eletivas especificas; ou

e 10 créditos em disciplinas eletivas especificas e 2 créditos em disciplinas eletivas

gerais; ou

e 8 créditos em disciplinas eletivas especificas e 4 créditos em disciplinas eletivas

gerais.

Na Tabela 15 sdo apresentadas algumas abreviagOes cujos significados sdo:
e HS = Horas-aula semanais;
e HA =Hora-aula (50 min);
e HR = Hora-relégio (60 min);
e CHT = Carga hordria total;
e CT = Créditos totais;
e T =Créditos tedricos;
e P =Créditos praticos;

e E =Créditos experimentais.
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Tabela 15 — Disciplinas eletivas especificas.

. HS CHT .
coDIGO NOME cT copIGO NOME
T P E (HA / HR)
AMPLIFICADORES OPERACIO- A

GECA 2001 NAIS - APLICACOES E PROJETOS 4 0 0 4 72 /60 GECA 1074 ELETRONICA Il

GDIB 1025 | PROGRAMACAO ORIENTADA A
GECA 2002 APRENDIZADO DE MAQUINA 2 2 0 3 72/ 60 GDIB 1021 | OBJETOS E ALGEBRA LINEAR E

GDIB 1035 | PROBABILIDADE E ESTATISTICA
GECA 2003 BANCO DE DADOS 2 2 0 3 72 /60 GDIB 1025 PROGRAMAGAO ORIENTADA A

OBJETOS
GECA 2004 CONTROLE NAO-LINEAR 4 0 0 4 72 /60 GECA 1073 CONTROLE LINEAR I
GECA 2005 CONTROLE OTIMO 4 0 0 4 72 /60 GECA 1062 CONTROLE LINEAR |
MODELAGEM APLICADA A SIS-

GECA 2019 TEMAS DE CONTROLE 4 0 0 4 72 /60 GECA 1062 CONTROLE LINEAR |
GECA 2006 CONVERSAO DE ENERGIA II 4 0 0 4 72 /60 GECA 1051 CIRCUITOS ELETRICOS
GMEC 1024 DESENHO MECANICO 2 2 0 3 72 /60 GDIB 1012 EXPRESSAO GRAFICA
GECA 2007 | DESENVOLVIMENTO DE GAMES | 2 2 0 3 72/ 60 GDIB 1025 PROGRAM%%’?ST(O)E'ENTADA A
GMEC 2008 DINAMICA NAO-LINEAR 4 0 0 4 72/ 60 GMEC 1066 SISTEMAS DINAMICOS I
GMEC 1071 ELEMENTOS DE MAQUINAS | 4 0 0 4 72 / 60 GMEC 1064 | MECANICA DOS MATERIAIS Il
GMEC 1081 ELEMENTOS DE MAQUINAS I 4 0 0 4 72 / 60 GMEC 1071 | ELEMENTOS DE MAQUINAS |
GECA 2009 ELETRONICA DIGITAL | 2 0 0 2 36/ 30 GECA 1064 ELETRONICA |
GECA 2010 ELETRONICA DIGITAL II 2 0 0 2 36/ 30 GECA 2009 ELETRONICA DIGITAL |
GECA 2008 ELETRONICA DE POTENCIA 4 0 0 4 72/ 60 GECA 1074 ELETRONICA Il
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GMEC 2010 ENERGIA EOLICA 2 2 0 3 72/60 | GMEC 1044 | FENOMENOS DE TRANSPORTE
GECA 2012 ENGENHARIA DE SOFTWARE 2 2 0 3 72/60 | GDIB 1025 PROGRAMAO%AJST(SE'ENTADA A
GECA 2013 ESTRUTURA DE DADOS 2 2 0 3 72/60 | GpIB1025 | T ROGRAMAGAO ORIENTADA A
OBJETOS
GECA 2014 FILTROS ADAPTATIVOS 4 0 0 4 72/60 | GECA 1084 PROCESSA'\QTNNZE DIGITAL DE
GECA2015 | NOTALAGOESELETRICASEIN- | ) 0 0 4 72/60 | GECA 1051 CIRCUITOS ELETRICOS
DUSTRIAIS
INTRODUCAO A MANUFATURA PROCESSOS DE FABRICACAO
GMEC 2014 ADITIVA 2 2 0 3 72/60 | GMEC 1074 M ECANICA
GECA 2017 INTERNET DAS COISAS 2 2 0 3 72/60 | GpiB1025 | T ROGRAMAGAO ORIENTADA A
OBJETOS
SISTEMAS DIGITAIS,
SISTEMAS EMBARCADOS E MI- GDIB 1015 )
GECA 2026 CROCONTROLADORES 2 2 0 3 72/60 | crca 1053 PROGRAMACAOQ ESTRUTU-
RADA
MANUTENCAO E DIAGNOSTICO -
GMEC 2015 DF MAQUINAS 2 2 0 3 72/60 | GMEC 1076 VIBRACOES
GMEC 1062 MAQUINAS DE FLUXO | 2 2 0 3 72/60 | GMEC 1044 | FENOMENOS DE TRANSPORTE
GMEC 1063 MAQUINAS TERMICAS | 2 2 0 3 72/60 | GMEC 1044 | FENOMENOS DE TRANSPORTE
GMEC 1064 | MECANICA DOS MATERIAIS II 4 0 0 4 72/60 | GMEC1053 | MECANICA DOS MATERIAIS |
GMEC 2019 MECANISMOS 4 0 0 4 72/60 | GMEC 1066 SISTEMAS DINAMICOS I
GECA 2018 MEDIDAS ELETRICAS 2 2 0 3 72/60 | GECA 1051 CIRCUITOS ELETRICOS
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METODOS MATEMATICOS

GDIB 1042

CALCULO NUMERICO E EQUA-

GMEC 1054 COMPUTACIONALS 72/ 60 GDIB 1032 COES DIFERERI\IIEISAIS ORDINA-
GMEC 1046 METROLOGIA 72/ 60 GMEC 1024 DESENHO MECANICO
GECA 2020 NORMAL'ZA%AL%E CONFIABILI- 72/ 60 GDIB 1031 | PROBABILIDADE ESTATISTICA
GECA 2021 | PROCESSAMENTO DE IMAGENS 72/ 60 GECA 1084 PROCESSAN;ESZE DIGITAL DE
GECA 2022 PROCESSAMENTO DE VOZ 72/ 60 GECA 1084 PROCESSAN;ESZE DIGITAL DE
PROCESSAMENTO DIGITAL DE PROCESSAMENTO DIGITAL DE
GECA 2023 SINALS ] 72 / 60 GECA 1084 SINALS
PROCESSOS DE FABRICACAO R
GMEC 1065 MECANICA | 72 / 60 GMEC 1053 | MECANICA DOS MATERIAIS |
PROCESSOS DE FABRICACAO PROCESSOS DE FABRICACAO
GMEC 1074 MECANICA Il 72 / 60 GMEC 1065 MECANICA |
R DESENHO MECANICO E PRO-
GMEC 1075 PROJETO DO PRODUTO MECA- 72 / 60 GMEC 1024 CESSOS DE FABRICACAO ME-
NICO GMEC 1065 A
CANICA |
GECA 2024 ROBOTICA Il 72 / 60 GECA 1085 ROBOTICA |
GECA 2025 SISTEMAS DISTRIBUIDOS 36/ 30 GECA 1075 REDES DE COMPUTADORES
GDIB 1021 | PROBABILIDADE E ESTATISTICA
GECA 2027 SISTEMAS INTELIGENTES 72/ 60 GDIB 1035 E ALGEBRA LINEAR
GECA 2028 SISTEMAS OPERACIONAIS 72 / 60 GECA 1061 ARQUITETURA E ORGANIZA-

CAO DE COMPUTADORES
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TARIFACAO EM SISTEMAS DE

GECA 2029 ENERGIA 72 /60 GECA 1051 CIRCUITOS ELETRICOS
, GMEC 1045 | MECANICA TECNICA E DESE-
GMEC 2026 TECNICAS DE CAD E CAE 72/ 60 GMEC 1024 NHO MECANICO
TOPICOS ESPECIAIS EM APREN- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2030 DIZADO DE MAQUINA 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM AUTO- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2031 MACAO | 72/ 60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM AUTO- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2032 MACAO I 72/ 60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM COM- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2033 PUTACAO | 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM COM- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2034 PUTACAO Il 72/60 ciplina
GECA 2035 TOPICOS ESPECIAIS EM CON- 72/ 60 A ser deflnld(? n'a oferta da dis-
TROLE | ciplina
GECA 2036 TOPICOS ESPECIAIS EM CON- 72/ 60 A ser deflnldg n'a oferta da dis-
TROLE Il ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM INSTRU- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2037 MENTACAO | 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM INSTRU- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2038 MENTACAO II 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM ME- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2039 CATRONICA | 72/ 60 ciplina
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TOPICOS ESPECIAIS EM ME-

A ser definido na oferta da dis-

GECA 2040 CATRONICA II 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM PRO- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2041 CESSAMENTO DE AUDIO 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM PRO- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2042 CESSAMENTO DE IMAGEM 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM PRO- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2043 CESSAMENTO DE SINAIS 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM SISTE- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2044 MAS INTELIGENTES | 72/60 ciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM SISTE- A ser definido na oferta da dis-
GECA 2045 MAS INTELIGENTES II 72/60 ciplina
GMEC 1076 VIBRACOES 72/ 60 GMEC 1066 SISTEMAS DINAMICOS I
GDIB 1025 | PROGRAMACAO ORIENTADA A
GECA 2047 VISAO COMPUTACIONAL 72 / 60 GDIB 1021 OBJETOS E ALEBRA LINEAR E
GDIB 1035 | PROBABILIDADE E ESTATISTICA
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7.5.3.4. Disciplinas Eletivas Gerais

Na Tabela 16, apresentam-se as disciplinas eletivas gerais do curso. Nessa tabela, sdo apresen-

tadas algumas abreviagdes cujos significados sdo:
e HS = Horas-aula semanais;
e HA = Hora-aula (50 min);
e HR = Hora-relégio (60 min);
e CHT = Carga horéria total;
e (T = Créditos totais;
e T =Créditos teodricos;

e P =Créditos praticos;

e E =Créditos experimentais.
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Tabela 16 — Disciplinas eletivas gerais.

. HS CHT .
cODIGO NOME CcT cODIGO NOME
T P E (HA / HR)

GMEC 2044 ECONOMIA POLITICA 4 0 0 4 72/ 60 GPRO 1031 ECONOMIA
FUNDAMENTOS DE SEGURANCA ,

GPRO 1032 DO TRABALHO 2 0 0 2 36/30 60 CREDITOS

GMEC 2039 HISTORIA DA TECNOLOGIA 2 0 0 2 36/30

GDIB 2001 INGLES 2 0 0 2 36/30

GDIB 2002 LIBRAS 2 0 0 2 36/30

GPRO 1053 METODOLOGIA CIENTIFICA 2 0 0 2 36/ 30 60 CREDITOS

GDIB 1045 METODOS ESTATISTICOS 4 0 0 4 72/ 60 GDIB 1035 PROBAB'L'DT?CD: E ESTATIS-

ENGENHARIA DE METODOS E -

GPRO 1052 PROCESSOS 4 0 0 4 72/ 60 GPRO 1021 ADMINISTRACAO

GPRO 1063 PESQUISA OPERACIONAL | 2 2 0 3 72/ 60 GDIB 1045 METODOS ESTATISTICOS

GPRO 1073 PESQUISA OPERACIONAL I 2 2 0 3 72/ 60 GPRO 1063 PESQUISA OPERACIONAL |

GMEC 2046 SOCIOLOGIA DO TRABALHO 4 0 0 4 72/ 60 60 CREDITOS
TECNOCIENCIAS, HUMANIDADES ,

GMEC 2041 E INDUSTRIA 4.0 4 0 0 4 72/ 60 60 CREDITOS
TOPICOS ESPECIAIS EM CIENCIAS A ser definido na oferta da

GMEC 2042 HUMANAS | 4 0 0 4 72/60 disciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM CIENCIAS A ser definido na oferta da

GMEC 2043 HUMANAS I 4 0 0 4 72/60 disciplina
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TOPICOS ESPECIAIS EM CIENCIAS

A ser definido na oferta da

GMEC 2047 SOCIAIS APLICADAS | 72/60 disciplina
TOPICOS ESPECIAIS EM CIENCIAS A ser definido na oferta da
GMEC 2048 SOCIAIS APLICADAS I 72/60 disciplina
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7.5.3.5. Competéncias e Habilidades Gerais

As competéncias descritas nesse item estdo de acordo com as Diretrizes Curriculares Nacionais,

conforme regulamentado no Art. 42 da Resolu¢do CNE/CES n2 2, de 24 de abril de 2019:

I.  Formular e conceber solu¢des desejaveis de engenharia, analisando e compre-
endendo os usuarios dessas solucdes e seu contexto:

i. ser capaz de utilizar técnicas adequadas de observacdo, compreensao,
registro e andlise das necessidades dos usudrios e de seus contextos so-
ciais, culturais, legais, ambientais e econdmicos;

ii. formular, de maneira ampla e sistémica, questGes de engenharia, consi-
derando o usudrio e seu contexto, concebendo solugbes criativas e utili-
zando técnicas adequadas.

[I.  Analisar e compreender os fendmenos fisicos e quimicos por meio de modelos
simbdlicos, fisicos e outros, verificados e validados por experimentacao:

i. sercapaz de modelar fendmenos e sistemas fisicos e quimicos, utilizando
ferramentas matematicas, estatisticas, computacionais e de simulacao,
entre outras.

ii. prever os resultados dos sistemas por meio dos modelos;

iii. conceber experimentos que gerem resultados reais para o comporta-
mento dos fendmenos e sistemas em estudo;

iv. verificar e validar os modelos por meio de técnicas adequadas.

lll.  Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servigos), componentes
OU Processos:

i. ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e vidveis,
tecnicamente e economicamente, nos contextos em que serdo aplicadas;

ii. projetar e determinar os parametros construtivos e operacionais para as
solucdes de engenharia;

iii. aplicar conceitos de gestao para planejar, supervisionar, elaborar e coor-
denar projetos e servicos de engenharia.

IV.  Implantar, supervisionar e controlar as solugdes de Engenharia:
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i. ser capaz de aplicar os conceitos de gestdo para planejar, supervisionar,
elaborar e coordenar a implantagao das solugdes de Engenharia;

ii. estarapto a gerir, tanto a forca de trabalho quanto os recursos fisicos, no
gue diz respeito aos materiais e a informacao;

iii. desenvolver sensibilidade global nas organizagdes;
iv. projetar e desenvolver novas estruturas empreendedoras e solugdes ino-
vadoras para os problemas;
v. realizar a avaliagao critica-reflexiva dos impactos das solu¢des de enge-
nharia nos contextos sociais, legais, econdmicos e ambientais.
V.  Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e gréfica:

i. ser capaz de expressar-se adequadamente, seja na lingua patria ou em
idioma diferente do portugués, inclusive por meio do uso consistente das
tecnologias digitais de informacdo e comunicacdo (TDICs), mantendo-se
sempre atualizado quanto aos métodos e tecnologias disponiveis.

VI.  Trabalhar e liderar equipes multidisciplinares:

i. ser capaz de interagir com as diferentes culturas, mediante o trabalho
em equipes presenciais ou a distancia, de modo que facilite a construcao
coletiva;

ii. atuar de forma colaborativa, ética e profissional em equipes multidisci-
plinares, tanto localmente quanto em rede.

iii. gerenciar projetos e liderar, de forma proativa e colaborativa, definindo
as estratégias e construindo o consenso nos grupos;

iv. reconhecer e conviver com as diferencas socioculturais nos mais diversos
niveis em todos os contextos em que atua (globais/locais);

V. preparar-se para liderar empreendimentos em todos os seus aspectos:
producao, financas, pessoal e mercado.

VIl.  Conhecer e aplicar com ética a legislacdo e os atos normativos no ambito do
exercicio da profissdo:

i. ser capaz de compreender a legislacdo, a ética e a responsabilidade pro-

fissional e avaliar os impactos das atividades de Engenharia na sociedade

e no meio ambiente.
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ii. atuar sempre respeitando a legislacdo e com ética em todas as ativida-
des, zelando para que isto ocorra também no contexto em que estiver
atuando.

VIll.  Aprender de forma autonoma e lidar com situacdes e contextos complexos, atu-
alizando-se em relacdo aos avancgos da ciéncia, da tecnologia e aos desafios da
inovacao:

i. sercapaz de assumir uma atitude investigativa e autbnoma, com vistas a
aprendizagem continua, a producdo de novos conhecimentos e ao de-
senvolvimento de novas tecnologias.

ii. aprender a aprender.

Com o objetivo de atender ao perfil profissional estabelecido, o curriculo do curso de Engenha-
ria de Controle e Automacdo busca permitir que o aluno desenvolva, ao longo de seu processo
formativo, as seguintes competéncias e habilidades essenciais ao pleno exercicio de suas ativi-

dades profissionais:

I.  Capacidade de aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnoldgicos e
instrumentais a Engenharia;

Il.  Capacidade de projetar e conduzir experimentos e interpretar resultados;

lll.  Capacidade de conceber, projetar e analisar sistemas, produtos e processos ca-
racteristicos da drea de Engenharia de Controle e Automacao, utilizando mode-
los adequados;

IV. Capacidade de planejar, supervisionar, elaborar e coordenar projetos e servicos
na drea de Engenharia de Controle e Automacao;

V. Capacidade de identificar, formular e resolver problemas de Engenharia de Con-
trole e Automacdo, desenvolvendo e utilizando novas ferramentas e técnicas
guando necessario;

VI.  Capacidade de supervisionar e avaliar, criticamente, a opera¢ao e manutencgao
de sistemas e processos caracteristicos da area de Engenharia de Controle e Au-
tomacgao;

VIl.  Capacidade de comunicar-se eficientemente nas formas escrita, oral e grafica;
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VIII.

XI.

XIl.

Capacidade de atuar em equipes multidisciplinares;

Capacidade de compreender e aplicar a ética e responsabilidade profissionais;
Capacidade de avaliar o impacto das atividades da Engenharia de Controle e Au-
tomacdo no contexto social e ambiental;

Capacidade de avaliar a viabilidade econémica de projetos de Engenharia de
Controle e Automacao; e

Possuir a postura de busca permanente por atualizagao profissional.

No projeto do curso em tela, o desenvolvimento das habilidades acima citadas esta correlacio-

nado as disciplinas integrantes de sua estrutura curricular obrigatéria- As disciplinas obrigaté-

rias do curso estdo divididas em areas de conhecimento, conforme apresentado na Tabela 17.

Tabela 17 — Disciplinas obrigatdrias: dreas de conhecimento, carga hordria e rela¢éo entre com-
peténcias e habilidades desenvolvidas.

Calculos I, I, lll e IV 60/60/60/60 latéllleV
Geometria analitica e vetorial 60 latéllleV
Algebra Linear 60 latéllleV
- Célculo Numérico 60 latéllleV
Matematica - . .
Probabilidade e Estatistica 60 latéllleV
£ = ; — e
.qua(_;oes diferenciais ordina 60 latélll eV
rias - EDO
Sistemas Lineares 60 latéllleV
Fisica Fisical, Il e lll 60/60/60 [atélll, Ve VI
Fisica Experimental |, Il e llI 30/30/30 laté lll, Ve VI
Quimica Quimica 60 [até lll, Ve VI
o . Il até V, VII, VI,
Expressao Grafica 60 X e XI
Ciéncia dos Materiais 60 [até lll, Ve VI
Mecanica Técnica 60 [atélll, Ve VI
Mecinica Mecanica dos Materiais | 60 [atélll, Ve VI
R | até lll, 6 até VI
Fenémenos de Transporte 60 o X até XI|
. oA | até lll, 6 até VIII
Sistemas Dindmicos | e |l 60/ 60 e X até XI|
Robdtica | 60 | até VI
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Programacao Estruturada

60

I, IV, Vl e VIl até

Xl
Programacao Orientada a Ob- 60 I, 1V, Vl e VIl até
Computacao jetos Xl
Arquitetura e Organizacdo de 60 | até VI
Computadores
Redes de Computadores 30 | até VI
Circuitos Elétricos 60 Hatelll 61ate Vil
i e X até Xll
Elétrica Conversdo de Energia 60 | até VI
Acionamentos Elétricos 60 | até VI
Sistemas Digitais 60 | até Vv
Slstefnz.as de qur}uhlcagoes 60 | até VI
Analdgicas e Digitais
Eletronica l, Il e 1l 60 /60 /60 | até VI
Eletrdnica Controle Linear l e ll 60/ 60 | até Vv
Controle Digital 60 laté Vv
Automacgdo l el 60 / 60 | até v
rI::inscessamento Digital de Si- 60 | até v
Instrumentacdo Eletrénica 60 | até VI
o Introducao a EngenhNarla de 30 Vil e VIlI
Multidisciplinar | Controle e Automacao
Projeto Final I e Il 30/ 30 | até Xl
. Ciéncias do Ambiente 30 latelll, 6/ate Vil
Formacao Geral e X até Xl
e Humanistica Administracao 60 IV até XI
Economia 60 IV até XI
Caminhos for-
ZJT:\I;/C;SOdeesqu—_ Disciplinas eletivas 60 /60 /60/30 variavel
dante
Atividades prati-
cas, de carater | Estagio Supervisionado 270 | até XII
multidisciplinar,
com a finalidade
de aplicar os co-
nhecimentos do
Extensdo Universitdria 360 | até XII

curso na indus-
tria e na socie-
dade.
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Ja o desenvolvimento das habilidades acima citadas estd correlacionado as disciplinas integran-
tes de sua estrutura curricular obrigatdria- As disciplinas obrigatdrias do curso estdo divididas

em areas de conhecimento, conforme o contetdo da Tabela 18.

Tabela 18 - Disciplinas eletivas: dreas de conhecimento, carga hordria e relagdo entre compe-
téncias e habilidades desenvolvidas.

Métodos Matematicos e Com- ,
‘s . . 60 latéllleV
Matematica putacionais
Métodos Estatisticos 60 latéllleV
Desenho Mecéanico 60 Hate i, V,ate vil
e X até Xll
Dinamica Nao-Linear 60 latéllleV
Elementos de Maquinas | e Il 60 | até VI
L?Vt;odugao a Manufatura Adi- 60 | até VI
Mal\nu.ten(;ao e Diagnostico de 60 | até VI
Maquinas
Maquinas de Fluxo | 60 | até VI
Maquinas Térmicas | 60 | até VI
L Mecanica dos Materiais Il 60 | até VI
Mecanica Mecanismos 60 | até VI
Metrologia 60 | até VI
Normalizacdo e Confiabilidade 60 IV, Vl e XI
Ciéncia dos Materiais 60 | até VI
Processos de Fabricagdo | 60 | até VI
Processos de Fabricagao 60 | até VI
Projeto do Produto Mecanico 60 | até Vv
Robética ll 60 | até VI
Técnicas de CAD e CAE 60 atelll, Vate VI
e X ate Xl
Vibracdes 60 | até VI
Aprendizado de Maquina 60 | até v
Banco de Dados 60 | até Vil
Desenvolvimento de Games 60 | até Vv
Engenharia de Software 60 | até Vv
Computacao Estrutura de Dados 60 | até Vv
Internet das Coisas 60 | até Vv
Sistemas Distribuidos 30 | até Vv
Sistemas Operacionais 60 | até Vv
Visdao Computacional 60 laté Vv
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Toépicos Especiais em Aprendi-

. 60 variavel
zado de Maquinas
Topicos Especiais em Computa- ,
~ P P P 60 variavel
¢ao |
Topicos Especiais em Computa- .
~ P pecials € omputa 60 variavel
gao ll
Conversdo de Energia ll 60 | até VI
Energia Edlica 60 | até VI
Elétrica Instalacoes Elétricas e Industri- ,
\Stalde 60 | até VI
ais
Medidas Elétricas 60 | até VI
. Tarifacdo em Sistemas de Ener- ,
Elétrica . ¢ 60 | até VI
gia
Amplificadores Operacionais - i
pime P 60 | até VI
AplicacGes e Projetos
Controle N3o-Linear 60 | até Vv
Controle Otimo 60 | até vV
M I m Apli istem
odelagem Aplicada a Sistemas 60 | até V
de Controle
Eletronica Digital | 30 lell
Eletronica Digital Il 30 lell
Eletronica de Poténcia 60 | até v
Filtros Adaptativos 60 | até Vv
Processamento de Imagens 60 | até Vv
Processamento de Voz 60 | até v
Processamento Digital de Sinais i
f g 60 | até V
Eletronica Sistemas Embarcados e Micro- ,
60 | até Vv
controladores
Tdpicos Especiais em Processa- .
P p . 60 variavel
mento de Audio
Topicos Especiais em Processa- )
P P 60 variavel
mento de Imagens
Tdpicos especiais em Processa- ..
P p' . 60 variavel
mento de Sinais
Tépicos Especiais em Automa- ..
N P P 60 variavel
¢ao |
Topicos Especiais em Automa- ,
- P P 60 variavel
¢ao |
Tépicos Especiais em Controle | 60 variavel
Tépicos Especiais em Controle Il 60 variavel
Topicos Especiais em Instrumen- .,
P P 60 variavel

tagao |
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Toépicos Especiais em Instrumen-

sociais aplicadas Il

~ 60 variavel
tacao ll
Topicos Especiais em Mecatro- .
. P P 60 variavel
nica |
Tdpicos Especiais em Mecatro6- .
. P P 60 variavel
nica ll
Sistemas Inteligentes 60 | até VvV
Topicos Especiais em Sistemas .,
P . P 60 variavel
Inteligentes |
Tdpicos Especiais em Sistemas .,
P . P 60 variavel
Inteligentes Il
Economia politica 60 IXeX
Fundamentos de Se
guranca do 30 X e X
Trabalho
Historia da tecnologia 30 variavel
Inglés 30 Vi
Libras 30 VI
Metodologia cientifica 30 Vil e Xl
Pesquisa Operacional | 60 | até IV
Formacdo Geral | Pesquisa Operacional Il 60 | até IV
e Humanistica Tecnologias, humani in-
e,c 9 ogias, humanidades e i 60 Vil e XII
dustria 4.0
Sociologia do trabalho 60 IXeX
Toni is em clenci ’
Opicos especiais em ciéncias 60 variavel
humanas |
Tdpicos especiais em ciéncias .
P P 60 variavel
humanas Il
Tdpicos especiais em ciéncias .
p. . 'p 60 variavel
sociais aplicadas |
Tdpicos especiais em ciéncias .
P P 60 variavel

Na Tabela 19, sdo apresentados os conteudos exigidos para o nucleo de disciplinas basicas, em

cumprimento ao que é estabelecido na Res. MEC/CNE n2 2/2019. Alguns desses contetdos sdo

apresentados em disciplinas préprias, enquanto outros sao distribuidos nas ementas de uma

ou mais disciplinas.

Tabela 19 — Atendimento a Resolugdo MEC/CNE n2 2/2019.
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Art. 92 § 12: Administracdo e Econo-

Administracdo 4 0 4
mia
Algebra Linear Art. 92 § 19: Matematica 4 0 4
Calculo | Art. 92 § 12: Matematica 4 0 4
Célculo 1l Art. 92 § 12: Matematica 4 0 4
Calculo 1l Art. 92 § 12: Matematica 4 0 4
Calculo Numérico Art. 92 § 19: Matematica 2 2 3
0§10: ini 5 R
Economia Art. 92 § 19: Admnjlstragao e Econo 4 0 4
mia
Circuitos Elétricos Art. 92 § 19: Eletricidade 2 2 3
Art. 92 § 12: Ciénci
Ciéncias do Ambiente .925 .Clenuas 2 0 2
do Ambiente
E des Dif iai - s
quago?s’ .I erenciais Or Art. 92 § 12: Matematica 4 0 4
dindrias - Edo
Expressdo Grafica (Dentro
de Expressao Grafica e
Proj P Meca- o -
r'OJet,o do Produto Meca Art. 92 § 19: Expressao grafica 2 2 3
nico é apresentado, tam-
bém, o conteldo de Dese-
nho Universal)
Art. 92 § 12: Fené deT -
Fendmenos de Transporte r § enomenos de frans 4 0 4
porte
Fisica Experimental | Art. 992 § 19: Fisica 0 2 1
Fisica Experimental Il Art. 92 § 19: Fisica 0 2 1
Fisica Experimental Il Art. 92 § 19: Fisica 0 2 1
Fisica l Art. 92 § 19: Fisica 4 0 4
Fisica ll Art. 92 § 19: Fisica 4 0 4
Fisica lll Art. 92 § 19: Fisica 4 0 4
Geometria ar?ahtlca e Ve Art. 92 § 12: Matematica 4 0 4
torial
Ciéncia dos Materiais e Art. 92 § 12: Mecéanica dos Sélidos e 4 0 4
Mecanica dos Materiais | Ciéncia dos Materiais
Metodologia Cientifica
A tada dentro de: e
( presenNa ‘a entro ? Art. 92 § 19: Metodologia Cientifica e
Introducdo a Engenharia L 2 0 2
. Tecnoldgica
de Controle e Automacao,
Projeto Final | e Il)
Probabilidade e Estatistica Art. 92 § 19: Estatistica 4 0 4
Art. 92 § 12: Algorit P -
Programacado Estruturada r 5 ~ gorl mc?s'e rograma 2 2 3
¢ao, informatica
Programacao Orientada a | Art. 92 § 12: Algoritmos e Programa- ) ) 3
Objetos ¢do, informatica
Quimica Art. 92 § 19: Quimica 2 2 3
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7.5.3.6. Assisténcia Estudantil

A Politica Nacional de Assisténcia Estudantil (Pnaes), instituida pela Lei n2 14.914/2024, objetiva
contribuir para a permanéncia dos estudantes de baixa renda nas universidades e nos institutos
federais e para a conclusdo dos cursos. O desenho e a sanc¢do da Pnaes foram fruto do didlogo
do MEC com o Congresso Nacional, com os movimentos estudantis e com as entidades de en-
sino. A politica é implementada pelas Secretarias de Educacdo Superior (Sesu) e de Educacdo

Profissional e Tecnoldgica (Setec).

A Politica é implementada de forma articulada as atividades de ensino, pesquisa e extensdo nas
universidades, nos institutos federais e nos Cefets. Essas instituicbes terdo autonomia para de-
finir acOes especificas observando as realidades locais, as necessidades dos estudantes e as di-

retrizes da Pnaes.

No que tange aos programas de atendimento ao discente instituidos no Sistema Cefet/RJ, te-

mos os relacionados abaixo (que foram executados no ano de 2024):

e Programa de Auxilio ao Estudante — PAE: tem como objetivo criar condicbes de acesso e
de aproveitamento pleno da formacdo académica para estudantes em situacdo de vulnera-
bilidade socioeconémica, por meio da concessdo de auxilios estudantis. Por meio do PAE, o
estudante receberd um valor em dinheiro, a ser depositado em sua conta bancaria, con-
forme regras e valores estabelecidos no edital.

e Programa de Auxilio ao Estudante com Deficiéncia — PAED: é um programa com a mesma

finalidade do PAE, com o objetivo de atender a estudantes com necessidades especificas.

7.5.3.7. Trabalho de Conclusdo de Curso

O Projeto Final ou Trabalho de Conclusdo de Curso é o fechamento do Curso de Engenharia de
Controle e Automacao, sendo uma importante oportunidade de exercitar questdes relaciona-
das ao trabalho em equipe, a pesquisa, ao cumprimento de prazos, a ética e a responsabilidade

profissional. Cada projeto deve ser elaborado individualmente.

O Projeto Final esta estruturado em duas disciplinas: Projeto Final | e Projeto Final Il. A disciplina

Projeto Final | pertence ao 92 periodo e o Projeto Final Il, ao 102 periodo. Ambas as disciplinas
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sdo obrigatdrias, totalizando 36 horas-aula cada (30 horas). A disciplina Projeto Final | é pré-

requisito do Projeto Final Il.

Os estudos preliminares para o desenvolvimento do projeto final devem ser realizados na dis-
ciplina Projeto Final I. Esta primeira etapa contempla a andlise de viabilidade, a pesquisa bibli-
ografica, a compreensao dos fundamentos tedricos que regem o tema, a aquisicdo de material,
guando necessaria, o esboco do projeto, a adequacdo laboratorial para a montagem de proto-
tipos (quando for o caso), a definicdo dos capitulos da monografia e a escrita de sua parte inicial.
A etapa seguinte corresponde a realizacao da disciplina Projeto Final I, na qual o trabalho ser3,

de fato, executado.

Cada disciplina de Projeto Final terd um professor coordenador nomeado pelo coordenador de
curso. Caberd ao professor coordenador da disciplina Projeto Final | organizar os proponentes
do projeto, colaborar na indicacdo do professor orientador e acompanhar a evolucao dos tra-
balhos. O professor coordenador da disciplina Projeto Final Il deve definir o periodo em que se
realizardo as defesas dos trabalhos e orientar os alunos quanto ao cumprimento dos prazos. O
professor orientador escolhido na disciplina Projeto Final | deverd ser o mesmo da disciplina

Projeto Final Il.

Banca Examinadora

Na disciplina Projeto Final |, o professor responsavel deve formar uma banca com pelo menos

dois docentes do colegiado, sendo que a avaliacdo pode ser conduzida pelo préprio professor.

Na disciplina Projeto Final I, a banca examinadora devera ser constituida por, no minimo, 3
(trés) professores, incluindo, obrigatoriamente, o professor orientador. Apenas um dos mem-
bros da banca pode ser constituido por um professor externo ou por um profissional de em-

presa graduado na area do projeto.

Escolha do Tema

Os projetos versarao, obrigatoriamente, sobre assuntos relacionados aos objetivos do curso de

Engenharia de Controle e Automacdo. O tema devera ser definido na disciplina Projeto Final |,
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assim como o professor orientador. Uma nova proposta de trabalho relativa ao mesmo projeto

devera ser entregue na disciplina Projeto Final I, complementando a descri¢ao e ideias iniciais.

Avaliagao

A avaliacdo da disciplina Projeto Final | é conduzida pelo professor responsdvel e deve observar
os seguintes critérios: pesquisa bibliografica, embasamento tedrico, organizacio e sintese do
trabalho, e cumprimento do cronograma. Todavia, o professor orientador sera responsavel por
conduzir os estudos sobre o tema escolhido e por auxiliar no desenvolvimento do trabalho pro-

posto.

As notas atribuidas ao Projeto Final | variam de 0 a 10. Para fins de aprovacdo e aceitacdo do

pré-projeto, a nota final deverd ser igual ou superior a 5,0 (cinco).

No caso da disciplina Projeto Final I, a nota corresponde a qualidade do projeto e a apresenta-
¢do oral. Na avaliacdo individual, os seguintes pontos serdo considerados: participacao, emba-
samento tedrico e cumprimento de prazos. Em relacdao ao projeto, os seguintes itens serdao con-
siderados: organizacao do trabalho, capacidade de sintese, objetividade, norma culta da lingua,
bibliografia, apresentacdo e analise dos resultados. Na apresentacdo oral, avaliam-se: postura
dos membros do grupo, clareza das ideias, organizacdao da apresentacdo, dominio do assunto,

tempo de apresentacdo, defesa oral e argumentacao.

A nota da disciplina Projeto Final Il varia de 0 a 10. Durante a defesa oral, o aluno serd arguido
sobre qualquer parte do projeto e, para ser aprovado, deve obter nota final igual ou superior a

5,0 (cinco). A nota da disciplina é atribuida pelos membros da banca.

Para o aluno que ficar reprovado no Projeto Final Il na primeira defesa, sera oferecida, pela
ultima vez, uma nova oportunidade, dentro do prazo de 6 (seis) meses, contados da data da
primeira apresentacao, para refazer o trabalho. O aluno, nesta situacdo, devera efetuar todos

os atos relativos a sua matricula no periodo correspondente.

Ap0ds a apresentacgado do trabalho, o professor orientador devera preencher a Ata de Defesa com

o grau atribuido. Na ata, devem constar a assinatura dos membros da banca e do aluno.

Conforme Art. 2, do ATO N° 09, de 27 de setembro de 2024, do CONPUS/NI, que regulamenta

as modalidades de defesa dos trabalhos relacionados as disciplinas Projeto Final | e I, dos cursos
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de ensino superior da Unidade de Nova Iguacu, fica determinado que: “A defesa dos trabalhos
relacionados as disciplinas de Projeto Final | e Il dos cursos de Engenharia do Campus Nova
Iguacu poderd ocorrer na modalidade presencial, na modalidade remota sincrona ou na moda-
lidade hibrida, entendendo-se esta ultima como uma combinacdo das modalidades presencial

e remota sincrona, a critério de cada coordenadoria”.

7.5.3.8. Estdgio Supervisionado

O Estagio Supervisionado é uma disciplina obrigatdria do Curriculo Pleno dos Cursos de Gradu-
acdo do Cefet/RJ, segundo as disposicoes da Lei n? 11.788, de 25 de setembro de 2008, que
revogou a Lei n2 6.494, de 7 de dezembro de 1977, e o Decreto n? 87.497, de 18 de agosto de
1982. A carga hordria atribuida a disciplina em questiao obedece ao disposto nas Resolugdes
CNE/CES n? 2, de 18/06/2007, e n2 11, de 11/03/2002. Todo o procedimento adotado para a

realizacdo do estagio supervisionado estd disponivel no Portal da Instituicdo.

Por meio dessa disciplina, o aluno conhece e participa in loco dos principais problemas ineren-
tes a Engenharia de Controle e Automacao, qualificando-se para o exercicio técnico-profissional
e para a vida societdria. Assim, toda uma gama de valores e conhecimentos cientificos e socio-

culturais pode enriquecer sua bagagem de vivéncias, ampliando sua experiéncia profissional.

O Estagio Supervisionado tem duragao minima de 270 horas (duzentas e setenta horas-relégio),
contadas a partir da data de matricula na disciplina, para alunos em efetiva atividade de estagio.
Para matricular-se na disciplina Estdgio Supervisionado, o aluno devera ter concluido, no mi-
nimo, 100 créditos (cem créditos). A jornada de atividades tera de ser compatibilizada com o

hordrio escolar, evitando-se prejuizos a formagdo académica do aluno.

Apds matricular-se na disciplina de Estagio Supervisionado, o aluno devera formalizar o estagio
junto a DIEMP (Divisdao de Integragdao Empresarial), com credenciamento da empresa conce-
dente do estdgio e a assinatura do termo de compromisso. Obrigatoriamente, o Termo de Com-
promisso sera celebrado entre o estudante e a empresa concedente do estagio, com a interve-
niéncia da Instituicao Federal de Ensino, para que as atividades oferecidas sejam compativeis

com a formacdo profissional do estudante e contribuam para seu processo educativo. Cabe ao
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professor orientador da instituicdo certificar que essas atividades sdo pertinentes a formacao

académica do aluno.

A realizacdo do estdagio curricular pelo estudante ndo acarretara vinculo empregaticio de qual-
guer natureza. Entretanto, podera o estagiario receber uma bolsa-auxilio para ajudar na sua
locomog¢ao e em outras despesas, devendo o estudante estar segurado contra acidentes pes-

soais.

O acompanhamento e controle do cumprimento do programa do estagio sdo feitos por meio
da andlise de um relatdrio realizado pelo aluno e de uma Ficha de Avaliacao preenchida pelo
responsavel pelo aluno na empresa. Cabe ao professor orientador avaliar esses documentos
na conclusdo da atividade. Com base nesta avaliacdo e na frequéncia do aluno, atribui-se um

grau a disciplina correspondente.

O principal objetivo do Estagio Supervisionado é complementar o ensino tedrico, tornando-se
um instrumento de aperfeicoamento técnico-cientifico, de treinamento pratico e de integracao
entre a Instituicdo de Ensino e o mercado de trabalho, possibilitando a atualizagao continua do

conteudo curricular.

Assim, o Estagio Supervisionado deve proporcionar ao aluno a oportunidade de aplicar os co-
nhecimentos académicos e, ao mesmo tempo, adquirir vivéncia profissional na respectiva area
de atividade, além de aprimorar o relacionamento humano, uma vez que possibilita ao aluno

avaliar suas préprias habilidades em situaces praticas da vida profissional.

Independentemente de estar cursando a disciplina Estagio Supervisionado, o aluno podera fa-
zer estdgio em empresas em qualquer semestre letivo, sem, no entanto, obter créditos na dis-
ciplina. Esse tipo de estagio, ndo curricular, podera ser obtido por conta prépria ou por meio de
contato com a Divisdo de Integracdo Empresarial (DIEMP), que providenciard a documentacao

necessaria, de acordo com a Lei n? 11.788.

Regulamento para a Realizagao da Disciplina Estagio Supervisionado

O regulamento tem por objetivo normatizar as atividades relacionadas a disciplina Estagio Su-
pervisionado. Conforme determina a legislacdo vigente, todos os estudantes devem realizar es-

tagio curricular como condi¢do para a conclusao do curso. O regulamento em questao define
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os procedimentos a serem seguidos pelos académicos, os pré-requisitos e os prazos, servindo

como orientacdo e estabelecendo os direitos e as obriga¢cdes dos envolvidos.

Habilitacao

O estudante estara habilitado a esta disciplina apds ter cumprido, com aprovagao, o minimo de
créditos da matriz curricular dos cursos, momento em que passa a alcancar a maturidade téc-
nico-cientifica necessaria para assumir tarefas no mercado de trabalho. No curso de Engenharia
de Controle e Automacdo, o aluno estara habilitado que tiver cumprido um minimo de 100

créditos.

Matricula na disciplina

Devera o aluno efetuar sua matricula junto ao SERAC, no inicio do ano letivo, apds ter cumprido
os créditos necessarios do seu curso. Caso o aluno somente consiga um estdgio apds o encer-
ramento do periodo legal de matricula, dirija-se a chefia do SERAC e solicite sua matricula ex-
temporanea (requisito adotado somente com referéncia a disciplina Estagio Supervisionado).
Assim procedendo, mesmo ndo completando as horas necessarias nesse periodo, o aluno ja
comecara a contar as horas do periodo seguinte, quando devera renovar sua matricula na dis-

ciplina.

Documentagao do aluno
A documentacgdo exigida para a atividade de estégio é:

e Ficha para Avaliacdo de Estagio Supervisionado: identificacdo do aluno, da empresa e
de suas atividades como estagiario e/ou empregado. Para se inscrever, o aluno devera
preencher a ficha deste regulamento, disponivel no Portal da Institui¢do’.

e Aluno Estagidrio: apresentar termo de compromisso do estagio formalizado junto a DI-

EMP e o histdrico escolar atualizado.

7 Ficha de Avaliacdo do estégio supervisionado: http://portal.Cefet/RJ.br/files/alunos/outros/regulamento_estagio_2012_1.pdf
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e Aluno Empregado: anexar a ficha cdpia do contracheque atual e do 62 (sexto) més an-

terior a este, ou da carteira de trabalho, e o Histérico escolar atualizado.

Prazos e locais para a entrega da documentacao para formaliza¢do da disciplina Estagio Su-

pervisionado

O periodo, o horario e o local sdo definidos a cada semestre e divulgado na pagina do Cefet/RJ.

Documentacdo informativa para elaboragdo do relatério de Estagio Supervisionado

Apds a aprovacao do estdgio pelo professor supervisor da disciplina de cada curso, o aluno de-
vera dirigir-se ao SESUP para receber as informagdes e documentos necessarios para a elabo-

racao do Relatdrio do Estagio Supervisionado, conforme segue:

e Norma para Avaliagao da Disciplina de Estagio Supervisionado: contém o roteiro para
elaboragao do Relatdrio de Estagio.

e Ficha Individual de Frequéncia: devera ser preenchida e assinada pelo orientador da
empresa para a avaliagao de desempenho do estagiario. Caso o aluno seja funcionario
da empresa, estard isento de apresenta-la no ato da entrega do Relatério de Estagio.

e (Questionario de Avaliacdo do Estagio Supervisionado: deverd ser preenchido pelo
aluno, com informacodes sobre o seu estagio e o resumo do relatério.

e Carta de Apresentagao do Aluno a Empresa: informa a data de devolug¢dao dos docu-

mentos e a importancia do estagio para a vida do estudante.

Ao final do estagio, o aluno deve entregar uma versao impressa do Relatdrio Final e outra em
meio digital (CD). Datas e locais de recebimento da documentacao informativa para elaboracdo

do relatério: definidos a cada semestre e divulgados na péagina do Cefet/RJ.

Semindrios Obrigatdrios
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O aluno deverd escolher a data no SESUP, assinalando em formulario proprio, e apresentar
oralmente, perante o professor orientador e seus colegas, as atividades desenvolvidas na em-

presa onde estagia.

Duragao do Estagio

Contados a partir da data de matricula na disciplina, para estudantes em efetiva atividade de

estdgio, o curso em questdo tera duracdo minima de 270 horas (324 horas-aula).

Avaliagao de Desempenho na Disciplina

A avaliacdo do Estdgio Supervisionado dependera da entrega, no prazo previsto pelo Setor de
Estagio Supervisionado (SESUP), dos documentos que gerardo o Grau da Avaliagdo Funcional —
GAF —e o0 Grau da Avaliacdo do Relatorio — GAR. Sera considerado aprovado o aluno que obtiver
média final (MF) igual ou superior a 6,0 (seis), resultante da média ponderada das duas avalia-

¢Oes citadas, ndo havendo exame final nesta disciplina:

MF = (GAF + 2 x GAR)/3, onde:

e GAF — Grau da Avaliacdo Funcional — com peso 1, é a média aritmética das avaliacdes
atribuidas aos itens da Ficha Individual de Frequéncia, com os seguintes cédigos de no-
tas correspondentes:

o A-de8,1a10,0;
o B-de6,1a8,0;
o C-de4,1a6,0;
o D-de3,1a4,0;
o E-de0a3,0.
e GAR-—Grau de Avaliagao do Relatdrio —com peso 2 — é o grau atribuido ao Relatdrio do

Estagio Supervisionado, emitido pelo professor avaliador.
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O relatério devera ser estruturado conforme o roteiro fornecido pelo SESUP. Além do contetdo,

sera avaliada também a apresentacao do Relatério.

Observagao: o aluno funciondrio estd isento da apresentacdo da Ficha Individual de Frequéncia.

Supervisdo da Disciplina

Para a verificacdo de autenticidade das informacdes prestadas pelo aluno na Ficha para Avalia-
¢do de Estagio Supervisionado, os professores supervisores, encarregados pelos Departamen-
tos Académicos, realizarao visitas periddicas as empresas. O objetivo destas é verificar o entro-
samento pessoal do futuro profissional e sua adaptacdo a empresa, avaliando se desempenha
funcBes compativeis com a sua formacgdo académica. Ao mesmo tempo, coloca o Cefet/RJ, por
meio do potencial cientifico e tecnoldgico, a servico da sociedade, coletando sugestbes que

melhor aproximem os cursos da realidade empresarial.

Datas para a entrega do Relatdrio de Estagio Supervisionado

O periodo, o local e o0 horario sdo definidos a cada semestre e divulgados no Portal.

Observagoes:

e O aluno que ndo entregar o Relatério ao final do periodo letivo corrente devera renovar
a matricula na disciplina Estagio Supervisionado, garantindo o registro de sua nota no
periodo letivo correspondente a entrega do Relatério de Estagio. A matricula na disci-
plina Estdgio Supervisionado equivalerd as matriculas em disciplinas curriculares nor-
mais, porém nao serd computada no calculo da carga horaria semanal. Caso conste um
ZERO no histdrico escolar do aluno matriculado na disciplina, que ndo entregou o Rela-
tério no periodo, dirigir-se ao DERAC (Secretaria Escolar) apds a nova matricula na dis-
ciplina e solicitar a retirada dessa nota zero, para ndo baixar o CR do aluno.

e No impedimento legal, quanto as datas e hordrios de atendimento estabelecidos neste

regulamento, atender-se-a a entrega dos documentos por meio de procuragao ou de
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pessoa credenciada. Sera expressamente recusado o recebimento da documentacdo
guando apresentada fora do prazo determinado e dos hordrios de atendimento estabe-

lecidos.

7.5.3.9. Atividades Complementares

O Cefet/RJ UnED Nova Iguacu, conforme estabelecido no Art. 62, paragrafo 82, da Resolucdo
CNE/CES n2 2, de 24 de abril de 2019, que estabelece as Diretrizes Curriculares Nacionais para
os Cursos de Graduac¢dao em Engenharia, estimula atividades para complementar a formacao do

aluno e permitir o aprimoramento pessoal e profissional do futuro engenheiro.

As atividades complementares executadas pelo aluno ndo irdo compor a carga hordaria do curso,
sendo um conjunto de atividades elegiveis, mas ndo obrigatérias, que cada estudante decidira
se realizard ou ndo. Sdo atividades cujo foco é permitir que o aluno, durante sua fase de forma-
¢do académica, busque desempenhar atividades que agreguem valor a sua formacdo acadé-

mica e profissional.

O aluno do curso de Engenharia de Controle e Automacao é livre para escolher as atividades

gue deseja desenvolver, sempre sendo incentivada a diversificacao de atividades, tais como:

Outros estagios

Independentemente de estar cursando a disciplina Estagio Supervisionado, o aluno podera re-
alizar estagio em empresas em qualquer semestre letivo, sem, no entanto, obter créditos na
disciplina. Esse tipo de estdgio, ndo curricular, poderd ser obtido por conta prépria ou por meio
de contato com a Divisdo de Integracdao Empresarial (DIEMP), que providenciara a documenta-

¢do necessaria, conforme a Lei n2 11.788.

Projetos de Ensino

Sdo projetos relacionados, direta ou indiretamente, ao processo de ensino-aprendizagem nos

cursos da Educacdo Profissional Técnica de Nivel Médio (EPTNM) e da Graduac¢do no Ensino
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Superior (ES), e em quaisquer das Unidades de Ensino Descentralizadas (UnED) ou Unidade

Sede (Maracand) do Cefet/RJ.

Serdo considerados de natureza direta os projetos de ensino que desenvolvam metodologias,
estratégias, recursos, produtos educacionais, cursos ou palestras didatico-pedagdgicas, a serem
imediatamente e especificamente aplicados no processo de ensino-aprendizagem dos estudan-
tes atendidos pelos proponentes, durante o periodo de vigéncia do projeto. Por sua vez, sdo
considerados de natureza indireta os projetos que sejam desenvolvidos para a qualificacado di-
fusa, isto é, sem delimitacdo inicial das turmas e estudantes beneficiados, e posteriormente, do

processo de ensino-aprendizagem no Cefet/RJ.

Projetos de Pesquisa

Os alunos podem participar do desenvolvimento de projetos de pesquisa, podendo integrar um
dos diversos grupos de pesquisa da instituicdo cadastrados no CNPq. A participacdo em projetos
de pesquisa, além de sua importancia académica, permite aos alunos se relacionarem com ou-
tros docentes e discentes da pds-graduacdo ou de outras instituicdes parceiras. Os alunos inse-
ridos em projetos de pesquisa podem concorrer a bolsas de Iniciacdo Cientifica financiadas pelo

préprio Cefet/RJ bem como por érgdos de fomento a pesquisa.

Iniciagdo Cientifica

O Programa Institucional de Bolsas de Iniciacdo Cientifica é um programa voltado ao desenvol-
vimento do pensamento cientifico e ao estimulo do interesse pela pesquisa de estudantes de
graduacdo e do ensino médio e técnico, denominados PIBIC e PIBIC-EM, respectivamente. No
Cefet/RJ, o programa é coordenado pela Diretoria de Pesquisa e Pds-graduac¢do — DIPPG, por
meio do seu Departamento de Pesquisa — DEPEQ e da Coordenadoria de Pesquisa e Estudos

Tecnolégicos — COPET.
O Programa PIBIC e PIBIC-EM visa, ainda:

a. Contribuir para a formagao de recursos humanos, tanto para a pesquisa, quanto para

gualquer atividade profissional;
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b. Estimular pesquisadores produtivos a envolverem os estudantes da instituicdo em
suas atividades: cientificas, tecnoldgicas, profissionais e artistico-culturais;

c. Proporcionar ao bolsista a aprendizagem de técnicas e métodos de pesquisa, estimu-
lando o desenvolvimento do seu pensamento cientifico e da sua criatividade;

d. Possibilitar uma maior interacdo entre o ensino médio e técnico com a graduacgdo e
a pés-graduacao;

e. Qualificar alunos para os programas de pds-graduacao; e

f. Reduzir o tempo médio de permanéncia dos alunos na pds-graduacao.

Empresa Junior

O Cefet/RJ possui a Cefet Jr. - Empresa Junior de Administracdo e Engenharia, uma entidade
civil, sem fins lucrativos, de natureza social, educacional, cultural e tecnoldgica. Fundada em
julho de 2000, constituida e gerida por alunos de graduacdo do Centro Federal de Educacdo
Tecnoldgica, a Cefet Jr., sob a orientacdo de docentes especialistas, desenvolve estudos, anali-
ses e diagndsticos em sua esfera de atuacdo, capazes de se constituir em solugGes para as de-

mandas de empresas, entidades e da sociedade em geral.

Através da participacdo na Empresa Junior, os alunos tém a oportunidade de se capacitarem
profissionalmente, desenvolver projetos, habilidades gerenciais e interpessoais, participar de
treinamentos, construir redes de contatos e trabalhar aspectos profissionais, tais como: moti-

vacao, lideranca, habilidade de negociacao, entre outros.

Para ingressar na Empresa Junior, o aluno passa por um processo seletivo, o chamado SAT (Se-
lecdo e Admissdo de Talentos), realizado a cada semestre. Este processo envolve uma prova de
raciocinio légico e de conhecimentos gerais, uma dinamica de grupo e uma entrevista indivi-

dual.

A Cefet Jr. vem desenvolvendo um excelente trabalho, o que Ihe conferiu, em 2003, o titulo de
Campea na categoria de servigos do Prémio Top Empresarial, um dos mais importantes prémios
de qualidade no Brasil. Outro prémio recentemente conquistado foi o PQ Rio — Categoria

Bronze, no qual concorreu com empresas de todo o Estado do Rio de Janeiro em quesitos como
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lideranca da alta administracdo, desempenho relativo aos clientes, gerenciamento de sistemas

de informacdes e de processos, desenvolvimento de recursos humanos e otimizagao de custos.

Facilitadores de Aprendizagem

O Programa Facilitadores de Aprendizagem refere-se a sele¢cdo de alunos de cursos de gradua-
¢do e pos-graduacdo do Sistema Cefet/RJ que atuardo como facilitadores de aprendizagem e
tem por objetivo possibilitar a permanéncia e garantir a acessibilidade aos estudantes com de-
ficiéncia e/ou transtornos de aprendizagem nos Cursos de Educacgdo Profissional e Tecnoldgica

de nivel médio, Subsequente, Graduagdo ou Pés-Graduagdo do Cefet/RJ.

Projetos para competicOes

Com a preocupacdo em oferecer uma formacdo abrangente e diversificada, a coordenacdo do
curso de Engenharia de Controle e Automacdo apoia projetos interdisciplinares, como a equipe

de robodtica Bodetronic.

A equipe de robdtica Bodetronic foi formada em 2015 por alunos da graduacdo da Unidade de
Nova lguacu, sendo uma das pioneiras na localidade, situada na regido da Baixada Fluminense

do estado do Rio de Janeiro.

Durante o curso superior, os professores frequentemente afirmam que é importante que os
alunos busquem atividades que permitam aprender e desenvolver seus conhecimentos profis-
sionais e académicos. Nesta ideia, a equipe de robdtica é uma das maneiras de fazer isso. A
participagdo na equipe permite que o aluno tenha contato com outros estudantes de sua
mesma area e de outros cursos, permite a aplicacdo dos conhecimentos que vem estudando
durante a universidade, assim como aprender sobre outros aspectos que podem, eventual-
mente, ndo ser contemplados durante sua formacao padrdo. A equipe utiliza projetos de maior
visibilidade entre os jovens, como o combate e o seguidor de linha, para atrair a atencdo e,
assim, cativar e convencer novos integrantes de que o que aprendem na teoria em sala de aula

pode ser aplicado de forma divertida, ampliando e consolidando o conhecimento ja adquirido.

A equipe também possui um forte cunho social, frequentemente considerando projetos que

possam impactar positivamente a sociedade de diversas formas. Ja foram iniciados projetos,
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como a cadeirinha inteligente, cujo objetivo era desenvolver uma cadeirinha de bebé com sen-
sores e um sistema para proteger a crianga de perigos, como sufocamentos e insolagdes. Outra
acdo que tem sua origem na equipe € o projeto “Meninas na Robdtica”, um projeto composto
apenas por meninas, onde sdo preparados kits de desenvolvimento para ensinar eletronica e
programacao para criancas de escolas publicas da baixada fluminense. O objetivo da equipe é
permitir que os estudantes apliguem os conhecimentos adquiridos durante sua formagdo em
projetos reais, o que os leva ao mercado de trabalho ou até mesmo a drea de pesquisa, com
experiéncia no desenvolvimento de projetos e na resolugdo de problemas. Por fim, a equipe
também promove o protagonismo estudantil, permitindo que os integrantes desenvolvam suas
capacidades criticas e analiticas, bem como seu trabalho em equipe, visto que as decisdes sdo
tomadas pelos préprios estudantes selecionados para atuar nessas posi¢cdes, sempre com a
ajuda dos professores orientadores presentes. Para isso, a equipe visa o desenvolvimento de
projetos que possam participar de competicdes estudantis de robética e sejam aptos a disputar

pelas primeiras colocagdes.

Visitas técnicas

As visitas técnicas acontecem, normalmente, no dmbito das disciplinas oferecidas, sendo pla-
nejadas pelos docentes. Por meio de visitas técnicas, os alunos tém a oportunidade de observar
a teoria na pratica e esclarecer duvidas especificas sobre o desenvolvimento de atividades

numa determinada empresa.

Intercambios

Os alunos do curso de Engenharia de Controle e Automacdo do Cefet/RJ UnED NI, bem como
dos demais cursos da instituicao, poderdo participar de intercambios realizados através de con-

vénios entre o Cefet/RJ e outras instituicdes nacionais e internacionais.

Dupla diplomagao ou titulagao

O programa de Dupla Diplomacgdo é destinado aos estudantes do CEFET/RJ que desejam con-

cluir suas respectivas graduag¢des em instituicdes de ensino estrangeiras que possuem acordos
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de cooperacdo institucional vigentes com o CEFET/RJ. Ao final do curso, os estudantes recebem
diploma de graduacdo pelo CEFET/RJ e diploma de mestrado pela instituicdo de acolhimento,

este ultimo valido nos paises signatarios da Declaracdo de Bolonha.

Monitoria

O Programa de Monitoria do Cefet/RJ é anual e coordenado pela Diretoria de Ensino (DIREN).
A monitoria tem como objetivos despertar no aluno do ensino superior do CEFET/RJ, com apro-
veitamento satisfatério, o interesse pela carreira docente e assegurar a cooperacdo do corpo
discente com o corpo docente nas atividades de ensino. O monitor tem como atribuicdo auxiliar
os professores em tarefas didaticas. Esta atividade é destinada a professores e alunos regular-
mente matriculados nos cursos presenciais de ensino superior do CEFET/RJ. O monitor ficara
vinculado a disciplina do respectivo nivel de ensino. O programa de monitoria é composto por

monitores bolsistas e voluntarios.

Programa Jovens Talentos para a Ciéncia

O Programa Jovens Talentos para a Ciéncia € um programa da Capes destinado a estudantes de
graduacdo de todas as areas do conhecimento e tem como objetivo inserir precocemente os
estudantes no meio cientifico. Trata-se de um Programa Nacional de iniciativa do Governo Fe-

deral no qual participam universidades federais e institutos federais de todo o pais.

Projetos de Extensao

Considerando o disposto na Lei de Diretrizes e Bases da Educacdo Nacional (Lei n2 9394/96), no
seu art. 43, inciso VIl “A educac¢do superior tem por finalidade: promover a extensdo, aberta a
participacdo da populacdo, visando a difusdo das conquistas e beneficios resultantes da criacdo
cultural e pesquisa cientifica e tecnoldgica geradas na Instituicdo”, o Cefet/RJ faz da extensao,

um importante alicerce na formagao de seus alunos.

109



Desde a década de 90, o Cefet/RJ vem buscando desenvolver, consolidar e fortalecer experién-
cias e projetos reconhecidos como atividades de extensdo, entendendo esse tipo de realizagdo
académica como um processo educativo, cultural e cientifico que articula o ensino e a pesquisa

e viabiliza a relagao transformadora entre a instituigdo educacional e a sociedade.

Ao reafirmar a insercdo nas a¢des de promocao e garantia dos valores democraticos, de igual-
dade e de desenvolvimento social como praxis educativa, a extensdo acaba por favorecer o
processo teoria-pratica e a interdisciplinaridade, principios politico-pedagdgicos da educacao

tecnoldgica.

Os projetos de extensdo deverdo ser cadastrados na Diretoria de Extensao — DIREX, no Depar-
tamento de Extensdo e Assuntos Comunitdrios — DEAC, conforme as normas do edital publicado
no Portal. Cada projeto possui um coordenador, que podera ser servidor docente ou servidor

técnico-administrativo. Este coordenador é o responsavel pelo cadastro do projeto.

Atualmente, o Cefet/Rj dispbe de 2 (dois) programas de extensdo, a saber: (i) Programa de Bol-
sas de Extensdo (PBEXT) e do Programa de Bolsas de Extensdo para a area de Direitos Humanos

(PBEXT-DH).

7.5.3.10. Atividades de extensdo e sua curriculariza¢do

Complementando sua formacao profissional, os alunos do curso de Engenharia de Controle e
Automacdo do Cefet/RJ UnED/NI sdo estimulados a analisarem criticamente a sua missdo na
sociedade; compreenderem, em sentido amplo, o seu papel nos contextos local, regional, naci-
onal e global; desenvolverem a autonomia intelectual, o senso critico, além de competéncias

analiticas, comportamentais e técnicas, com estimulo a leitura critica, a redacdo e oralidade.

Adicionalmente, o Cefet/RJ UnED/NI tem procurado integrar a instituicdo com o entorno, de-
senvolvendo projetos de pesquisa e extensao com a participagdo integrada de alunos e profes-

sores.

De forma similar a forma como sdo contabilizadas as horas da disciplina “Estagio Supervisio-
nado”, as 360 horas em atividades de extensao universitarias serdo cumpridas pelo aluno, dis-

tribuidas ao longo do curso.
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Em conformidade com as Diretrizes para a Extensdo na Educacdo Superior Brasileira, o Curso
de Engenharia de Controle e Automacao implementa o estabelecido no Art. 42 da Resolugao
CES/CNE n? 7, de 18 de dezembro de 2018, e exige 360 horas de extensdo universitaria (minimo
de 10% da carga horaria total do curso) para que o discente receba o titulo de Bacharel em
Engenharia. A forma de cumprimento dessas horas é determinada pela Resolu¢do CEPE n2
01/2023, de 16 de margo de 2023, que aprova as diretrizes para a curricularizacdo da extensdo

no ensino superior do Cefet/RJ.

Seguindo o disposto no Art. 42 do anexo da Resolugdo CEPE n2 01/2023, as atividades reconhe-
cidas de extensdo universitaria no Cefet/RJ se apresentam na forma de Programas, Projetos,
Cursos, Eventos e Prestacdo de Servicos, com suas cargas horarias contabilizadas no curso, con-
forme estabelecido no Art. 52 do mesmo anexo, sob a forma de disciplinas com carga explicita

de extensdao, componente curricular extensionista e atividades de curta duracao.

As disciplinas com carga explicita de extensdo tém a carga horaria indicada na ementa da disci-
plina, que so sera contabilizada na carga horaria de extensdo quando, além da comprovacao da
atividade de extensdo, o discente atinge o desempenho necessario para a aprovagao na parte

exclusiva de ensino da disciplina, relativa as cargas horarias de atividades tedricas e praticas.

As componentes curriculares extensionistas sdo cumpridas pelos discentes por meio dos pro-
gramas e projetos de extensdo regularmente registrados pela Diretoria de Extensdo, com a par-
ticipacdo individual dos discentes, registrada e comprovada por certificados emitidos pela refe-

rida diretoria.

Destaca-se a prioridade ao protagonismo estudantil, buscando envolver ativamente os alunos
nas atividades de extensao, incentivando a interacdo entre a comunidade académica e a socie-
dade e proporcionando o contato do discente com as questdes contemporaneas presentes no

contexto social.

Ao longo do curso, o aluno devera participar de atividades de extensdao e acumular horas até
atingir as 360 horas minimas estabelecidas no Projeto Pedagdgico. Apds cumprir esse requisito,
ou no semestre letivo em que o fizer, o aluno devera se inscrever na disciplina “Extensdo Uni-
versitaria” e entregar os comprovantes das atividades realizadas. Uma comissdo permanente

colegiada ira analisar essa documentacao e conferir a aprovacao do discente. Essa comissdo
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também desempenhara o papel de orientacdo e fonte de consulta, sempre que o aluno neces-
sitar de esclarecimentos sobre suas atividades de extensdo (como, por exemplo, se determi-

nada atividade pode ou ndo ser contabilizada como extensdo universitaria).

Assim, ao cursar uma atividade, o aluno devera, antes mesmo de realiza-la, submeter consulta
para o colegiado do curso a fim de saber se essa atividade se enquadra ou ndo como elegivel
para a disciplina de “extensdo universitaria”. Sera emitida uma declara¢do de enquadramento
da atividade do estudante. O aluno poderd ir arquivando seus comprovantes de participacao
em atividades de extensdo universitaria em sua “pasta do aluno”, na secretaria da Unidade,

para contabilizacdo futura, quando se matricular na disciplina de extensdo universitaria.

7.6. COLEGIADO E MECANISMOS DE AVALIACAO

O curso de Engenharia de Controle e Automacdo esta sob responsabilidade de um coordenador,
eleito para um mandato de 2 anos por votacdo direta dos professores do colegiado, e de um
representante discente. Entre suas atribuicdes, destacam-se: convocacdo de reunides do cole-
giado; coordenacgdo e organizacao dos hordrios e dos professores responsaveis pelas atividades
académicas; conducdo de eventuais reformas curriculares; definicdo de planos de adaptacdo e
de processos de aproveitamento de estudos de alunos transferidos; atendimento aos alunos e
aos docentes em assuntos de natureza didatico-pedagdgica; e participacao em conselhos com-

petentes.

7.6.1. Mecanismos de Avaliagdo

Como mecanismo de acompanhamento e avalia¢do do curso, cumpre destacar 2 linhas princi-
pais de atuacdo, a saber: do préprio projeto pedagdgico de curso e do processo de ensino-

aprendizagem, discutidas a seguir:
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7.6.1.1. Avaliagao do Projeto Pedagdgico do Curso

A avaliacdo do projeto pedagdgico do curso deve ser norteada pela andlise critica continuada
guanto ao cumprimento de seus objetivos, a adequacdo do perfil do egresso as demandas da
sociedade regional, o desenvolvimento de habilidades e competéncias necessdrias a este fim, a
coeréncia da estrutura curricular e de atividades complementares em face ao progresso tecno-
légico e as demandas do mercado, assim como pela avaliacdo do corpo docente e discente.
Outro parametro a destacar é a aceitagdao do aluno nos mercados regionais, nacionais e inter-

nacionais.

7.6.1.2. Avaliagao do Curso

As ferramentas de diagndstico e os mecanismos de acdo para a avaliacdo do curso estdo em
discussao colegiada continua, visando melhorias futuras, tendo o NDE como grupo permanente
de trabalho. Inicialmente, os seguintes eixos de estruturacdo deverdo ser abrangidos: avaliacdo
dos docentes pelos discentes, por meio de instrumento préprio; avaliacdo das Unidades Curri-
culares pelos discentes; avaliacdao do aproveitamento de aprendizagem do aluno; avaliagao das
disciplinas por seus professores regentes; e avaliacdo do curso pelos egressos. Buscar-se-a tam-
bém a definicdo de metas e estratégias, com base na consolidacao das informagdes fornecidas
por essas ferramentas de diagndstico, visando a eventuais adequagBes nas metodologias de

ensino utilizadas e no desenho do projeto pedagdgico do curso.

7.6.2. Corpo Docente

O corpo docente permanente do curso é composto por 12 professores efetivos, sendo 10 dou-

tores, 1 mestre e 1 bacharel (Tabela 20).
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Tabela 20 — Corpo de docentes do curso de Engenharia de Controle e Automagdo vinculados ao

COENCA-NI.

Alessandro Rosa Lopes Za- | Doutor em Engenharia | Engenheiro Industrial Integral
chi Elétrica Elétrico (DE)
‘. . . Doutor em Ciéncias da . . Parcial
Cldvis José da Silva ! Eng. Eléltrica: Engenheiro Elétrico (20;‘)
Mestre em Ciénci Integral
Fabricio Lopes e Silva estre € I? .Clas da Engenheiro Mecanico egra
Eng. Mecanica (DE)
. . Doutore em Eng. Elé- E.ngenhelro Eletro- Integral
Jonathan Nogueira Gois . nico e de Computa-
trica x (DE)
¢ao
. Doutor em Ciéncias da Engenheiro Eletro- Integral
Josiel Alves Gouvea . .
Eng. Elétrica nico (DE)
Luciano Santos Constantin | Doutor em Ciéncias da . A Integral
Al Engenheiro Mecanico
Raptopoulos Eng. Mecanica (DE)
Luiz Carlos Gomes Sacra- Doutor em Ciéncias da Engenheiro Industrial Integral
. Y de Controle e Auto-
mento Junior Eng. Elétrica - (DE)
magao
Mauro Cardoso Pinto de Bacharel em Eng. Ele- Engenheiro Eletro- Integral
Vasconcellos tronica nico (DE)
D iénci E iro Eletro-
Mauricio Vilela Guerra outor em (EIEI.'\CIaS da ngenhe_lro letro Integral
Eng. Elétrica nico (DE)
Rafaelli de Carvalho Couti- | Doutora em Computa- | Cientista da Compu- Integral
nho cdo tacdo (DE)
Waltencir dos Santos An- Doutor em Ciéncias da Eneenheiro Elétrico Integral
drade Eng. Elétrica g (DE)
Doutor em Ciéncias da | Engenheiro de Con- Integral
Wesley Lobato P . ~
esley Lobato Passos Eng. Elétrica trole e Automacao (DE)

As disciplinas de matematica, fisica, quimica, expressao grafica, programacdo estruturada e pro-
gramacao orientada a objetos sdao ministradas por docentes da Coordenacao de Disciplinas Ba-
sicas (CODIB-NI). Esse colegiado é composto por 12 professores, sendo 7 doutores e 5 mestres

(Tabela 21).
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Tabela 21 — Corpo de docentes que ministram disciplinas de servi¢o ao curso de Engenharia de
Controle e Automacgdo vinculados ao CODIB-NI.

Alexandre Machado dos Mestre em Eng. Meta- Quimico Integral
Santos lurgica e de Materiais (DE)
Mestra em Modelagem Inteeral
Fernanda Lucia Sa Ferreira | Matematica e Compu- Matematica (DE)
tacional
Gabriel Di Lemos S. Lima Doutor em Fisica Fisico In;c;gal
Mestre em Modelagem
Julius Monteiro Barros Fi- L & (o Integral
Matematica e Compu- Matematico
lho ; (DE)
tacional
. . L. . Integral
Laércio Costa Ribeiro Doutor em Fisica Fisico (DE)
I . Dout Eng. Nu- .. Int I
Marcelo Oliveira Pereira outorem Eng. TU Fisico neera
clear (DE)
. Mest G tri - Int I
Rildo Soares Gomes estre em eqme na Matematico neera
e Topologia (DE)
R L Doutor em Ciéncias da L. Integral
Romulo Bessi Freitas A Matematico g
Eng. Mecanica (DE)
. . . - - Integral
Viviane Rodrigues Madeira | Mestre em Matematica Matematica (DE)
Wellington Wallace M. L. . Integral
Doutor em Fisica Fisico
Melo (DE)
Integral
Felipe Pinheiro Teixeira Doutor em Eng. Civil Arquiteto :;i)a
Denis Daniel Ordonio Ho- | Doutor em Modelagem - Integral
. Matematico
yos Computacional (DE)

As disciplinas da drea de mecénica, em sua quase totalidade, sejam obrigatdrias ou eletivas, sdo
ministradas por docentes da Coordenagao de Engenharia Mecanica - COEMEC-NI. Esse colegi-

ado é composto por 12 professores, sendo 7 doutores, 4 mestres e 1 especialista (Tabela 22).

115



Tabela 22 — Corpo de docentes que ministram disciplinas de servi¢o ao curso de Engenharia de
Controle e Automacgdo vinculados ao COEMEC-NI.

. Doutora em Ciéncias da . Al Integral
Adriane Lopes Mougo Eng. Mecanica Engenheira Mecanica (DE)
. . Mestre em Ciéncias da . Al Integral
Djalma Demasi Eng. Mecénica Engenheiro Mecanico (DE)
. . Doutor em Ciéncias da . . Integral
Fabio de Ol C o E h Meca
abio de Oliveira Campos Eng. Mecanica ngenheiro Mecanico (DE)
Fabio Pinheiro Cardoso Especialista Engenheiro Mecanico In;c;%al
. o . . Mestre em Ciéncias da . A Integral
Felipe Oliveira Quintanilha Eng. Mecénica Engenheiro Mecanico (DE)
Guilherme Amaral do Doutor em Ciéncias da Eneenheiro Mecanico Integral
Prado Campos Eng. Mecanica g (DE)
. ) Dout Ciéncias So- . A Int I
Julio Cesar Valente Ferreira outor em. .lenC|as ° Engenheiro Mecanico negra
ciais (DE)
- . Mestre em Ciéncias da . ol Integral
Livia Mend N o E h M
ivia Mendonga Nogueira Eng. Mecanica ngenheira Mecanica (DE)
Paulo Roberto Farias Junior Mestre em CI?n,CIaS da Engenheira Mecanica Integral
Eng. Mecanica (DE)
A . Dout Ciéncias d . A Int |
Rafael Prudéncio Sacsa Diaz outorem |?nF|as @ Engenheiro Mecanico negra
Eng. Mecanica (DE)
Doutor em Ciéncias da . Al Integral
Rodolfo do Lago Sobral Eng. Mecanica Engenheiro Mecéanico (DE)
Vinicius Ribeiro dos Santos | Doutor em Ciéncias da Encenheiro Mecanico Integral
de Sa Brito Eng. Mecanica 8 (DE)

As disciplinas da drea de producdo, em sua quase totalidade, obrigatdrias ou eletivas, sdo mi-
nistradas por docentes da Coordenacdo de Engenharia de Producdo (COENP-NI). Esse colegiado

é composto por 12 professores, sendo 6 doutores e 6 mestres (Tabela 23).
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Tabela 23 — Corpo de docentes que ministram disciplinas de servigo ao Controle e a Automacgéo
vinculadas ao COENP-NI.

Aluisio dos Santos Mon- Mestre em Eng. de Pro- . a Integral
. . o Engenheiro Mecanico
teiro Junior ducao (DE)
Andrea Justino Ribeiro Doutora em Eng. de I A Integral
Ciéncias Econdmicas
Mello Transportes (DE)
Atila Indalecio Marques Al- | Doutor em Administra- - ~ Integral
. Administracao
ves ¢3o (DE)
Edson Vinicius Pontes Bas- | Mestre em Ciéncias Con- | Engenheiro de Produ- | Integral
tos tabeis ¢do (DE)
Herlander Costa A. da G. Doutor em Eng. de A A Integral
Ciéncias Econdmicas
Afonso Transportes (DE)
José André Villas Bbas Doutor em Eng. de A - Integral
Ciéncias Econdmicas
Mello Transportes (DE)
. Mestre em. Desenv9IV|- Engenheira de Produ- | Integral
Laryssa Curty da Silva mento Regional e Siste- ~
. ¢ao (DE)
mas Produtivos
Eng. - | E i -
Liliane da Costa Dias Mestre em ~ng de Pro ngenhelri\ de Produ Integral
dugao ¢ao (DE)
D i-
Marcus Vinicius Coutinho Mestre em. esenvglw Engenheiro de Produ- | Integral
) mento Regional e Siste- ~
Parreiras . ¢ao (DE)
mas Produtivos
. . Mestre em Desenvolvi- Engenheira de Produ- | Integral
Natalia Cunha da Silva mento Regional e Siste- -
. ¢ao (DE)
mas Produtivos
. Doutor em Economia A a Parcial
Rodrigo Valente Serra Aplicada Ciéncias Econbmicas (20H)
Wladmir Henriques Motta Doutor em Ciér:cia da In- Engenheirc~> de Produ- | Integral
formacao ¢do (DE)

Por fim, existe um grupo de docentes, oriundos dos cursos técnicos da UnED, que atuam como
professores colaboradores da COENCA-NI. Esses docentes ministram disciplinas do ciclo comum
e do ciclo profissional, além de orientar alunos do curso em projetos de pesquisa, extensao e
de final de curso. A COENCA-NI possui, atualmente, 6 professores colaboradores, sendo 4 dou-

tores e 2 mestres (Tabela 24).
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Tabela 24 — Corpo docente do curso de Engenharia de Controle e Automagdo vinculado aos cur-
sos técnicos da UnED e que s@o Professores Colaboradores da COENCA-NI.

Amaro Azevedo de Lima Doijtor em Cor,np.uta— Engenhe.lro Eletro- Integral
¢do e Eng. Elétrica nico (DE)

" T logia da Infor- Int I

Bruno Fernandes Guedes Mestre em Informatica ecno og|a~ a intor negra
macao (DE)

Francisco Hen.rlque de Frei- Doutor em Informatica Ciéncia da~Computa— Integral
tas Viana cado (DE)

Luiz Carlos Figueira No- Doutor em Ciéncias da | Engenheiro de Tele- Integral
gueira Eng. Elétrica comunicacgoes (DE)

. Doutor em Ciéncias da Engenheiro Eletr6- Integral
Thiago de Moura Prego Eng. Elétrica nico (DE)

Mestre em Modelagem L.

Ulisses Roque Tomaz Matematica e Compu- Matematico e Ana- Integral

q tacional P lista de Sistemas (DE)

7.7. INFRAESTRUTURA

O Curso de Engenharia de Controle e Automacado do Cefet/RJ UnED Nova Iguagu disponibiliza
para seus alunos um conjunto de salas de aula e laboratérios que atendem as propostas do

curso.

7.7.1. Infraestrutura Civil da Unidade de Nova Iguagu

A Unidade de Ensino de Nova Iguacu conta com a seguintes infraestrutura civil:

e Prédio 1 (Bloco A):

o Laboratérios: Lab. de Redes | e Il, CAE CAD CAM, Soldagem, Automacao, Feno-
menos de Transporte, Hidraulica e Pneumatica, Metalografia, Ensaio de Materi-
ais | e I, Transmissdao de Dados, Telecomunicacdes, Eletronica, Fisica | e Il, Elé-
trica | e Il, Mecatroénica e Sistemas Flexiveis, Metrologia, Usinagem, Controle,
Mdquinas e Energias Renovaveis, Processamento de Sinais;

o NUPEM — Nucleo de Pesquisa em Mecatrbnica;
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(@)

o

Baias de professores NUPEM;
Pés-Graduacao;
Baias de professores Pds-Graduacao;

Banheiros: 1 feminino (com 3 baias cada); 1 masculinos (com 3 baias cada).

Prédio 1 (Bloco B - 22 andar):

O

O

(@)

Setores Administrativos/Académicos: GABIN/NI - Gabinete da Dire¢do da UnED
Nova lguacu; GERAC - Geréncia Académica; GERAD - Geréncia Administrativa;
SAPED - Secdo de Articulacdo Pedagdgica; SEACO - Setor de Administracdo e
Compras; SINFO - Setor de Informatica; SUPRE - Subprefeitura; NAPNE - Nucleo
de Atendimento as Pessoas com Necessidades Especificas; NEABI - Nucleo de
Estudos Afro-Brasileiros e Indigenas;

Sala de professores: Ensino Médio;

Sala de professores: Curso Técnico em Enfermagem;

Baias de professores;

Espaco de convivéncia para servidores;

Banheiros: 2 femininos (com 3 baias cada); 2 masculinos (com 3 baias cada).

Prédio 1 (Bloco B - Térreo):

O

O

(@)

Setores Académicos: Secretaria Académica da Educacdo Profissional Técnica de
Nivel-Médio - EPTNM; Secretaria Académica da Graduacdo; Secretaria Acadé-
mica da Pés-Graduacao;

NETS - Nucleo de Empreendedorismo e Tecnologias Sociais;

Sala de atividades de protagonismo estudantil e entidades discentes: Grémio Es-
tudantil, Atlética, Bodetronic;

Refeitdrio para os alunos |l ell;

Sala de estudos;

Espago Co-working;

Cantina;

Banheiros: 2 femininos (com 3 baias cada); 2 masculinos (com 3 baias cada).

Prédio 1 (Bloco C - 32 Andar):

(@)

Laboratérios: Software I, lll e IV; Hardware; Otimizacdao de Processos; LAPEC;

LABORART;
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o

(@)

Setores Administrativos/Académicos: Biblioteca; SEPAT — Setor de Patrimdnio e
Almoxarifado;

Nucleo de Ciéncias Aplicadas — NUCAP;

-ala Verde;

Anfiteatro: 51 assentos;

Mezanino;

Banheiros: 1 feminino (com 3 baias cada); 1 masculino (com 3 baias cada);
Espaco dos funcionadrios terceirizados — limpeza externa e manutencao;

Espaco dos funciondrios terceirizados — manutencao.

e Prédio 1 (Bloco C - 22 Andar):

O

O

Laboratorio de Software |;

Espaco destinado a funcionarios terceirizados - limpeza interna.

e Prédio 1 (Bloco C - Térreo):

o

O

O

Laboratério de Idiomas | e Il;
Auditdrio: 276 assentos;

Banheiros: 1 feminino (com 3 baias cada); 1 masculino (com 3 baias cada).

e Prédio 2 (Bloco D):

o Salas de aula: 15 salas com capacidade para 700 carteiras;

o Laboratdrio de Desenho;

o Laboratdrios de Enfermagem;

o Sala Multimidia;

o Restaurante: 144 lugares;

o 2 Salas Administrativas;

o Banheiros: 1 feminino e 1 masculino no térreo (2 baias cada); 1 feminino e 1
masculino (2 baias cada) + 1 feminino e 1 masculino (6 baias cada) no 22 e no 32
andar.

e Qutros:

o Guarita;

o Estacionamento para visitantes, discentes e servidores;

o Estacionamento para bicicletas;

o Quadra Poliesportiva com vestidrio feminino e masculino.
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Quanto a promocao de acessibilidade nas dependéncias da Unidade Nova Iguagu, no tocante a
estrutura fisica, é considerada a NBR 9050 cujos parametros técnicos sao norteadores para fins
de obras, reformas, aquisicdo/utilizacdo de mobiliario, sinalizacdo, tipos de piso, tamanho dos

comodos, entre outros. No prédio 1, encontram-se:

a) Vagas para veiculos

Na NR 9050 — Item Vagas para estacionamento - encontramos diversas recomendagdes para as
vagas destinadas ao estacionamento de veiculos que conduzam ou sejam conduzidos por pes-

soas com deficiéncia. Entre elas, apresentar sinalizagao horizontal, conforme Figura 11.

a) Paralela a calcada b) Em 90°

<% Sentido de

5 circulagdo
c) Em 45°

Figura 11 - Sinalizagdo horizontal de vagas.

A vaga de estacionamento dos servidores, reservada para acessibilidade, atende a NR 9050. A
vaga estd devidamente demarcada, possui facil acesso as dependéncias da Unidade e esta proé-

xima aos banheiros acessiveis.
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Figura 12 - Vaga PNE no estacionamento dos servidores.

Ha, também, uma vaga para PNE no estacionamento destinado aos discentes.

Figura 13 - Vaga PNE no estacionamento dos discentes.
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b) Areas de circulac3o e acessos do prédio 1

A NR 9050 estabelece as dimensées referenciais para cadeiras de rodas manuais ou motoriza-
das. Diante do exposto, os corredores possuem largura que permite o deslocamento em linha
reta de um pedestre e de uma pessoa em cadeira de rodas, conforme recomenda a NR 9050,
tém a possibilidade de realizar a transposicdo de obstaculos isolados e possuem darea suficiente

para manobra de cadeira de rodas sem e com deslocamento.

Figura 14 - Areas de circulacdo comuns.
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As portas possuem, no minimo, 0,80 m de abertura, permitindo a passagem do cadeirante. Vale
ressaltar que, em caso de necessidade, ha uma cadeira de rodas disponivel na Sec¢ado de Disci-

plina Escolar (SEDIS).

Nas fotos a seguir, é possivel observar que os corredores de livre acesso do prédio 1 sdo amplos,

ventilados, sem obstaculos e, sempre que necessdrio, com barras de protecao.

Os corredores de acesso aos setores administrativos, banheiros, salas de professores, salas de
aula, biblioteca e anfiteatro também possuem largura ampla, livres de obstaculos e, quando

necessdrias, de barras de protecao.

Figura 15 - Areas de circulacdo do auditdrio.
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O auditdrio possui cadeiras com assento de tamanho especial localizadas préximo a porta de

entrada/saida e rampa de acesso ao palco conforme fotos abaixo.

O auditdrio possui cadeiras com assento de tamanho especial localizadas préximo a porta de

entrada/saida e rampa de acesso ao palco conforme fotos abaixo.

A NR 9050 recomenda informacao visual (hUmero da sala, fungdo etc.) nas portas, que pode
estar localizada no centro da porta ou na parede adjacente, e a instalacdo de macaneta na al-

tura das maos.

Todas as salas de aula, laboratérios, banheiros e setores administrativos sdo devidamente iden-

tificados e as maganetas estdo instaladas na altura recomendada.

As portas possuem largura adequada com espaco suficiente para a passagem de cadeirantes,
obesos e/ou pessoas com necessidades especificas. A maioria das portas dos setores adminis-
trativos, laboratérios e anfiteatro possui sistema de biometria por digital, senha ou cartdo de
acesso. Salas de aula e demais ambientes possuem fechadura convencional. Algumas portas

sdo de folha dupla para facilitar o transito.

Figura 16 - Porta de acesso ao anfiteatro. Folha dupla e fechadura de biometria.
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Figura 17 - Porta de acesso ao mezanino (baias de professores). Folha dupla e fechadura nor-

mal. Acesso por rampa sem inclinagdo e com barras de protegdo.

Figura 18 - Porta de banheiro com maganeta na altura das mdos e identificagdo visual.
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O espaco destinado as praticas esportivas, as aulas de educacao fisica e recreacdo, além de
arejado, foi projetado para permitir o acesso a qualquer cidadao. Possui portas apenas para

acesso aos banheiros que podem ser acessados por rampa de baixa inclinagao.

Figura 19 - Quadra poliesportiva.

A biblioteca possui porta dupla com 1,68 m de largura, maganeta na altura das maos e identifi-
cacdo visual, além de acervo com materiais em braile, audiolivros e livros com fonte aumentada,

disponibilizados pelo Instituto Benjamin Constant.

Ademais, o espago possui um computador disponivel para a instalagdo do software DOSVOX
(um sistema computacional, baseado no uso intensivo de sintese de voz, desenvolvido pelo
Instituto Tércio Paciti - UFRJ). Este programa destina-se a facilitar o acesso de pessoas com de-

ficiéncia visual ao uso de computadores.

127



Figura 20 - Biblioteca.

Todas as escadas e rampas de acesso aos andares superiores possuem corrimao, largura ade-

guada, e fita antiderrapante nos degraus.

Figura 21 - Escadas.
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A rampa de acesso aos andares superiores do prédio 1 possui corrimdo, barra de protecao,

curva de tamanho suficiente para rotacdo de cadeira de rodas e 1,30 m de largura.

Figura 22 - Rampa.

Os banheiros possuem portas com largura minima de 0,80 m, bancadas de 0,80 m de altura e
espaco destinado a pessoa com necessidades especificas, com sanitario reservado com barra
de seguranca e area suficiente para deslocamento e rotacdo de cadeira de rodas, conforme as

fotos abaixo.
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Figura 23 - Banheiros.

c) Areas de circulacdo, acessos do prédio 2 e demais estruturas

O prédio 2 possui corredores e escadas amplas, com barras de protecao, e identificacdo visual
em todas as portas e banheiros que contemplam acessibilidade. As escadas possuem guarda-

corpo e corrimdo em duas alturas do piso, conforme a NBR 9050.

O corrimdo da escada possui sinalizacdo acessivel (tatil), por meio de uma placa em relevo e de
braile, cujo objetivo é orientar pessoas cegas ou de baixa visdo ao passarem pelos diferentes
pisos da construcdo, proporcionando maior seguranga e autonomia durante o deslocamento.
Os degraus possuem sinalizacdo visual alocada na borda do piso com relevo antiderrapante na

superficie que auxilia na mobilidade deste publico-alvo.
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Figura 24 - Porta de acesso e corredor.

Figura 25 - Escadas.
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As bancadas presentes nos laboratdrios apresentam alturas distintas para facilitar o acesso de

cadeirantes as atividades a serem desenvolvidas.

Figura 26 - Bancadas.

Os banheiros possuem cabines acessiveis que contam com barras de apoio e vaso sanitario na

altura recomendada pela NBR 9050.

Figura 27 - Banheiros.
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Por fim, a disponibilizacdo de um elevador, de uso restrito a pessoas com necessidades especi-
ais e mobilidade reduzida, com capacidade de carga de até 3 (trés) pessoas. O elevador é do-
tado de sistema de resgate automatico e iluminagao de emergéncia, indicador de posigao digital
com sinalizacdo de voz dos andares e botoeira com botdes auto iluminados com indicagbes em

braile.

Figura 28 - Elevador para PNE.
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7.7.2. Laboratorios Utilizados pelo Curso

Segue a apresentacdo dos laboratérios da Unidade Descentralizada de Nova Iguagu utilizados
pelo curso. Deve-se observar que, devido as especificidades, aos custos e a seguranga, em mui-
tos desses laboratdérios a turma de alunos é dividida entre eles, possibilitando melhor aprovei-

tamento dos recursos e otimizando o processo de ensino-aprendizagem.

Local Sala A-222
- Laboratério com area de 84 m?, com capacidade para grupos de até 20
Descrigao 21UNoS

Este laboratdrio é constituido principalmente por um torno mecanico e
um torno CNC didatico, uma fresadora-ferramenteira, uma serra de fita e
bancadas de ajustagem, com sistema multimidia para aulas tedricas e pra-
ticas.

Equipamentos

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Processo de Fabricacado |
Processo de Fabricagdo Il

Local Sala A-218
- Laboratério com area de 84 m?, com capacidade para grupos de até 18
Descricao alunos

Este laboratdrio é constituido por quatro mdaquinas de solda: uma exclusi-
vamente para eletrodo revestido, duas para o processo de soldagem do
tipo MIG e outra do tipo TIG. Além disso, conta com duas maquinas de
corte a plasma, um compressor portatil e um sistema de exaustao.

Equipamentos

Disciplina(s) do
Curso Aten- Processo de Fabricacao Il
dida(s)

Local Sala A-208
- Laboratério com area de 32,5 m?, com capacidade para grupos de até 12
Descrigao alunos

Este laboratdrio é constituido por bancadas didaticas na drea de termodi-
namica e transferéncia de calor, uma bancada de andlise de perda de
carga, uma bancada com motor de combustdo e um tunel de vento. Além
disso, possui um sistema multimidia para aulas tedricas e praticas.

Equipamentos
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Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Fendmenos dos Transportes
Mdquinas de Fluxo |
Maquinas Térmicas |

Local

Nucleo de Pesquisa em Mecatronica (NUPEM) — BLOCO A

Descricao

Laboratério com area de 90,54 m?2, com capacidade para grupos de até 12
alunos.

Equipamentos

Este laboratdrio é constituido com bancada didatica de elementos de ma-
qguinas e vibracdes. Além disso, possui computadores e baias para o de-
senvolvimento de projetos com os estudantes. Além disso, possui sistema
multimidia para aulas tedricas e praticas.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Sistemas Dinamicos |
Sistemas Dinamicos |l
Elementos de Maquinas |
Elementos de Maquinas Il
Vibracoes

Projeto mecanico

Local

Sala A-214

Descrigao

Laboratério com area de 65 m?, com capacidade para grupos de até 18
alunos.

Equipamentos

Este laboratdrio é constituido por bancada de medicdes, maquina de me-
dicdo 3D, instrumentos e corpos de medida.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Metrologia

Local

Sala A-210

Descrigao

Laboratério com area de 32,5 m?, com capacidade para grupos de até 12
alunos.

Equipamentos

Este laboratdrio é constituido por banca didatica para pneumatica e hi-
drdulica, valvulas, atuadores, células de carga, compressor de ar, entre ou-
tros.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Hidraulica e Pneumatica
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Local

Sala A-305

Descrigao

Laboratério com area de 58 m?, com capacidade para grupos de até 20
alunos.

Equipamentos

Este laboratdrio é constituido, principalmente, por um péndulo mecanico
para ensaios, por uma maquina de ensaio de tracdo, por uma maquina de
ensaio de torcao, por ultrassom, entre outros. Possui sistema multimidia
para aulas tedricas e praticas.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Ciéncias dos Materiais
Mecanica dos Materiais |
Mecanica dos Materiais Il

Local

Sala A-220

Descricao

Laboratério com area de 65 m?2, com capacidade para grupos de até 40
alunos.

Equipamentos

Este laboratério é constituido por 40 (quarenta) esta¢des de trabalho com
licencas para o software CAD, de linguagens de programacao, de analises
por elementos finitos e Matlab. Possui sistema multimidia para aulas ted-
ricas e praticas.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Introducdo a Engenharia de Controle e Automacao
Desenho Mecanico

Cdlculo Numérico

Métodos Matematicos Computacionais

Sistemas Dindmicos |

Sistemas Dinamicos I

Técnicas de CAD e CAE

Vibragoes

Local

Sala D-306

Descrigao

Laboratério com area de 84 m?, com capacidade para grupos de até 40
alunos.

Equipamentos

Esta sala de desenho é equipada com 40 (quarenta) carteiras apropriadas
ao desenvolvimento das competéncias dos discentes. Possui sistema mul-
timidia para aulas tedricas e praticas.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Expressdo Grafica

136



Local

Sala A-321

Descrigao

Laboratério com area de 58 m?, com capacidade para grupos de até 20
alunos.

Equipamentos

Constituido por bancadas didaticas contendo medidores de energia, mo-
tores, chaves de partida, entre outros equipamentos e instrumentos de
medicdo elétrica. Possui sistema multimidia para aulas tedricas e praticas.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Circuitos Elétricos
Acionamentos Elétricos
Medidas Elétricas

Local

Salas C-201, C-301 e C-303

Descrigdo

Laboratério com area de 58 m?, com capacidade para grupos de até 40
alunos cada.

Equipamentos

Constituido por microcomputadores conectados em rede e por software
especifico para o desenvolvimento de habilidades basicas.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Programacao Estruturada
Programacao Orientada a Objetos
Calculo Numérico

Probabilidade e Estatistica

Local

Salas A-315 e A-317

Descricao

Laboratério com area de 58 m?, com capacidade para grupos de até 20
alunos.

Equipamentos

Constituido por equipamentos tais como paquimetros, amperimetros, vol-
timetros, cronbmetros, osciloscopio e outros, permite o desenvolvimento
de atividades referentes as disciplinas obrigatérias da area de Fisica com
conteudo experimental.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Fisica Experimental |
Fisica Experimental Il
Fisica Experimental IlI

Local

Sala B-310

Descrigao

Laboratério com area de 99 m?, com capacidade para grupos de até 18
alunos.

Equipamentos

Este laboratdrio dispGe, entre outros, de aparelhos gravimétricos — balan-
¢as analiticas; aparelhos volumétricos — buretas, pipetas volumétricas e
graduadas, baldes volumétricos, bécher e Erlenmeyer e reagentes, e visa
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suporte as atividades praticas desenvolvidas na disciplina obrigatdria Qui-

mica.
Disciplina(s) do
Curso Aten- Quimica
dida(s)

Local

Nucleo de Pesquisa em Mecatrénica (NUPEM) — BLOCO A

Descricao

Laboratério com area de 84 m?, com capacidade para grupos de até 20
alunos.

Equipamentos

Este laboratdrio é composto por uma célula de manufatura, contendo um
robd industrial antropomarfico (GE/FANUC) e uma central de usinagem de
4 eixos (ROMI).

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Robédtica |
Robética Il

Local

Sala A-216

Descricao

Laboratério com area de 65 m?, com capacidade para grupos de até 20
alunos.

Equipamentos

Este laboratdrio possui um conjunto de dez bancadas didaticas que dis-
pdem, cada uma, de um microcomputador com sistema supervisério e
programador de controlador légico programavel (CLP), duas esteiras com
sensores e atuadores, um painel com interface homem-maquina (IHM) e
cabos de conexdo. Possui sistema multimidia para aulas tedricas e prati-
cas. Ha também uma planta didatica para operar diversas malhas de con-
trole, com aplicacdo industrial, e para aplicacdo industrial, com software
de supervisao.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Automacdo Industrial |
Automacao Industrial Il

Local

Nucleo de Pesquisa em Mecatrénica (NUPEM) — BLOCO A

Descrigao

Laboratério com area de 35 m?, com capacidade para grupos de até 12
alunos.

Equipamentos

Este laboratério possui uma planta de controle de péndulo invertido, um
sistema de controle e de aquisicao de dados de sinais utilizando LabView,
guatro rob6s moveis e um drone. Possui também uma bancada para mon-
tagem de circuitos eletrénicos e cinco computadores.
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Disciplina(s) do Controle Linear |
Curso Aten-

dida(s) Controle Linear Il

Local Sala A-313
- Laboratério com area de 58 m?, com capacidade para grupos de até 20
Descricao alunos

Constituido por 5 bancadas de trabalho, contendo cada uma: osciloscopio,
Equipamentos gerador de sinais, fonte, multimetro, entre outros equipamentos e ferra-
mentas necessarios para as aulas.
Disciplina(s) do Eletronica |
Curso Aten- Eletronica ll
dida(s) Eletronica Il

Local Nucleo de Pesquisa em Mecatrénica (NUPEM) — BLOCO A

Descrigao Sala refrigerada com cerca de 8 m2.
Constituido por um cluster de computadores que possui um switch giga-
bit, um data storage (Dell PowerVault MD3400) e oito nds de processa-
mento com as seguintes configuracoes: sete nds com 2 processadores In-
tel Xeon E52630 de 10 Nucleos de 2.2GH, 64GB de Memodria RDIMM e 2
Discos rigidos de 600G 10K RPM SAS 12Gbps; e um nd com um processa-

Equipamentos dor Intel Xeon Silver 4108 de 8 nucleos de 1.8GH, 32GB de memoria
RDIMM e 2 Discos rigidos de 600GB 10K RPM SAS 12Gbps. Este laboratdério
destina-se ao desenvolvimento de atividades de pesquisa por parte dos
docentes vinculados ao curso e aos alunos envolvidos com a atividade de
Iniciacdo Cientifica ou o desenvolvimento de trabalhos de conclusdo de
curso.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Sistemas Distribuidos
Atividades de pesquisa e extensao.

Local Nucleo de Pesquisa em Mecatronica (NUPEM) — BLOCO A — A-204
_— Laboratério com area de 58 m?, com capacidade para grupos de até 10
Descrigao alunos

O laboratério de Processamento de Sinais é constituido por bancadas di-
daticas que dispdem, cada uma, de microcomputador, gerador de forma
de onda arbitraria, osciloscépio digital, fonte regulada e multimetro, cabos
e materiais de consumo de eletronica, entre outros. O laboratoério conta

Equipamentos
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ainda com placas de desenvolvimento baseadas em dispositivos légico-
programaveis e em dispositivos comerciais para a aquisi¢cao de dados.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Eletrénica |

Eletrénica Il

Eletrénica llI

Sistemas Digitais

Arquitetura e Organizacao de Computadores
Instrumentagdo Eletronica

Processamento Digital de Sinais.

Local

Sala A-212

Descrigdo

Laboratdrio com drea de 65 m?, com capacidade para grupos de até XX
alunos.

Equipamentos

Este laboratério, em fase de aquisicdao, devera possuir computadores e
dispositivos de conexao com fio e sem fio, palmtops, roteadores, servido-
res, softwares proprios, entre outros, com utilizacdo principal na disciplina
obrigatdria de Redes de Computadores.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Redes de Computadores

Local

Salas C101 e C103

Descrigao

Laboratdérios com area de 29 m? e capacidade para grupos de até 18 alu-
nos.

Equipamentos

Laboratodrios destinados a disciplina eletiva de Inglés Instrumental e com
capacidade para até 18 alunos. Estes laboratérios sdo equipados com qua-
dro eletronico, data show, computador e home theater.

Disciplina(s) do
Curso Aten-
dida(s)

Inglés instrumental

7.7.3. Biblioteca

As bibliotecas do Cefet/RJ tém o objetivo de atender a comunidade académica da institui¢do

(corpo discente, docente e servidores técnico-administrativos), bem como, a comunidade ex-

terna. A biblioteca da UnED/NI esta vinculada, tecnicamente, a Biblioteca Central do Cefet/RJ,

situada na Unidade-Maracana, a qual coordena o Sistema de Bibliotecas.
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7.7.3.1. Historico

A biblioteca do Cefet/RJ-UnED Nova Iguacgu foi inaugurada no ano de 2003, juntamente com a
referida unidade. Deu inicio as suas atividades em 2004, tdo logo os cursos oferecidos pela ins-
tituicdo entraram em funcionamento. No entanto, a biblioteca atuou sob o mesmo formato até
2009, quando passou por uma grande reforma, com ampliacdo e adequacdo do espaco as de-

mandas da escola.

Em decorréncia da reestruturacdo do ambiente, a imagem da biblioteca também teve de ser
reformulada, pois, embora ndo fosse, permanecia entre os alunos a ideia de sala de leitura.
Assim, a partir da investidura das bibliotecarias, uma nova proposta de atuacdo foi implemen-
tada na biblioteca, com vistas a promocao e a valorizacdo de uma atmosfera propicia a pes-

quisa, baseada em um acervo adequado, amplo e organizado.

Reinaugurada em 30 de marco de 2010, a biblioteca busca, desde entdo, oferecer a infraestru-
tura necessaria para que os alunos possam desenvolver suas pesquisas e estudos em um ambi-

ente propicio e confortavel.

7.7.3.2. Missao

A missdo institucional do Cefet/RJ é promover a educagdo mediante atividades de ensino, pes-
guisa e extensdo que propiciem, de modo reflexivo e critico, a interacdo com a sociedade, a
formacao integral (humanistica, cientifica e tecnoldgica, ética, politica e social) de profissionais
capazes de contribuir para o desenvolvimento cultural, tecnolégico e econémico dessa mesma

sociedade.

Cabe ressaltar que o intento descrito acima ndo seria possivel sem o apoio informacional da
biblioteca. Portanto, temos o compromisso de disponibilizar informacao didatico-cultural de
qualidade, de forma organizada e indiscriminadamente a todos os alunos do Cefet/RJ, com o
intuito de subsidiar e contribuir efetivamente para o seu desenvolvimento pessoal e profissio-

nal.
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7.7.3.3. Area fisica e capacidade de acomodagdo

A biblioteca possui uma area de, aproximadamente, 360 m2dividida em 1 saldo para o armaze-
namento das publicacGes, 1 saldo de pesquisa, 1 sala da administracdo, 1 sala de depésito de

materiais. A biblioteca possui 50 assentos individuais.

7.7.3.4. Horario de funcionamento

A biblioteca funciona de segunda-feira a sexta-feira, das 9h as 20h.

7.7.3.5. Recursos para pesquisa e recuperac¢ao da informagao e servico

A biblioteca dispde do software “Sophia” para o gerenciamento e a gestdo dos servicos de aten-
dimento ao usudrio (empréstimo, devolucdo e reserva de obras), bem como de todo o proces-

samento técnico (catalogacdo, indexacdo e pesquisa dos itens arquivados no setor).

O alunado é beneficiado com a pagina do Sistema de Bibliotecas (www.Cefet/RJ.br/bibliote-

cas) que contém informacdes gerais, catalogo on-line (disponibiliza consulta ao acervo, servi-
¢os de renovacao e reserva, via web e acesso ao conteldo dos trabalhos académicos dos cur-
sos de graduacao e mestrado), links para o Portal de Periddicos Capes e para a Biblioteca Vir-
tual Pearson (plataforma que oferece acesso a mais de 15 mil e-books em vdrias areas do co-

nhecimento).

Para tal, se encontram disponiveis no setor:
e 2 computadores e 1 impressora multifuncional para a catalogacdo e indexagdo do
acervo, na sala da administracao;
e 1 computador de consulta ao acervo, no saldo de pesquisa;
e 2 computadores, 2 leitoras dpticas e 2 minis impressoras para o empréstimo informati-

zado, no balcdo de atendimento.
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7.7.3.6. Organizagao do acervo

O acervo da biblioteca encontra-se totalmente catalogado, segundo o Cédigo de Catalogacao
Anglo-Americano (AACR2), e ordenado por assunto, segundo a 222 edicao da Classificacdo De-
cimal de Dewey (CDD). A consulta ao acervo pode ser feita através do endereco eletronico:

https://biblioteca.Cefet/RJ).br/index.html.

7.7.3.7. Servigos e produtos

A biblioteca oferece os seguintes servicos: empréstimo domiciliar, renovacgao, reserva de obras

(presencial ou online) e empréstimo entre bibliotecas.

Além disso, os alunos dispdem do auxilio das bibliotecarias para orienta¢do a pesquisa, orien-
tacdo quanto a padronizacdo de trabalhos de conclusdo de curso e para a confecgdo das fichas
catalograficas, item obrigatdrio nos trabalhos de conclusdo de curso, de acordo com a norma
14724/2011 e elaborado pelo profissional bibliotecario (ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS
TECNICAS, 2011).

Trabalham também na biblioteca dois assistentes administrativos que cuidam principalmente

do atendimento ao publico.

7.7.3.8. Recursos para acesso a informagao

A biblioteca dispde de 4 computadores para pesquisa na Internet, acesso ao Portal Capes e a
Biblioteca Virtual Pearson. Para uso de notebook, a biblioteca possui pontos de rede e cober-

tura Wi-Fi.

7.7.3.9. Desenvolvimento de colegdes
O desenvolvimento da colec¢ao é realizado de acordo com a seguinte ordem de critérios:

e Atender as ementas dos cursos;
e Atender as demandas de atualizacdo dos cursos;

e Criar e desenvolver o habito de leitura; e
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e Atender as listas de sugestdes dos usudrios.

A aquisicdo de livros ocorre de duas formas: por compra ou por doa¢do. A compra é realizada
anualmente, conforme disponibilidade orcamentaria. A quantidade de exemplares é definida
de acordo com os critérios estabelecidos pelo Ministério da Educacao para a Avaliacdo dos Cur-
sos de Graduacdo, em conformidade com a realidade local. As doacdes sdo aceitas desde que
estejam dentro do escopo do acervo e estejam em boas condig¢des fisicas. O material doado é

avaliado de acordo com a relevancia para o acervo, a atualidade e o estado de conservacéao.

7.7.3.10. Acesso as pessoas com deficiéncia

A biblioteca dispde de entradas e de espacos entre as estantes que permitem a passagem de

cadeirantes.

7.7.3.11. Total geral do acervo até a presente data

O acervo da biblioteca, por drea do conhecimento, é apresentado na Tabela 25.

Tabela 25 — Acervo por drea do conhecimento

Area n3o definida 8 54
Artes 274 337
Ciéncias Agrarias 2 2

Ciéncias Bioldgicas 31 100

Ciéncias da Saude 117 379
Ciéncias Exatas e da Terra 476 2.317

Ciéncias Humanas 252 485
Ciéncias Sociais Aplicadas 436 1.110
Engenharia / Tecnologia 1.790 8.768
Linguistica e Letras 1.217 2.531

Fonte: Sistema Sophia.
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7.7.3.12. Administrac¢do da Biblioteca (Equipe)

A equipe da biblioteca é composta por 2 bibliotecarias e 2 servidores técnicos- administrativos.

7.7.4. Registro Académico/Secretarias

O registro académico e a secretaria do Cefet/RJ atuam de forma sistémica e integrada na Insti-
tuicdo, sendo a secretaria central localizada na Unidade Sede (Maracanad). A Unidade de Ensino
Descentralizada de Nova Iguacu possui uma secretaria que responde a secretaria da Unidade
Sede e tem funcionamento das 9h as 19h, de segunda a sexta-feira. O Cefet/RJ utiliza o sistema
de registro académico SIE, desenvolvido pela Universidade de Santa Maria. Este sistema integra
todo o registro, o controle e a emissao de documentos relativos a vida discente na Instituigao.
Apenas o diploma é emitido pela secretaria da Unidade Sede. A secretaria local guarda o regis-

tro (ou a pasta) de cada aluno da Unidade.
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ANEXO | - RECONHECIMENTO DE CURSO

Portaria n®* 503, de 23 de dezembro de 2011

0 Secretario de Regulacao & Supervisao da Educacao Superior, no uso da compseténcia que lhe fol
conferida pele Decreta n® 7480, de 16 de maio de 2011, tando em vista o Decreto n® 5.773, de 9 de maio de
2006, e suas alteragoes, e & Portaria Normativa n® 40, de 12 de dezembro de 2007, republicada em 29 de
dezembro de 2010, do Ministério da Educacio, rasabre:

Art. 12 Reconhecer of cursns supseriores de graduacio, conforme planilha aneys, ministrados pelas Instituicbes
de Ensino Superior, nos termos do disposto no artige 10, § 7%, do Decreto n? 5.773, de 9 de maio de 2006,
alterado pelo Decrete n? 6303, de 12 de dezembro de 2007,

Paragrafo dnico. Os reconhecimentos & gue s refere esta Portaria sao validos exclusivamente para os cursos
ministrados pos enderagos citados na planilha anexa.

Art. 2% Esta Portaria entra em vigor na data de sua publicagao.

LUIS FERNANDO MASSOMNETTO
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ANEXD (Reconheciments de Cursas)

HrazcnAC

M. de| Registro Esduroco de luscknassnto de
sl e-MEL o~ |CE5® I.I:H:II.I "_. I}Iatlu.:. Il'[anhlu.nu.nn F—
360 , FOTHGLAR [Rua Jodo da Escocia, S/N. Nova
1 |200maesr fﬁmﬁ" fiquinhimnizs e "“'E'i:lm“ DE Enm:.!.cjrl:- E Betdnia, 1.561, Niva Bathnia,
seszeata) 'LTLIRA T
NET
STNERAL INSTITUTO FEDERAL DE
2 |zooponsss [EoMsTRUCAD DE 48 iquareata o [EDUCACAD, EDUCACAC, CIENCIAE |Av. Mauro Rames, 550, Centre,
- EDIFICIOS Tecnadtigicnl]  atto) IENCLA E NOLOGIA DE SANTA [FletanbpolisSe
ECNOLOGIADE  |CATARINA
ITA CATARINA
FUBLICIDADE E m:um.mz AMPANHA NACIONAL
1 |200m07o0s [FROPAGANDA 100 fexm] EHEl:[FI'ﬂ. DE DIE ESCOLAS DA A i Do v, 450,
{Bacharedada) ENTO :nmcnulss, UINIDADE - CHEC Roqua, Gongaboe
4 | 2007z [HOTELARIA wotcanise B e ELE“E-MEEE PARA | JAW FRANZ VOEGELL 300, VILA
(Taazreoddg oo sskeakal IED SASCDH VABA, Dsasco/5P
ENTRD FUNDALAD Rodoovia Besjamim g, Ko 11,
5 |201008411 [sSTORIA (Ucanciaturs)] 100 cem)  JUNIVERSITARIC  |EDUCACIONAL Estrada Barra do Pirad x Vakaga,
FALDD DI BIASE |ROSEMAR FIMENTEL  |Harea do Piral/®]
BIOMHEDICINA FASIPE CENTRD Rua Carlne, 11, Resdanclal
i |33 fg haresadn HH "’"““h’:'lrk':”mm HASIEE IEI:II'.ICﬂ.EID:‘.Iﬂ.L LTDA.  |Florancla, SinoeyMT
LINMESA - UNIAD DE
FEDAGOGLA ACULDADE ENSING SUPERICR DA |Rua Araras, 241, Jardim Eldoradn,
To|RMOIATE ) oneiaturn) 100 (eeml by F TROPOLITANA ZIWGIA OCIDENTAL [Porte Velho/RD
5T LTI
NETITUTO
MINISTERIO DA xvanida Gatillo Vargas, 4, Monke
B | 201014701 [BIDLOGIA |Licenciaturs] 40 jquarenta) E:&i::’tﬂl:‘;n |EI:II'.IC|:.I:|:.D e oD
REDES DE IRIVERSIDADE 507 Lota 01 EPCT, Aguas
0 |21mam [comFUTADORES 50 [einquests) JCATOLICA DE ggtﬁﬁc%i%ﬁtﬁgf Claras  LOTE D1, hguas Claras,
[Tecnokiglcod RASILIA Brasilia/OF
ENTRD SOCIEDADE DE
; 160 (canto & JUNIVERSITARIO  |EDUCACAO NDSSA  |Prapa Anchnio Vidra Tavares, 73,
10 (M O00MES [EVENTOS Mecnodbgleall oo piara)  |uDSSA SENHORA  [SENHORA DO (Canipus ¥, Cantrs, Salln/5P
PATROCINIO  |PaTROCINID
ACULDADE FAE
1 |aoorsme [oEsTAD FNARCEmRA | NE poRTo [PRANCISCANA DE Rua Duqua t Caxlas, 1475,
[Tecrokiglcod . ENSING SENHOR BOM  |Cantro, Porto Alegraifes
E5US
ULOADE DE NTRD DE ESTUDOS  |Avanida Senader Julis Campas,
12 201001142 [DMRENTD (Racharsiade) | 60 isesseana) [PACULES UNIVERSITARIOS DE  [995, Loteamants TREVG, Cantra,
DER CatieriT
NETITUTO
EDU‘E:':LA‘:'&SE IPSTITUTO FEDERAL DE
_ |acRomom ' EDUCACAD, CIENCIA E |Fazonds She Geraldo Km 05, KM
13 |20101308s 80 jultenta)  fCIEMCIAE
{Bacharedada) NOLOGIA DO NORTE|06, Bom Jardim, JanudriaMO
EcoLoams po  [TECHELEGIL B !
ORTE DE MINAS
RALS
IS TITUTG FEDERAL DE
AUTOMACAD NSTITUTO
14 200801370 INDUSTRIAL 4D {quarenta) JFEDERAL DA E””ﬁ%gﬁc'* E l}‘"ﬁlﬂ;;fl':ﬂg;ﬁtﬁ!ﬂm?ﬂﬂ-
[Tecnokigicol ARATHA T =
15 2010136 [FoMEISTRAGAD 180 (cont & [UNIVERSIDADE  PA% EDL,'__AHDP"E"'”H“ svanida Ukaraba, 351, Vila
§ 2634 | pacharetado) altenta)  JGUARULHOS ey Vinginia, Rspuaquecetuba/Se
ACULDADE UNIAD DAS ESCOLAS  [Avenida Barrats de Mesazas, BOS,
16 | 201013230 [MAEMTO Macharsiade) | 200 {duzentas) [METROFOLITANA  |SUPERIORES DE Puadade, Jaboatbo dos
GRANDE RECIFE [JABOATAD Cunrurapes/PE
Br 364 Km O, 200, Alamta
BANCO DE DADOS ACULDADE DD JUNIAD EDUCACIONAL . 200,
17 [amposza [ B0 (sesenta) kEFE i Hungria, Jardim Eurupa 11, R

150



ANEXD (Reconhecimento de Cursos)

M. drl Registre N vagas Eedereco de fuscionasento
5 &-MEC 0" Carse totais s amtida Mantenedora ——
SOCIEDADE
ACULDADE
GESTA AMBIENTAL ! EVANGELICA Rua Padre Anchota, 2770,
18 |2nopoeses [FESTE0 AN wojem  fevanoELcapo  EVRCELEE Eigurstin, Carmaet
nedig ARANA i, Carlk
IAITIE
REDES DE [L,
NIVERSIDADE DA JUNLAC DE ENSING awvanida Senador Lames, 2201,
19 | 200811674 [COMPLTADORES e T SUPERIOR DG PARA  [Sacramentn, BakayPA
[Tecnoldgicn)
CENTRD EOCIEDADE
By R T e e,
MORTE FALILISTA  |EDUCACAD E CULTURA - Sia J
P—— Avanida Paullsta, 02305,
31 | ancosisms [aeraracio 250 [duzentas JFACULDATE DE ALTPO) IEMEC Canjurtes
: sl o ¢ cinguenta) [TECNOLOGEA [HTA  [EDUCACIONAL 5 A 10,50, 60,70, 20,590,100, 1 10,120 &
120, Baln Vista, 54 PaulysP
DESIGH DE MODA 120 [ TR S0 ; z
N — imnte fENTRC L THANGUERA 4w Wisconde do B Brancs, 123,
[Tecnoligico) e~ I;;leu LEITE EDUCACIONAL LTDA  [Cantro, MiterdyR)
— EOCIEDADE CARITATIVA
E LITERARIA 5ACH Rua dos Andradas, 1614, Costre,
. X !
21 | 20001149 (Quibca Licsncatuca)| 40 quaroata) [UNWVERSITARIO epanicrsis e assis . [Santa Mariihs
OMA NOETE
GESTAD DE ACULDATE FAE
i FRANCISCANA DE Rua de Camlas, 1475,
24 [2mmz170 [RECURSDS HUMArDs | 100 ey |SEVIGNE PORTD . Dugua 1475,
ENSING SENHOR BOM  [Centro, Peetn Aligra/R5
[Tecnodgic) LECGRE .
ACULDADE DE
GESTAD DA ECHOLOGL NTRO SUFERIOR DE
25 | 200800812 [QUALIDADE HO foitenta)  [TECERASIL - NOLOGLA g”;mmlm'*m Camtra,
[Tecnodgico) THITADE BENTO ERASIL LTDA a
CALVES
ACULDADE
26 | 201001825 [DIRETG (Racharetade) | 80 mitenta) |MATALENSE De PARAIBANA DE ENSING L"ﬂﬁ:u’mu:t“&:h{"m“' AED0,
NEING E CULTURA [RENOVADD fTn oS, &
. CIEMCIAS DONTAREIS | ALTILERDE AMPANHA NACHONAL fp o 92 4o Fevareirn, 100,
27 |ammzses GRS OO 50 (einquesta) [CENECISTA DE DE ESCOLAS DA s, Hovs Potolyllo/RS
%4 PETROPOLIS UMIDADE - cHEC |29 ' pa
- TEOLOGIA ACULDADE FUNDACAD MOEITI  |Rua Humisrte [ 612, Vila Marana,
e B T 200 {duzentash bypesyayieg KADA 54 PunloiSP
kclﬂxm%'gﬁns SOCIEDADE DE ENSING
a0 | anomoaoy [MEDEDE i foem]  GAADA SUFERION E Hua Vitarino Orthiges Femanes,
: {Bacharetadn] NOLOGICO D0 PLAUS123, Urngual, Taresina®1
ECHOLAGICAS DO
LTOA
1l
uldadiz Presidents [FUMDACAD -
an | z201011457 E:acl Enl.-.m.-.l:”'um 13{:}':::“ ntdnio Carles de |PRESIDENTE ANTONIO g:smh;r;;au. e
ors Daspachn ARLOS pat
EMCENHARLA DE Emﬁ”"
CONTROLE E MIMISTERIO DA svanida Maracand, 229, Maroe s,
3 |anozaoen [rtARE s a0 fquarenta) [TECNOLAGIcA  BEREREE Rio da Jangtre/y
s EL50 SUCKDW DA
NSECA
- ACULDADE B0, |FEV - FACULDADE BOA |Avenida jean Emlle Fare, 422,
a2 | 20071016 [DIREITO (Bacharslade) | 200 jduzmntas) ' UL i o Ethern, Hociha/PE
ACULDADE DE
PEICOLOGIA 150 (canto @ [AOMIMISTRACAD, |EDUCACIOMALDAS [ oo wachado, 156 Cantra,
33 |aoomozsy [FRESLEEN 0 teante & herencias, IGREJAS EVANGELICAS [ VRl Rietins, o
q DUCACAT E MELEL DE DELS ' .
ETRAS NI} ESTADC D0 FARANA
NTRO DE EMSIND
S F— fﬂﬁwfcﬁ 120 {cante & ?é:r?clﬂgmsngfms SUFERION E Rua Luiza Bezerra Motta, 200,
[Bacharsddol wrrta} PLECADAS - FACISA Eﬁ'_"'&gﬁ“mﬂ Catale, Campisa Qaada/FR

151



AMEXD (Reconhecimento de Cursas)

M. de| Registre N" vagas Emderece de luscionassento de
ordem| o-MEC n* |C"™* Intals ansals I"""""'Iil Mgl cure
FROCESS0S ACULDADES ﬁgﬁ%]ﬁﬁgﬁ Avanida Prof. Dr. Assbeio Eufrisio
a5 | 201007000 [oERENCIALS 100 icom)  JINTEGRADAS da Takadn, 100, Jardim dos Ipis,
[Tecneddgicod SMEC SERVICO, ENSINGE |y o Fina/MO
PESGUISA LTOA
ANALISE E S INETITUTO FEDERAL DE
. |[pESERVDLVIMENTD EDUCACAD, CIENCIAE |Rua Jusé Antonio da Silva, 300,
36 |200m160s 40 jquaranta) [FEDERAL D
DE SISTEMAS 9 ! ARAEA NOLOGLA DA | aardins. Chésls, Cajazeiras/FR
[Tecnokigico) PARAIRA
BOCIEDADE
ACULDATE VALE . v Prosiderts Dusra, 1500,
a7 | 201013429 [HISTORIA Licendaturs)| 60 sessemtay [FACHEOA EDUCACIONAL VALE Do [XPusileres Batrs, L5
£ S/C LTDA.
S — T 400 L FUNDAGAD VISCONDE  |RUA DO SALETE, 50, BARRIS,
[Licanclaturs) iquatrocestzs) [7 o0 DIE CATRL alvador/EA
MARKETING 240 (duzentas ALDVR LIMA ECITORA [Avenida Marechal Rondon, 1460,
48 | 20000RET [ Bacharedao) it fJuaraiia) IFA.ELIIJ:IMIEECM I:‘TDA Rigchuek, Rio da [anenaR]

Portarka a® 500, die 23 da diesanben die D111

152



ANEXO Il — FLUXOGRAMA DO CURSO POR AREAS DE CONHECIMENTO

153



------------------------------------------------------------------------------------------ sttt et

FLUXOGRAMA DO CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACADO - CEFET/R) CAMPUS DE NOVA IGUACL
Distribuicdo de disciplinas por area de conhecimento e por colegiado responsavel por sua execucdo

COmHE-NI CODE-Aa CoOR-KI CODIB-KI CODIE-NI COENCA-NI COENCA-N COEMEC-MI COCNCA-KI
" SETEMAS CONTROLE CORTROLE HERALICA € CONTACRE
Shuoes | chaxou f»| chiosom L e LIKCARES L uREAR | > UREAR PRELIAATICN DHGITAL
(LN T S [a-0-04 f— 4-0-004 4-0-0)4 a-0-04 H-n-me = a-0-0e 2-2-00% = o R
+
AT
| A
| |
CODB-KI CODE-A = 3 CDOB-KI CODIB-KI COIPRO-N COENCA-NI CDENCA-NI COINCA-N COCRNCA-KI COCRCA-KI
L .
f— (NP ERE LA, chLouwn
.l.:l.uJ'n:Al il ALGEBRA LIKEAR (e scians. P sea ECOROMIA (| muTRGmcan el rTRARICA N ] ELETRAKICA I PROUETO FINAL L (i) PRCLIETE FIRAL I
EDO
i%-0-014 T T %-0-0h4 - |—b [2-2-003 ia-0-0)4 z-2-013 Z-2-0% 2-2-0)% [Z-0-m2 [Z-0-02
t h rY ks *
COmE-fI CoDE-h CoOR-KI T Sl COTNCA-NI COENCA-NI COINCA-N COINCA-N COLNCA-KI
[ AR o | [TREIOTETORAT |
PROGRAMACAD p:':i:‘::m:'f PROBABIIDADE £ n | FEMGMENDS D2 COMUNICALOES orcaMzaAD | REDES OF plnum’:"uu;lm e ESTACID EKTEMCAD
EXTRUTURADA g ey ESTATISTICA *| marsoare ARALOCICOSE 3 g [ ——— P SUPERVILIONADD UNIVERSITARLA
DHCITAIS COMPUTADORES —
[2eZ.0)5 (2-2-0h 5 - 00 a-0-04 fa-0-0ja —-"l-.:- f2-2-015 Z-0-0z fa-0-0% TroHR 350 HE
- e "' A
DBk CotPRn-R J EDEMEC-RI l-’ COTMEC-RI -HJ EOEMEC-KI [ comueca EOEMEC-NI COENEA-N COEPR-RI
CIENCLA DO MECANICA MECARICA DO TETEMAS LSTEMAS OENCIAS DO
Ak - — L g
auisach s WIATEFIALS TECNICA MATCRIAE | CINAMICTS | CHAMICDS I faRETEad AMBIENTE
fa-2-014 —| -0 54 4 -oa)4 -"W a-0-0 4 r -0 4 4 -0 4 - ) 4 fz-240}3 fz-@- 81
ORI O COoDIE-N COO- —h- COENCA-N COENCA-N COENCA-N COINCA-N COINCA-N
arrrssho P . - r— HETIMAS AUTOMACAD |4 AUTOMACAD DU MAS DSOS
GRAFILA : o P a - o HGITAR .' INDHSTRIAL | I POUSTRIAL I ELETIRAS ELETTWAS
f2-2-83 3 -0 04 i - 000 & y - i - 2-2-01% 2-2-00% [2-2-05% 4 -0 D4 [ -0-0)E
COENCA-SI COOB-K COOIB-5 COOHB-5 Pe|  comvcara COENCA-NI COERCA-SI COINCA-N
ENE.DE PR e, S, w| cECumos conMvERiD De | ACKIRAMENTDE T Rt AL AL
CORTROLE E KPERIERTAL g P alr L nétmcos > ERERZA L ELETRICTE o rednsts
| _ferroaacho
(2-0-0f2 -2 -1 - 20 1 o-2-01 4-0-02 #-0-014 [2-2-014 Z-0-01
I MULTIDECPURAR I | PAATERIATICA | | = | | =012 REPRIIENTACAD GRAFICA | | FROCUCAD | | COMPUTALAD | | WECARICA | I CLETRICA [ CLETRAOKICA |




ANEXO Il - FLUXOGRAMA PADRAO DO CURSO

155



CENTRO FEDERAL DE EEHJCA(;:ED TECNOLOGICA CELSO SUCKOW DA FONSECA

DIRETORIA DE ENSING (DIREN)
FLUXOGRAMA DO CURS0 DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAC - UNIDADE DESCENTRALIZADA DE NOVA IGUAGU

| 1* PERIODG | |z Feriono | | 5*PERIODO | | #+peRicDo | | 5 PeERIODO | | &* PERIODE | | 7 PERIODO | | & PeRICDO | | = PeRiona | |1+ eERIODO|
S\ 1011 I GDIE 1022 GOIE 1031 GDE 1021 GECA 9054 CECH 1062 GECA 1073 GREC W72 GECA #1001
s | L I . SETEMAS CUNTRCLE ORI TROLE HIDRALLICA B CORTRULE
L _+ CeL AL R UREARES UREAR | ) PRELIWATICA =¥ s
-D-m4 [ enme 4-0-04 [-0-0)4 _‘J—QI -0-me 2-0-0 4 2-z-m3 —4 2-2-0)3
[ A
GDIE 101 "JI cDB 1032 l—‘l GDE 1042 EFRD 1031 CECHE 1064 CECHA 1074 GECH 1087 GECH 1093 GECA 1102
AcEens . cALOLD . ) L e . e s .
e e . 1 mpm— o 1 D0 Sesinpr s — pronOwis fe— ELETRERICA | rLETRdsICA § eurTRidaica m WD FIMAL | FROETOFmEL
(a-0-004 d-0-004 | [4-0.0p4 b 2-2.m3 i4.0-004& 2-z.03 2-2.03 (2-2-03 @-0-042 Z-0-052
1 At b A, e
CHE 1015 CDig 1025 cDB 1035 CKEC 1044 CECA 90=2 CECA 10681 CECA 0TS | CECA 1084 CECA 1032 QECA 1M
PR PROC. DAENT - PROBE FEMOME R DE Al Dl [ 40 ity A b nTe L EaTERAL
ESTRLTLRADS oEErs ESTATISIICA TRAKLPEIRTE LCMAFUTADORE A TROCE DAL (K S LR
(Z-F-003 Z-2-043 |4-0-004 [£-0-0m4 1.—--] Z-2-m13 2-2-0z @2-0-mz | (&-0-04 R
T #har i
GOHE 1016 R0 1021 GMELC 1052 CMELC 1045 ) GRIEC 1083 GMEC 105 | GMEC 1058 | GECK 1085 GPRO 1041
. [ NS DS PECENICA MECANICA DCE SETEMAL smEwas | e DOSCIPLIRAG
LR e warcmars [ P Cioues MATERAE | “T crircoss _+ DRMKDS ‘_+ e - ELETRES
(2-2-02 [4-0-044 [4-0-0)4 [4-0-014 —l_ 14.0-0)4 Lr«-, T [ #-v-m4 [ w-0-m4 [2-0-0)2 [B-0-0)8
I —
" 1 I
GOIE 9012 cDE 1024 CDE 1034 = GDNE 104 GECA 1053 GECA 1072 | GECA 1081
ERPREAL e - - aETEMAs [ ALTCIMACAD L + ALTUMIACAD [HSCIPLIMAS
CHAFRLA, A A A . J DHGITAR INDUETRLAL | 1 ISDLUETRIAL B ELETIVGS LEGENDA
Z-2-03 E-0.0p4 [E-D.-0p4 E-0-m4 Z-2-0h3 (2-2.0M3 | (E-2-003 [4.0-0h& o0
3 I ¥ s | v I - - . DI 3CIFLIBA
TEe Carga Hordrla
OECA 1014 ODE 1023 ODE 1033 GDIE 1043 p cecatost | [ cecadoes [ cecaqom CECA 1083 S Bemanal {CHY
INTRODUCAD & FraCh [ e ORCLTOS TR B ALIRAGAINTS TR AT A ALY RARIRLY [T-F-E}C
ERCENHARLE PXPERIMENTAL | [L29 Lt (TR0 Ly ELETRHITE [T L] TR » TR I- CFE i
7 0.002 m-z-01 .20} 1 m-z-m1 a-0-me = om4 IEEXE 2-0-0)2 3520 hin (3580 1 - AELEIS
. CATERS A
Creclios: 185 - CHEENIOY
| 116 =8~-0] 15 | T I | Err——— ] | Abimd = 38 ] | B2y 23 I I [ == 1) 1 | | P I l P | I rr— | | W= E=F 13 I
| 6 hin 1 | | [ Bl 3 I | [ i | | I8 hin 52 I | Rl 2 I I 1564 Rz} 1 | | (8GR H I | {6l b 16 | I 1584 g 12 | | A% ANy 43 I
I [ by 48 | | ) I I J by 1 | | [0 b 2 | | [ by 23 | | [ b 18 | | L] ] I 133 k) 16 | | A ] A | | S0 b |
DT [ wmsamz | [ wma | [ mwmw | [omsenina | Il | mmespen | [ enmce ] | ommam | TN
ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAD - UnED MOVA IGUACU o e ks par-
Dy e Halms Pastors
oo dw Jariin, 23 de novmitne de 2035 1. Esle Muesngrasa anifa @m &Hor a panis oo 17 semesine de 3028 Direlera de: Evsing CEFET-RU
2. Par curiadf & GisCigbingG Cablgin Suponvisonatn o daeele doeend o fursads 100 cbdies
3. O il d caaniger 3600 h diz sl ickiaiirs b e
Luoiang Eanios Concantin Rapbopouios & 0 disoriie dowosl cumnged 12 ordadies da deacsphies. ohobvas (oqkalve @il Liane cie Cocta Fints Line Fragooso

Coordenmdor o Colegads do Cursn de Engenhara de Coninche & Auiomiagis UnED Mova lguaos Diriera da LinED Mowa hgusgs




ANEXO IV - EMENTAS E BIBLIOGRAFIA

A seguir sdo indicadas as disciplinas obrigatdrias e eletivas com seus respectivos conteddos pro-

gramaticos e bibliografia recomendada.

Disciplinas Obrigatorias

Primeiro Periodo

2 - - E
]: CODIGO | GDIB 1011 CALCULO | CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Fungdes. Limite e continuidade das fun¢bes de uma variavel. Derivada das fun¢des de uma va-
ridvel.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. STEWART, J., “Célculo, volume 1”. Tradugdo de Helena Maria Avila de Castro. 4. ed. S3o
Paulo: Cengage Learning, c2017. 528 p., il. ISBN 9788522125838 (broch).

2. LEITHOLD, L.,“O célculo com geometria analitica”. 3. ed. Sdo Paulo: Harbra, c1994. 2 v.,
il. ISBN 8529400941 (broch.).

3. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de calculo”, v.1. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos, 2001. 4 v., il. ISBN v.1- 8521612591 (Broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. ANTON, H., BIVENS, I., DAVIS, S., “Célculo: volume 1”. 10.ed. Porto Alegre: Bookman,
2014. ISBN 9788582602256 (broch.).

5. THOMAS, G. B., “Célculo”, v.1. Revisdo de Maurice D. Weir, Frank R. Giordano, Joel Hass.
11. ed. S3o Paulo: Addison Wesley, 2009. xiv, 781 p., il. color. ISBN 9788588639317.

6. FLEMMING, D. M., GONCALVES, M. B., “Calculo A: funcdes, limites, derivacdo e integra-
¢do”. 6. ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: Pearson, 2006. ix, 449 p., il. ISBN 9788576051152
(broch.).

7. SIMMONS, G. F., “Calculo com geometria analitica”, v.1. S3o Paulo: Pearson : Makron
Books, c1985-c1987. v. 1, il. ISBN 0074504118; 9780074504116 (broch.).

8. KAPLAN, W., “Célculo avancado”. Sdo Paulo: E. Blucher, 1972. 2 v., il. ISBN (broch.).
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0 j - - _
y CODIGO | GDIB1012 | EXPRESSAO GRAFIcA | CARGAHORARIA | oo,
Periodo (2+2+0)

Tracado a mao livre. Normas técnicas de desenho, representacao de letras e algarismos, esca-

las, tipos de linhas, folha de desenho e seu conteddo. Uso de material e instrumentos de dese-

nho. Construcdes fundamentais em desenho geométrico. Perspectivas. Vistas ortograficas. Co-
tagem. Vistas auxiliares. Cortes e sec¢bes. Introducdo ao desenho universal.
BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. FRENCH, T. E., VIERCK, C. J., “Desenho técnico e tecnologia grafica”. 8. ed. Sdo Paulo:
Globo, 2005. 1093 p., il. Inclui bibliografia e indice. ISBN 8525007331 (enc.).

2. MICELI, M. T., FERREIRA, P., “Desenho técnico basico”. 4. ed. atual. Rio de Janeiro: Im-
perial Novo Milénio, 2010. 143 p., il. ISBN 9788599868393 (broch.).

3. MANFE, G., POZZA, R.; SCARATO, G., “Desenho técnico mecanico”, 1: curso completo
para as escolas técnicas e ciclo basico das faculdades de engenharia. [Sdo Paulo]: He-
mus, [1980]. 228p., il. ISBN 85-289-0007-X (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. SILVA, A., “Desenho técnico moderno”. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC Ed., c2006. xviii, 475
p., il. ISBN 8521615221 (broch.).

5. FRENCH, T. E, VIERCK, C. J., “Desenho técnico e tecnologia grafica”. 8. ed. Sao Paulo:
Globo, 2005. 1093 p., il. Inclui bibliografia e indice. ISBN 8525007331 (enc.).

6. LEAKE,J. M., BORGERSON, J. L., “Manual de desenho técnico para engenharia: desenho,
modelagem e visualizacdo”. Rio de Janeiro: LTC Ed., 2010. xv, 288 p., il. ISBN
9788521617372 (Broch.).

7. MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G., “Desenho técnico mecanico”, 2: curso completo
para as escolas técnicas e ciclo basico das faculdades de engenharia. [Sdo Paulo]: He-
mus, [1980]. v.2, il. ISBN 85-289-0008-8 (broch.).

8. MANFE, G., POZZA, R., SCARATO, G., “Desenho técnico mecanico”, 3: curso completo
para as escolas técnicas e ciclo basico das faculdades de engenharia. [Sdo Paulo]: He-
mus, c2004. 262p., il. ISBN 85-289-0009-6 (broch.).

12 7 GEOMETRIA ANALITICAE | CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GDIB 1013 VETORIAL (4+0+0) 60H

Corpo dos Reais, R, R*2, R*3. Vetores. Produto Escalar e Norma. Produto Vetorial e Produto

Misto. Distancias. Retas, planos e circulos. Reta Tangente e Retas Normal. Escalonamento. In-

tersecoes, sistemas lineares. Coordenadas Polares. Mudancas de Coordenadas.

1. STEINBRUCH, A., WINTERLE, P., “Geometria analitica”. 2. ed. S3o Paulo: Pearson Educa-
tion do Brasil, c1987. x, 292 p., il. ISBN 9780074504093 (broch.).

2. |EZZl, G., DOLCE, O., “Geometria analitica”. Sdo Paulo: Moderna, 1972. 236 p.
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3. CALLIOLI, C. A., DOMINGUES, H. H. (Hygino Hugueros), COSTA, R. C. F., “Algebra linear e
aplicagbes”. 6. ed. reform. Sdo Paulo: Atual, c1990. 352 p., il. Bibliografia: p. 350. ISBN
8570562975 (broch.).

4. BOLDRINI, J. L., “Algebra linear”. 3. ed. ampl. e rev. Sdo Paulo: Harbra, c1986. 411 p., il.
ISBN 9788529402024 (broch.).

5. LAY, D. C., “Algebra linear e suas aplicacdes”. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC Ed., c2013. xvii,
445 p., il. ISBN 9788521622093 (broch.).

6. LEON, S. ., “Algebra linear com aplica¢des”. 8. ed. Rio de Janeiro: LTC Ed., 2011. xi, 451
p. ISBN 9788521617693 (broch.).

7. STEINBRUCH, A., WINTERLE, P., “Geometria analitica”. 2. ed. S3o Paulo: Pearson Educa-
tion do Brasil, c1987. x, 292 p., il. ISBN 9780074504093 (broch.).

8. ANTON, H., RORRES, C., “Algebra linear com aplica¢des”. Traducdo de Claus Ivo Doering.
8.ed. Sdo Paulo: Bookman, 2001. 572 p., il. ISBN 9788573078473 (broch.).

INTRODUGAO A ENGENHA- .
° .
1, CODIGO | GECA 1014 |RIA DE CONTROLE E AuTO-| CARGAHORARIA |5,
Periodo MACAO (2+0+0)

A Faculdade de Engenharia. Pesquisa tecnoldgica. Comunicagao na Engenharia. Projeto. Mo-
delo. Simulagdo. Otimizagao. Histéria da Engenharia. O Engenheiro. A Engenharia. A Pratica
Profissional na Engenharia de Controle e Automacao. Introdugdo a ética no convivio social e
profissional, incluindo relagdes étnico-raciais e igualdade de género no convivio social e no
exercicio da profissao.
1. HOLTZAPPLE, M. T., REECE, W. D., “introducdo a Engenharia”, Editora LTC, 2006.
2. BAPTISTA, M. N., CAMPOQOS, D. C., “Metodologias de Pesquisa em Ciéncias - Analises
Quantitativa e Qualitativa”, editora LTC, 2007.
3. NASCIMENTO, A.; GIANORDOLI-NASCIMENTO, |.; ROCHA, M. I. A. "Representa¢des soci-
ais: campos, vertentes e fronteiras", Editora da UFMG.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
4. BROCKMAN, J. B., “Introducdo a Engenharia - Modelagem e Soluc¢do de Problemas”, 12
Ed. Editora LTC.
5. DYM, C,, "Introducdo a Engenharia uma Abordagem Baseada em Projeto", 3 ed., Editora:

Artmed.

6. BAZZO, W. A,, PEREIRA, L. T. V., "Introdugdo a Engenharia, 62 edicao, Editora da UFSC,
1997.

7. GOLDRATT, E. M., COX, J., “A meta: Um processo de melhoria continua”, 2. Ed. S3o Paulo:
Nobel, 2002.

8. KUHN, T.S. A, “Estrutura das Revolugdes Cientificas”, S3o Paulo: Perspectiva, 2007.
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1¢ ~ PROGRAMACI':\O ESTRUTU-| CARGA HORARIA
Periodo Aelnilee) | Gl elihs RADA (2+2+0)

60H

Conceito de problemas e algoritmos. Fundamentos de programacao estruturada. Estrutura de
programa, DeclaragGes, Entrada e Saida. Representacdo de Dados na Forma de Vetores, Matri-
zes e Registros. Procedimentos, Funcoes, Passagem de Parametros, Ponteiros. Recursividade.
Arquivos.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SCHILDT, H., “C: completo e total”. 3. ed. rev. e atual. Sdo Paulo: Makron Books, c1997.
xx, 827 p., il. ISBN 9788534605953 (broch.).

2. SENNE, E. L. F., “Primeiro curso de programag¢ao em C”. 3. ed. Floriandpolis: Visual
Books, 2009. 318 p., il. ISBN 9788575022450 (broch.).

3. PEREIRA, S. L., “Algoritmos e ldgica de programacdo em C: uma abordagem didatica”. 1.
ed. S3o Paulo: Erica: Saraiva, c2010. 190 p. Bibliografia: p. 187. ISBN 9788536503271
(broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. ASCENCIO, A.F. G.,CAMPOS, E. A. V., “Fundamentos da programacao de computadores:
algoritmos, Pascal, C/C++ e Java”. 2.ed. Sdo Paulo: Pearson: Prentice Hall, 2007. viii, 434
p. ISBN 9788576051480 (broch.). Disponivel em: https://plataforma.bvir-
tual.com.br/Acervo/Publicacao/417. Acesso em: 17 jun. 2025.

5. FEOFILOFF, P., “Algoritmos em linguagem C”. Rio de Janeiro: Elsevier, c2009. xv, 208 p.
ISBN 9788535232493 (broch.). Disponivel em: https://drive.goo-
gle.com/open?id=1qYg0Oq8Pjx4khcv4gvadBLj7pWiN4hFVX. Acesso em: 17 jun. 2025.

6. CELES, W., CERQUEIRA, R., RANGEL, J.L.,. “Introducado a estruturas de dados: com técni-
cas de programacao em C”. 2. ed. Rio de Janeiro: Elsevier, 2016. xii, 394 p. ISBN
9788535283457 (broch.).

7. SZWARCFITER, J. L., MARKENZON, L., “Estruturas de dados e seus algoritmos”. 3. ed. Rio
de Janeiro: LTC Ed., 2010. xvi, 302 p., il. ISBN 9788521617501 (Broch.).

8. CORMEN, Thomas H et al. “Algoritmos: teoria e pratica”. Rio de Janeiro: Campus: Else-
vier, 2012. 926 p., ISBN 9788535236996 (broch.).
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19 2 p CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GDIB 1016 QUIMICA (2+2+0) 60H

Estrutura Atdmica. Liga¢cGes quimicas, estrutura e propriedades das moléculas. Estequiometria.
Termodinamica. Equilibrio Fisico. Equilibrio quimico. Equilibrio em fase aquosa. Eletroquimica.
Cinética Quimica.

1. BROWN, T. L. (Theodore Lawrence), “Quimica: a ciéncia central”. 9. ed. Sdo Paulo: Pear-
son: Prentice Hall, c2005. xviii, 972 p., il. ISBN 8587918420 (broch.). Disponivel em:
https://plataforma.bvirtual.com.br/Acervo/Publicacao/484. Acesso em: 20 jun. 2025.

2. BRADY,J. E., HUMISTON, G. E., “Quimica geral”, v. 1. 2. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, c1986. viii, 410 p., il. ISBN 9788521604488 (broch.).

3. BRADY, J. E., HUMISTON, G. E. ,“Quimica geral”, v.2. 2. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos|

e Cientificos, c1986. v.2, il. ISBN 9788521604495 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4. MAIA, D. J.,, BIANCHI, J. C. A,, “Quimica geral: fundamentos”. Sdo Paulo: Pearson, c2007.
x, 436 p., il. ISBN 9788576050513 (broch.).

5. BROTTO, M. E. (coord.). “Quimica geral”, v.1. 2.ed. Sdo Paulo: Pearson Education: Mak-
ron Books, c1994. v.1, il., tabs. ISBN 8534601925; 9788534601924 (Broch.).

6. ATKINS, P. W. (Peter William), JONES, L., “Principios de quimica: questionando a vida
moderna e o meio ambiente”. 5.ed. Porto Alegre, RS: Bookman, 2012. xxii, 922 p., il.
color., tabs. color. ISBN 9788540700383 (Enc.).

7. BROWN, L.S., HOLME, T. A., “Quimica geral aplicada a engenharia”. Sdo Paulo: Cengage|
Learning, c2010. xxiv, 653 p., il. Inclui bibliografia. ISBN 9788522106882 (broch.).

161



Segundo Periodo

o . - -
2 CODIGO | GPRO 1021 ADMINISTRAGAO CAR(i'i ';T;’L)\R'A 60H

Periodo

Introducdo a Teoria Geral da Administracao. Bases histdricas. Mercado de Trabalho. Aborda-

gem classica. Administracdo cientifica. Teoria classica. Abordagem humanistica. Teoria das

relacdes humanas. Abordagem estruturalista. Modelo burocratico. Abordagem neoclassica

da TGA. Teoria neocldssica. Administracao por objetivos. Teoria comportamental. Desenvol-

vimento organizacional.

1. CHIAVENATO, I., “Introducdo a Teoria Geral da Administracdo”, 72 Ed. Rio de Janeiro:
Campus/ Elsevier, 2004.

2. SNELL, S. A., BATEMAN, T.S., “Administra¢do - Novo cenario competitivo”, Sdo Paulo:
Atlas, 2006.

3. MAXIMIANO, A. C. A,, “Introducdo a Administracdo”, Ed. Compacta: Editora Atlas,
20009.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. MINTZBERG, H., “Criando organizacdes eficazes: estruturas em cinco configuracdes”,
S3o Paulo: Atlas, 1995.

5. STONER, J. A. F., FREEMAN, R., “Edward. Administracdo”, 5 ed. Rio de Janeiro: LTC,
1995.

6. MAXIMIANO, A. C. A., “Teoria Geral da Administracdo”, Editora Atlas, 2009.

NOGUEIRA, A. M., “Teoria Geral da Administrac3do”, Editora Atica. 2007.

8. FERREIRA, A. A, REIS, A. C., PEREIRA, M. |, “Gestao Empresarial: de Taylor aos nossos
dias”, Sdo Paulo: Pioneira Thomsom, 2002.

N

o ) ) -
2, CODIGO GDIB 1021 ALGEBRA LINEAR Caliigtatlaielifolidl 60H
Periodo (4+0+0)

Espacos Vetoriais, Transformacgdes Lineares, Autovalores, Autovetores, Diagonalizacdo de Ope-
radores.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. CALLIOLI, C. A., DOMINGUES, H. H. (Hygino Hugueros), COSTA, R. C. F., “Algebra linear e
aplica¢des”. 6. ed. reform. S3o Paulo: Atual, c1990. 352 p., il. Bibliografia: p. 350. ISBN
8570562975 (broch.).

2. BOLDRINI, J. L., “Algebra linear”. 3. ed. ampl. e rev. S3o Paulo: Harbra, c1986. 411 p., il.
ISBN 9788529402024 (broch.).

3. LAY, D. C., “Algebra linear e suas aplicacdes”. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC Ed., c2013. xvii,
445 p., il. ISBN 9788521622093 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

4. LEON, S. )., “Algebra linear com aplica¢des”. 8. ed. Rio de Janeiro: LTC Ed., 2011. xi, 451
p. ISBN 9788521617693 (broch.).
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5. STEINBRUCH, A., WINTERLE, P., “Introducdo a algebra linear”. S3o Paulo: Pearson Edu-
cation do Brasil, c1990. vii, 245 p., il. ISBN 9780074609446 (broch.).

6. STRANG, G., “Algebra linear e suas aplica¢gdes”. Sdo Paulo: Cengage Learning, c2010. x,
444p., il., 26 cm. ISBN 9788522107445 (broch.).

7. SILVEIRA, F. H. (trad.), “Matematica avancada para engenharia”. 3. ed. Sao Paulo: Ar-
tmed, 2009. 303 p., il. ISBN 9788577804597 (broch.).

8. ANTON, H., RORRES, C., “Algebra linear com aplicacdes”. Tradugdo de Claus lvo Doering.
8.ed. Sdo Paulo: Bookman, 2001. 572 p., il. ISBN 9788573078473 (broch.).

2 - - >
2, CODIGO | GDID 1022 CALCULO Il CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Integrais, AplicagGes de Integrais Definidas. Integrais imprdprias. Fungdes Vetoriais e Curvas|
Parametrizadas. Quadricas e COnicas. Sequéncias e séries numéricas.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. STEWART, J., “Célculo”, volume 1. Traducdo de Helena Maria Avila de Castro. 4. ed. S30
Paulo: Cengage Learning, c2017. 528 p., il. ISBN 9788522125838 (broch).

2. LEITHOLD, L., “O calculo com geometria analitica”. 3. ed. Sdo Paulo: Harbra, c1994. 2 v.,
il. ISBN 8529400941 (broch.).

3. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de calculo”, v.2. 5. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos, 2001. 4 v., il. ISBN v.2 852161280X (Broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, THOMAS, G. B., “Célculo”, v.1. Revisdo de Maurice D. Weir, Frank R. Giordano, Joel Hass.
11. ed. S3o Paulo: Addison Wesley, 2009. xiv, 781 p., il. color. ISBN 9788588639317.

5. SIMMONS, G.F., “Calculo com geometria analitica”, v.1. Sao Paulo: Pearson : Makron
Books, c1985-c1987. v. 1, il. ISBN 0074504118; 9780074504116 (broch.).

6. SIMMONS, G. F., “Calculo com geometria analitica”, v.2. Sdo Paulo: Pearson Education,
c1987-c1988. xvii, 807 p., il. ISBN 8534614687 (broch.) / 9788534614689.

7. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de cdlculo”, v.1. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos, 2001. 4 v., il. ISBN v.1- 8521612591 (Broch.).

8. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de calculo”, v.3. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos, 2002. 4 v., il. ISBN v.3 8521612575 (Broch.).

20 . . CARGA HORARIA
Perfodo cODIGO | GDIB 1024 FiSICA | (4+0+0) 60H

Introducdo a Fisica (modelos, medidas e dimensdes); cinematica de particula e dos sistemas de

particulas. As Leis de Newton e suas aplicacdes. Conservacdo de energia e do momento linear.

Dinamica dos sistemas de particulas. Estatica do Corpo Rigido, Gravitacdao Universal.

1. SEARS, F. W., “Fisica |: mecanica”. 12.ed. Sdo Paulo: Pearson, 2008. xviii, 403 p., il. ISBN
9788588639300 (Broch).
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2. NUSSENZVEIG, H. M., “Curso de fisica basica 1: mecanica”. 5.ed. rev. e atual. S3o Paulo;
E. Blucher, c2013. v.1, il. Bibliografia: p. [376]-378. ISBN v.1 9788521207450 (broch.).

3. HALLIDAY, D., KRANE, K. S., RESNICK, R., “Fisica 1”. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, c2003. xii, 368 p., il. ISBN 8521613520 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. ALONSO, M., FINN, E. J., “Fisica: um curso universitario: volume | — Mecanica”. Sao
Paulo: E. Blucher, 1972. v. 1, il. ISBN 9788521200383 (broch.).

5. TIPLER, P. A., MOSCA, G., “Fisica para cientistas e engenheiros”, v.1. 5. ed. Rio de Ja-
neiro: Livros Técnicos e Cientificos, c2006. 3 v., il. (algumas color.). ISBN v.1:
8521614624 (broch.).

6. OGURI, V.(org.), “Estimativas e erros em experimentos de fisica”. 3. ed. Rio de Janeiro:
EDUERJ, 2013. 139 p,, il. (Comenius). Bibliografia p. 133-134. ISBN 9788575112847
(broch.).

7. BEN-DOV, Y., “Convite a fisica”. Rio de Janeiro: J. Zahar, c1996. 152 p. (Ciéncia e cultura).
Bibliografia: p. 151-152. ISBN 9788571103559 (broch.).

8. PARKER, S., “Newton e a gravitacdo”. Sdo Paulo: Scipione, 1996. 32 p., il. (Caminhos da
ciéncia). ISBN 8526228803 (Broch.).

9 7 . Ve
2% | CODIGO | GDIB1023 | FiSICA EXPERIMENTALI |  Ron HORARIA 1 g0,
Periodo (0+2+0)

Aulas de laboratério com experiéncias versando sobre: grandezas escalares e vetoriais, medi-
das, algarismos significativos e propagacdo de erros, construcdo e analise de graficos, movi-
mento uniforme, forcas e equilibrio, forcas de atrito, conservacdo da energia mecanica e lei de
Hooke.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SEARS, F. W., “Fisica |: mecanica”. 12.ed. Sdo Paulo: Pearson, 2008. xviii, 403 p., il. ISBN
9788588639300 (Broch).

2. NUSSENZVEIG, H. M., “Curso de fisica basica 1: mecanica”. 5.ed. rev. e atual. Sdo Paulo;
E. Blucher, c2013. v.1, il. Bibliografia: p. [376]-378. ISBN v.1 9788521207450 (broch.).

3. HALLIDAY, D., KRANE, K. S., RESNICK, R., “Fisica 1”. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, c2003. xii, 368 p., il. ISBN 8521613520 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. ALONSO, M., FINN, E. J., “Fisica: um curso universitario: volume | — Mecanica”. Sdo
Paulo: E. Blucher, 1972. v. 1, il. ISBN 9788521200383 (broch.).

5. TIPLER, P. A., MOSCA, G., “Fisica para cientistas e engenheiros”, v.1. 5. ed. Rio de Ja-
neiro: Livros Técnicos e Cientificos, c2006. 3 v., il. (algumas color.). ISBN v.1:
8521614624 (broch.).

6. OGURI, V. (org.), “Estimativas e erros em experimentos de fisica”. 3. ed. Rio de Janeiro:
EDUERJ, 2013. 139 p,, il. (Comenius). Bibliografia p. 133-134. ISBN 9788575112847
(broch.).

7. VUOLO, J. H., “Fundamentos da teoria de erros”. 2. ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: E. Blu-
cher, c1996. xi, 249 p., il. Bibliografia: p. 239-240. ISBN 8521200560; 9788521200567
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(broch.). Disponivel em: https://plataforma.bvirtual.com.br/Acervo/Publica-
cao/176466. Acesso em: 16 jun. 2025.

8. BEN-DOV, Y., “Convite a fisica”. Rio de Janeiro: J. Zahar, ¢1996. 152 p. (Ciéncia e cultura).
Bibliografia: p. 151-152. ISBN 9788571103559 (broch.).

p1 . PROGRAMAGAO ORIEN- | CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GDIB 1025 TADA A OBJETOS (2+2+0)

60H

Paradigma de Programacdo Orientada a Objetos: Conceitos de Orientacdo a Objetos. Classes e
objetos. Construtores, atributos e métodos. Vetores e Matrizes de objetos. Pacotes e Encapsu-
lamento. Heranga. Classes Abstratas e Polimorfismo. Interface grafica em ambientes orienta-
dos a objetos. Tratamento de Excegdes.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. DEITEL, P. J., “Java Como Programar”, 82 Edicao, Pearson, 2016.

2. MANZANO, A. N. G., “Programacgdo de computadores com C++: guia pratico de orienta-
¢3o e desenvolvimento”, Editora Erica, 2010.

3. SUMMERFIELD, M.,“Programagao em Python 3: uma introdugdao completa a linguagem
Python”. Rio de Janeiro: Alta Books, 2013. 506 p. (Biblioteca do programador). ISBN
9788576083849 (broch.).

4. TONY, S., “Aprenda programacao orientada a objetos em 21 dias”, Pearson: Makron Bo-
oks, 2002.

5. BARRY, P.,“Use a cabeca! Python”. Rio de Janeiro: Alta Books, 2018. xxxix, 574 p., il. (Use
a cabega). ISBN 9788550803401 (broch.).

6. MONTENEGRO, F., PACHECO, R.,“Orientacdo a objetos em C++”. Rio de Janeiro: Ciéncia
Moderna, 1994. xix, 394 p. ISBN (broch.).

7. MATTHES, E., “Curso intensivo de Python: uma introducdo pratica e baseada em
projetos a programacao”. Sao Paulo: Novatec, c2016. 651 p., il. ISBN 9788575225035
(broch.).

8. MENEZES, N. N. C., “Introdugdo a programac¢ao com Python: algoritmos e légica de pro-
gramacao para iniciantes”, 22 Edicdo, Novatec Editora, 2014.
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Terceiro Periodo

p ) - .
3, CODIGO GDIB 1031 CALCULO Il Satlclalaiolia il 60H
Periodo (4+0+0)

Definicdo de integrais duplas e triplas. Jacobiano em R2 e R3. Mudanga de varidveis nas inte-
grais simples e na tripla. Integral de linha de plano: teorema de Green e campos conservativos.
Parametrizacdo de curvas no R3. Integral de linha no espaco. Integrais de superficie. Teorema
de Gauss. Teorema de Stokes e independéncia de caminho.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de célculo”, v.2. 5. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos, 2001. 4 v., il. ISBN v.2 852161280X (Broch.).

2. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de célculo”, v.3. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos €
Cientificos, 2002. 4 v., il. ISBN v.3 8521612575 (Broch.).

3. SIMMONS, G. F., “Calculo com Geometria Analitica - Vol. 2”, 1. Ed. McGraw-Hill, 1987.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, THOMAS, G. B., FINNEY, R. L., “Calculo diferencial e integral”. Rio de Janeiro: Livros Téc-
nicos e Cientificos, 1983. 4 v., il. ISBN 8521602480 (broch.).

5. FINNEY, Ross L.; WEIR, Maurice D.; GIORDANO, Frank R. (rev.). “Calculo”. 10. ed. Sao
Paulo: Pearson Education: Addison Wesley, ¢2002-2003. 2 v., il. color. ISBN v.1
8588639068 : v.2 8588639114 (broch.).

6. STEINBRUCH, A., WINTERLE, P., “Introducdo a algebra linear”. S3o Paulo: Pearson Edu-
cation do Brasil, c1990. vii, 245 p., il. ISBN 9780074609446 (broch.).

7. BOLDRINI, Jose Luiz. “Algebra linear”. 3. ed. ampl. e rev. Sdo Paulo: Harbra, c1986. 411
p., il. ISBN 9788529402024 (broch.).

8. LIMA, E. L., INSTITUTO NACIONAL DE MATEMATICA PURA E APLICADA (Brasil). “Analise
real, volume 1: funcGes de uma variavel”. 12. ed. Rio de Janeiro: IMPA, c2014. v. 1, il.
(Matemadtica universitaria). Bibliografia: p. [193]. ISBN 9788524400483 (broch.).

s - % E
3, CODIGO | GMEC 1032 | CIENCIA DOS MATERIAIS CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Introducdo a ciéncia dos materiais. Ligacdes atbmicas. Ordenacdo atomica. Desordem ato6-
mica. Propriedades mecanicas. Analise de falhas. Propriedades térmicas. Diagramas de fase.
Transformacdes de fase. Metalografia e microscopia. Propriedades elétricas, 6pticas e mag-
néticas. Materiais metalicos. Materiais ceramicos. Materiais poliméricos. Materiais compdsi-
tos. Materiais semicondutores e magnéticos. Degradac¢do de materiais. Selecao de materiais.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SMITH, W. F.; HASHEMI, J., “Fundamentos de Engenharia e Ciéncia dos Materiais”,
Bookman/Mc Graw-Hill.

2. ASKELAND, D. R., PHULE, P. P., “Ciéncia e Engenharia dos Materiais”, Cengage Lear-
ning.

3. CALLISTER JR., W. D., “Ciéncia e Engenharia dos Materiais: uma Introducado”, LTC.
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, 1.SHACKELFORD, J. F.,” Ciéncia Dos Materiais”, Pearson.
5. 2. ASHBY, M. F. et al., “Materiais: Engenharia, Ciéncia, Processamento e Projeto”, El-
sevier.

6. 3. MANO, E. B., "Introduc¢do a Polimeros", Edgard Blucher.

7. 4. MANO, E. B., "Polimeros como Materiais de Engenharia", Edgard Blucher.

8. 5. NEWELL, J., "Fundamentos da Moderna Engenharia e Ciéncia dos Materiais", LTC.

3e - EQUACOES DIFERENCIAIS | CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GDIB 1032 ORDINARIAS - EDOs (4+0+0) 60H

Formular e resolver equacdes diferenciais ordindrias basicas. Aplicar o estudo das equacgdes na
resolucao de problemas: Equacdes Diferenciais Ordindrias de Primeira Ordem; Equacdes Dife-
renciais Lineares de Segunda Ordem; Equacdes Diferenciais Lineares de Ordem N; Transfor-
mada de Laplace; Resolucdo de Equacgbes Diferenciais por séries; Sistemas de Equacdes Dife-
renciais; Aplicacbes a Modelagem matematica de fenbmenos e processos.
BIBLIOGRAFIA BASICA
1. BOYCE, W. E., DIPRIMA, R. C., “Equac0Oes diferenciais elementares e problemas de valo-
res de contorno”. 9. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2010. xiv, 607 p., il.
ISBN 9788521617563 (broch.).
2. FIGUEIREDO, D. G., NEVES, A. F., “Equacdes diferenciais aplicadas”. Instituto Nacional
de Matematica Pura e Aplicada (Brasil). 3. ed. Rio de Janeiro: IMPA, 2008. 307 p., il.
(Matemadtica universitaria). Bibliografia: p. [302]. ISBN 9788524402821 (broch.).
3. JUNIOR, F. A, “Equac0bes Diferenciais.” 2 ed. Makron Books, 1994.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
4. BRONSON, R., “Equacodes diferenciais”. 2.ed. Sdo Paulo: Makron Books, 1994. 546 p.
ISBN 8534603197 (broch.).
5. MATOS, M. P., “Séries e equacgdes diferenciais’. Sao Paulo: Pearson: Prentice Hall, 2002.
251 p., il. ISBN 8587918141 (broch.).
6. SILVEIRA, F. H. (trad.), “Matematica avancada para engenharia”. 3. ed. S3o Paulo: Ar-
tmed, 2009. 303 p., il. ISBN 9788577804597 (broch.).
7. KREYSZIG, E., “Matematica superior”. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos,
€1969. 4 v., il. Inclui bibliografia e indice.
8. SOTOMAYOR, J., “LicGes de equagdes diferenciais ordindrias”. Rio de Janeiro: Instituto
de Matematica Pura e Aplicada, 1979. 327 p.

30 . . CARGA HORARIA
Perfodo CcODIGO | GDIB 1034 FiSICA Il (4+0+0) 60H

Introducdo a Mecanica dos Fluidos, Oscilagées, Ondas, Termodindmica e Teoria Cinética dos
Gases. Otica geométrica, instrumentos dpticos, interferéncia e difracdo da luz.

BIBLIOGRAFIA BASICA |
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1. SEARS, F. W,, “Fisica Il: termodindmica e ondas”. 12.ed. Sdo Paulo: Pearson, c2008. xix,
329 p., il. ISBN 9788588639331 (broch.).

2. HALLIDAY, D., KRANE, K. S., RESNICK, R., “Fisica 2”. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, c2003. xii, 339 p., il. ISBN 9788521613688 (broch.).

3. NUSSENZVEIG, H. M., “Curso de fisica basica 2: fluidos, oscilagdes e ondas, calor”. 4. ed.
rev. Sdo Paulo: E. Blucher, 2002. x, 314 p., il. Inclui indice. ISBN 9788521202998 (Broch.).

4, ALONSO, M., FINN, E. J., “Fisica: um curso universitario: volume Il - Campos e ondas”.
S3o Paulo: E. Blucher, 1972. 565 p., il., grafs, tabs. Traducdo de: Fundamental university
phisics Inclui notas suplementares, apéndice e indice. Inclui exercicios com respostas.
ISBN 9788521200390 (Broch.).

5. TIPLER, P. A., MOSCA, G., “Fisica para cientistas e engenheiros”, v.2. 5. ed. Rio de Ja-
neiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2006. xxvi, 549 p., il. (algumas color.). ISBN v.2:
9788521614630 (broch.).

6. CATTANI, M. S. D., “Elementos de mecéanica dos fluidos”. 2. ed. Sdo Paulo: E. Blucher,
2005. 155 p., il. Bibliografia: p. [154]-155. ISBN 8521203586; 9788521203582 (broch.).

7. BALACHANDRAN, B., MAGRAB, E. B., “Vibra¢Ges mecanicas”. Sdo Paulo: Cengage Learn-
ing, c2011. xix, 616 p., il. ISBN 9788522109050 (broch.).

8. LEVENSPIEL, O., “Termodindmica amistosa para engenheiros”. Sdo Paulo: Blucher,
€2002. xii, 323 p. ISBN 9788521203094 (broch.).

o ) - _
> CODIGO | GDIB 1033 | FiSICA EXPERIMENTAL Y | CARGAHORARIA 1 54,
Periodo (0+2+0)

Aulas de laboratério com experiéncias versando sobre: Teorema de Arquimedes, Dilatac¢do, Ca-
lorimetria, Transformacgdes gasosas e Movimento periddico, Polarizagdo de ondas eletromag-
néticas, Leis de Reflexdo e Refragdo da Luz, Formagdo de imagens em lentes delgadas e instru-
mentos opticos e interferéncia e difracdo da luz.
BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SEARS, F. W,, “Fisica Il: termodindmica e ondas”. 12.ed. Sdo Paulo: Pearson, c2008. xix,
329 p., il. ISBN 9788588639331 (broch.).

2. HALLIDAY, D., KRANE, K. S., RESNICK, R., “Fisica 2”. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, c2003. xii, 339 p., il. ISBN 9788521613688 (broch.).

3. NUSSENZVEIG, H. M., “Curso de fisica basica 2: fluidos, oscilagdes e ondas, calor”. 4. ed.
rev. Sdo Paulo: E. Blucher, 2002. x, 314 p., il. Inclui indice. ISBN 9788521202998 (Broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, OGURI, V. (org.), “Estimativas e erros em experimentos de fisica”. 3. ed. Rio de Janeiro:
EDUERJ, 2013. 139 p,, il. (Comenius). Bibliografia p. 133-134. ISBN 9788575112847
(broch.).

5. VUOLOQ, J. H., “Fundamentos da teoria de erros”. 2. ed. rev. e ampl. S3o Paulo: E. Blu-
cher, ¢1996. xi, 249 p., il. Bibliografia: p. 239-240. ISBN 8521200560; 9788521200567
(broch.). Disponivel ~ em:  https://plataforma.bvirtual.com.br/Acervo/Publica-
cao/176466. Acesso em: 16 jun. 2025.
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6. ALONSO, M., FINN, E. J., “Fisica: um curso universitario: volume Il - Campos e ondas”.
S3o Paulo: E. Blucher, 1972. 565 p., il., grafs, tabs. Traducdo de: Fundamental university
phisics Inclui notas suplementares, apéndice e indice. Inclui exercicios com respostas.
ISBN 9788521200390 (Broch.).

7. TIPLER, P. A., MOSCA, G., “Fisica para cientistas e engenheiros”, v.2. 5. ed. Rio de Ja-
neiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2006. xxvi, 549 p., il. (algumas color.). ISBN v.2:
9788521614630 (broch.).

8. CATTANI, M. S. D., “Elementos de mecanica dos fluidos”. 2. ed. Sdo Paulo: E. Blucher,
2005. 155 p., il. Bibliografia: p. [154]-155. ISBN 8521203586; 9788521203582 (broch.).

3¢ . PROBABILIDADE E CARGA HORARIA
Periodo OIED) | (el aE ESTATISTICA (4+0+0)

60H

Introducdo a probabilidade: revisdao de conjuntos, experimentos, espagos amostrais e eventos.

Principios de contagem: multiplicacdo, permuta¢dao e combinac¢do. Probabilidade condicional.

ParticGes: probabilidade total e teorema de Bayes. Variaveis aleatorias discretas e distribuicGes

de probabilidade. Média, variancia e desvio padrdo de varidveis aleatdrias discretas. Variaveis

aleatdrias continuas e funcdes de densidade de probabilidade. A distribuicao normal. Introdu-
cdo a inferéncia estatistica e a descricdo de dados. Amostragem aleatdria. Propriedades dos

Estimadores. Distribuicdes amostrais. Inferéncia estatistica para uma Unica amostra. Teste de

hipoteses.

1. MEYER, P. L., “Probabilidade: aplicacOes a estatistica”. 2. ed. Rio de Janeiro: Livros Téc-
nicos e Cientificos, 1983. xviii, 426 p., il. ISBN 8521602944 (broch.).

2. MONTGOMERY, D. C., RUNGER, G. C., “Estatistica aplicada e probabilidade para enge-
nheiros”. 2. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, c2003. xii, 463 p., il., grafs.,
tabs. ISBN 8521613601 (broch.).

3. HAIR, J. F., “Analise multivariada de dados”. 6. ed. Porto Alegre: Bookman, 2009. x, 688
p., il. Inclui bibliografia e indice. Tradugao de: Multivariate data analysis. ISBN
9788577804023 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. COSTA NETO, P. L. O., “Estatistica”. 2. ed. rev. e atual. Sdo Paulo: E. Blucher, 2002. xi,
266 p., il. Bibliografia: p. [263]-264. ISBN 8521203004 (broch.).

5. DEVORE, J. L, “Probabilidade e estatistica: para engenharia e ciéncias”. Sdo Paulo: Tho-
mson, 2006. 692 p., il. Inclui bibliografia e indice. ISBN 852210459X (broch.).

6. MORETTIN, P. A.,, TOLOI, C. M. C., “Analise de séries temporais”. 2. ed. rev. e ampl. Sdo
Paulo: Edgard Blucher, 2006. 538 p., il. Bibliografia: p. [513]-531. ISBN 9788521203896
(broch.).

7. GROEBNER, D. F., “Business statistics: a decision-making approach”. 8th ed. Upper Sad-
dle River, N.J.: Pearson/Prentice Hall, c2011. xxiii, 912 p., il. ISBN 9780136121015 (enc.).
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Quarto Periodo

2 ) - .
‘E CODIGO GDIB 1041 CALCULO IV Satlclalaiolia il 60H
Periodo (4+0+0)

Funcdes de uma Variavel Complexa. EquacGes Diferenciais Parciais. Séries de Fourier.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. BOYCE, W. E., DIPRIMA, R. C., “Equacdes diferenciais elementares e problemas de valo-
res de contorno”. 9. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2010. xiv, 607 p., il.
ISBN 9788521617563 (broch.).

2. FIGUEIREDO, D. G., NEVES, A. F., “Equacoes diferenciais aplicadas”. Instituto Nacional
de Matematica Pura e Aplicada (Brasil). 3. ed. Rio de Janeiro: IMPA, 2008. 307 p., il.
(Matematica universitdria). Bibliografia: p. [302]. ISBN 9788524402821 (broch.).

3. SOTOMAYOR, J., “Licdes de equacdes diferenciais ordindrias”. Rio de Janeiro: Instituto
de Matematica Pura e Aplicada, 1979. 327 p.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de calculo”, v.4. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e
Cientificos, 2002. 4 v., il. ISBN v.4 852161330X (Broch.).

5. SILVEIRA, F. H. (trad.). “Matematica avancada para engenharia”. 3. ed. S3o Paulo: Ar-
tmed, 2009. 303 p., il. ISBN 9788577804597 (broch.).

6. GUIDORIZZI, H. L., “Um curso de calculo”, v.3. 5.ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos €
Cientificos, 2002. 4 v., il. ISBN v.3 8521612575 (Broch.).

7. KREYSZIG, E., “Matematica superior”. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos,
c1969. 4 v., il. Inclui bibliografia e indice.

8. BRANNAN, J. R., BOYCE, W. E., “Equacgdes diferenciais: uma introducdao a métodos mo-
dernos e suas aplicagdes”. Rio de Janeiro: LTC Ed., 2008. xix, 630 p., il. ISBN
9788521616559 (Broch.).

0 i , , A
ZE CODIGO | GDIB 1042 CALCULO NUMERICO CARGA HORARIA 60H
Periodo (2+2+0)

Erros em Célculo Numérico. Sistemas Binarios e Decimais. Resolucdo Numérica de Sistemas Li-

neares. Zero de fung¢des. Aproximacado de Funcoes. Diferenciacdo Numérica. Integracdo Numé-

rica.

1. SPERANDIO, D., MENDES, J. T., SILVA L. H. M., “Cdlculo Numérico: Caracteristicas Mate-|
maticas E Computacionais Dos Métodos Numéricos”, Prentice-Hall, 2003. ISBN
8587918745 (broch.).

2. RUGGIERO, M. A. G., RUGGIERO, V. L. R. L., GOMES, M. A., “Calculo Numérico :Aspectos
Tedricos e Computacionais”, Makron Books do Brasil, 1998. ISBN 8534602042 (broch.).

3. BURDEN, R, FAIRES, J. D., “Analise Numérica”, Sdo Paulo: Cengage Learning, 2008. ISBN
9788522106011 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
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4, CHAPRA, S. C., “Métodos numéricos aplicados com MATLAB para engenheiros e cientis-
tas”. Porto Alegre: AMGH Ed., 2013. xvi, 655 p., il. Bibliografia: p. [641]-642. ISBN
9788580551761 (broch.).

5. PUGA, L. Z,, TARCIA, J. H. M., PAZ, A. P., “Célculo numérico”. 2. ed. S3o Paulo: LCTE,
2012. 176 p. ISBN 9788585908157 (broch.).

6. FRANCO, N. B., “Célculo numérico”. Sdo Paulo: Pearson, c2007. xii, 505 p. ISBN
9788576050872 (broch.). Disponivel em: https://plataforma.bvir-
tual.com.br/Acervo/Publicacao/370. Acesso em: 19 jun. 2025.

7. CHAPRA, S. C., CANALE, R. P., “Métodos numéricos para engenharia”. 5. ed. Sdo Paulo:
McGraw-Hill, c2008. xxi, 809 p., il. Bibliografia: p. 782-785. ISBN 9788586804878
(broch.).

8. ARENALES, S., DAREZZO, A., “Célculo numérico: aprendizagem com apoio de software”.
Sao Paulo: Cengage Learning, c2008. x, 364 p., il. + 1 CD-ROM. Bibliografia : p. 361-362.
ISBN 9788522106028 (broch.).

42 < FENOMENOS DE TRANS- | CARGA HORARIA
Periodo SRR GMEC 1044 PORTE (4 +0+ 0) 60H

Mecanica dos fluidos: Propriedades dos fluidos; Estatica dos fluidos - manometria, forcas em
superficies planas e curvas, empuxo, estabilidade de corpos submersos e flutuantes; Estudo
dos fluidos em movimento - tipos de escoamento, conceitos de sistema e volume de controle,
conservacao de massa, equacdo de energia e suas aplicacdes, equacdo de Bernoulli, linhas de
gradiente de energia, equacdo da quantidade de movimento e suas aplicacdes; Andlise dimen-
sional e semelhancga dinamica; Escoamentos internos - efeitos de viscosidade, escoamentos la-
minar e turbulento, perdas distribuidas e localizadas, escoamento permanente a superficie li
vre; Maquinas de fluxo - teoria, diagrama de velocidades, equacdes tedricas das maquinas, apli-
cacdes simples de curvas de bombas e curvas de sistema; Escoamentos externos; Escoamento
de fluidos compressiveis. Transferéncia de massa: difusdo molecular e difusividade; transferén-
cia de massa por convecgao e difusdo turbulenta. Transmissao de calor.
BIBLIOGRAFIA BASICA
1. FOX, R.W., MCDONALD, A. T., “Introducdo a Mecanica dos Fluidos”, LTC, 2006.
2. BIRD, R. B., STEWART, W.E., LIGHTFOOT, E. N., "Fendmenos de transportes", 22 Edicdo,
LTC, 2004.
3. CANEDO, E. L., "Fendmenos de transportes"”, 12 Edicao, LTC, 2010.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

4, SCHMIDT, F. W., HENDERSON, R. E., “Introducao as Ciéncias Térmicas”, Edgard Blucher,
1996.
NEIL R. L., "Fendbmenos de Transporte", 22 Edi¢ado, Editora LTC.
WASHINGTON, B. F., "Fen6menos de Transporte Para Engenharia", Editora LTC.
WOODROW, N. L. R,, "Fendmenos de Transporte Para Engenharia", 22 Edicdo.
POHLMANN, C. L., "Fundamentos de Fenémenos de Transporte", Editora LTC.

o N wu
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40 i " CARGA HORARIA
Periodo cODIGO | GDIB 1044 Fisica (4+0+0) 60H

Carga elétrica e lei de Coulomb. Campo elétrico. Lei de Gauss. Potencial elétrico. Capacitores €
dielétricos. Corrente e resisténcia. Circuitos de corrente continua. Campo magnético. Lei de
Ampere. Lei da inducdo de Faraday. Indutancia. Circuitos de corrente alternada. Propriedades
magnéticas da matéria. Equagdes de Maxwell.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. HALLIDAY, D., KRANE, K. S., RESNICK, R., “Fisica 3”. 5. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, c2004. x, 377 p., il. ISBN 9788521613916 (broch.).

2. SEARS, F. W., “Fisica lll: eletromagnetismo”. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2009. xix, 402
p., il. ISBN 9788588639300 (broch.). Disponivel em: https://plataforma.bvir-
tual.com.br/Acervo/Publicacao/34. Acesso em: 16 jun. 2025.

3. NUSSENZVEIG, H. M., “Curso de fisica basica 3: eletromagnetismo”. 1.ed. Sdo Paulo: E.
Blucher, 1997. vi, 323 p., il. ISBN 8521201346 / 9788521201342 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, SERWAY, R. A., JEWETT,, J. W, “Principios de fisica, v. 3: eletromagnetismo”. Sdo Paulo:
Cengage Learning, c2015. xxv, 221 p., il. ISBN 9788522116386 (broch.).

5. CARDOSQ, J. R., “Engenharia eletromagnética”. Rio de Janeiro: Elsevier, c2011. 470 p.,
il. ISBN 9788535235258 (broch.).

6. TIPLER, P. A., MOSCA, G., “Fisica para cientistas e engenheiros”, v.2. 5. ed. Rio de Ja-
neiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2006. xxvi, 549 p., il. (algumas color.). ISBN v.2:
9788521614630 (broch.).

7. COSTA, E. M. M., “Eletromagnetismo: teoria, exercicios resolvidos e experimentos pra-
ticos”. Rio de Janeiro: Ciéncia Moderna, c2009. xiii, 468 p., il. Bibliografia: p. [469]. ISBN
9788573937909 (broch.).

8. EDMINISTER, J. A., “Teoria e problemas de eletromagnetismo”. 2. ed. Porto Alegre:
Bookman, 2006. 352 p., il. (Schaum). ISBN 8536307137 (broch.).
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s ) ; .
‘,‘ CODIGO | GDIB 1043 FISICA EXPERIMENTAL Il CARGA HORARIA 30H
Periodo (2+2+0)

Aulas de laboratdrio com experiéncias versando sobre: estudo e mapeamento das linhas de
forca e superficies equipotenciais em um campo elétrico, medidas de voltagem, amperagem ¢
resisténcia com aparelhos de medidas elétricas, primeira e segunda lei de ohm, construcdo de
circuitos elétricos e levantamento de curva de comportamento de elementos 6hmicos e ndo
Ohmicos, associacdo de resistores, a funcdo do fusivel-efeito Joule, mapeamento do campo
magnético de um ima, analise de fenémenos eletromagnéticos, indugao eletromagnética, lei
de Faraday e lei de Lenz, analise da a¢do da forca eletromagnética num balango condutor e
num condutor retilineo imersos num campo magnético quando por eles circulam uma corrente
elétrica, motor de corrente continua.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. HALLIDAY, D., KRANE, K. S., RESNICK, R., “Fisica 3”. 5. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos
e Cientificos, c2004. x, 377 p., il. ISBN 9788521613916 (broch.).

2. SEARS, F. W., “Fisica lll: eletromagnetismo”. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2009. xix, 402
p., il. ISBN 9788588639300 (broch.). Disponivel em: https://plataforma.bvir-
tual.com.br/Acervo/Publicacao/34. Acesso em: 16 jun. 2025.

3. NUSSENZVEIG, H. M., “Curso de fisica basica 3: eletromagnetismo”. 1.ed. Sdo Paulo: E.
Blucher, 1997. vi, 323 p., il. ISBN 8521201346 / 9788521201342 (broch.).

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. OGURI, V. (org.), “Estimativas e erros em experimentos de fisica”. 3. ed. Rio de Janeiro:
EDUERJ, 2013. 139 p,, il. (Comenius). Bibliografia p. 133-134. ISBN 9788575112847
(broch.).

5. VUOLOQ, J. H., “Fundamentos da teoria de erros”. 2. ed. rev. e ampl. Sdo Paulo: E. Blu-
cher, ¢1996. xi, 249 p., il. Bibliografia: p. 239-240. ISBN 8521200560; 9788521200567
(broch.). Disponivel  em:  https://plataforma.bvirtual.com.br/Acervo/Publica-
cao/176466. Acesso em: 16 jun. 2025.

6. TIPLER, P. A., MOSCA, G., “Fisica para cientistas e engenheiros”, v.2. 5. ed. Rio de Ja-
neiro: Livros Técnicos e Cientificos, 2006. xxvi, 549 p., il. (algumas color.). ISBN v.2:
9788521614630 (broch.).

7. COSTA, E. M. M., “Eletromagnetismo: teoria, exercicios resolvidos e experimentos pra-
ticos”. Rio de Janeiro: Ciéncia Moderna, c2009. xiii, 468 p., il. Bibliografia: p. [469]. ISBN
9788573937909 (broch.).

8. EDMINISTER, J. A., “Teoria e problemas de eletromagnetismo”. 2. ed. Porto Alegre:
Bookman, 2006. 352 p., il. (Schaum). ISBN 8536307137 (broch.).
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0 . ~ i ~
¥ | copiGo | GMEC1045 |  MECANICATECNIcA | CARGAHORARIA Y gy,
Periodo (4+0+0)

Sistemas de forcas. Equilibrio de particula. Equilibrio de corpos extensos. Trelicas, armacgdes e
maquinas. Propriedades geométricas de linhas, areas e volumes. Diagrama de esforco cortante
e diagrama de momento fletor. Atrito.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. HIBBELER, R. C., “Estatica — Mecdanica para a Engenharia”, Pearson.

2. BEER, F. P., JOHNSTON lJr., E. R., “Mecanica Vetorial para Engenheiros — Estatica”,
McGraw-Hill.

3. MERIAM, J. L., KRAIGE, L. G., “Mecanica — Estatica”, 52 Edicdo, Editora LTC, 2004.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, SHAMES, I. H., “Estatica - Mecanica para Engenharia", Vol.1, Editora Pearson.

5. BORESI, A. P., "Estatica", Editora Thomson.

6. SHEPPARD, S. D., TONGUE, B. H., "Estdtica - Analise E Projeto De Sistemas Em Equili-
brio", Editora LTC.

7. FRANCA, F., MATSUMURA, L. N., ZENJIRO, A., "Mecanica Geral", Ed. Edgard Blucher.

8. KAMINSKI, P. C., "Mecénica Geral Para Engenheiros", Ed. Edgard Blucher.
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Quinto Periodo

o L i -
> | cODIGO | GECA1051 | CIRcUITOS ELETRICOS | ARCAHORARIA 1 ghy
Periodo (4+0+0)

Elementos resistivos. Lei de Ohm, Poténcia e Energia, Circuitos Elétricos e Métodos de Analise:
teoremas de Superposicao, Norton, Thévenin e Maxima Transferéncia de Poténcia. Capacitores
e Indutores. Correntes e TensOes Alternadas Senoidais. Fasores. Circuitos de Correntes Alter-
nadas em Série e Paralelo. Poténcias ativa, reativa, aparente e fator de poténcia.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. BOYLESTAD, R. L., “Introducdo a Analise de Circuitos”, 82 Editora Pearson 2011.
2. DORF,R. C., “Introducdo aos Circuitos Elétricos”, 82 Edicdo, Editora L.T.C, 2012.
3. QUEVEDO, C. P., “Circuitos Elétricos e Eletronicos”, 22 Edi¢ao, LTC, 2003.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
4. JOHNSON, D. E., HILBURN, J. R., "Fundamentos De Analise De Circuitos Elétricos", 42

Edicdo, Editora LTC.

5. MEIRELES, "Circuitos Elétricos", 42 Edicao, Editora LTC, 2007.

6. IRWIN, "Introducdo a Analise de Circuitos Elétricos", 12 Edicdo, Editora LTC, 2005.

7. EDMINISTER, J. A., “Circuitos Elétricos”, 22 Edicdo, Ed. Bookman, 2005.

8. ALEXANDER, C. K., SADIKU, M. N. O., "Fundamentos de Circuitos Elétricos", 32 Edicao,
Editora Bookman.

?9 CODIGO | GPRO 1031 ECONOMIA CARGA HORARIA 60H

Periodo (4+0+0)

Conceitos Basicos e a Questdao da Escassez. Fundamentos de Microeconomia: Andlises de
Demanda, Analises de Oferta, Equilibrio de Mercado. Os Coeficientes de Elasticidade e sua
Interpretacdo. Producdo e Custos. Fundamentos de Macroeconomia: Metas de Politica Ma-
croecondmica. Contabilidade Social. Teoria da Determinacdo da Renda. Politica Fiscal. Poli-
tica Monetaria. Politica Cambial e Comercial.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. MANKIW, N. G., “Introducdo a Economia: Principios de Micro e Macroeconomia”,
Campus, 1999.

2. VASCONCELLOS, M. A., GARCIA, M. E., “Fundamentos de Economia”, Saraiva, 2008.

3. DORNBUSCH, R., FISCHER, S., “Macroeconomia”, 52 Edicdo, McGraw-Hill, 1991.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

CUNHA, F. C., “Microeconomia: Teoria, Questdes E Exercicios”, Makron Books, 2000.
WONNACOTT, P., WONNACOTT, R., “Economia”, 22 Edicdo, Makron Books, 1994.
DORNBUSCH, R., FISCHER, S., “Macroeconomia”, 52 Edi¢cdo, Mcgraw-Hill, 1991.
PINDYCK, R. S., RUBINFELD, D. L., “Microeconomia”, 42 Edi¢do, Pearson Prentice Hall,
1999.

8. TROSTER, R. L., MOCHON, F., “Introduc3o a Economia”, Makron Books, 1999.

No v s
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2 ) - .
5, CODIGO | GMEC 1053 IMECANICA DOS MATERIAIS | CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Tensdes e deformacgdes. Cargas axiais. Tor¢do. Diagramas de esforcos cisalhantes e momentos
fletores. Flexao. Andlise de tensdes e deformacgdes. Carregamentos combinados. Critérios de
resisténcia. Flambagem. Deflexdo de vigas.
BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. GERE, J. M., “Mecanica dos Materiais”, Thomson.

2. HIBBELE, R. C., “Resisténcia dos Materiais”, Pearson.

3. CRAIGJR., R. R,, “Mecénica dos Materiais”, 22 Edicdo, LTC.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4. JOHNSTON JR., E. R., BEER, F. P., "Resisténcia dos Materiais", Editora Makron

5. UGURAL, A. C., "Mecanica dos Materiais", Editora LTC

6. RILEY, W. F., "Mecéanica dos Materiais", Editora LTC

7. POPOV, E. P., "Introducdo A Mecanica Dos Sélidos", Editora Edgard Blucher.

8. ASSAN, A. E., "Resisténcia dos Materiais", Volume 1, Editora da Unicamp.

SISTEMAS DE COMUNICA- p

5,9 CODIGO | GECA 1052 |COES ANALOGICOS E DIGI- el Ui 60H

Periodo (4+0+0)

TAIS

Representacdo de Fourier de Sinais e Sistemas. Compreender a Modelacdo Linear e Ndo-Linear|
com Diodos e Transistores. Estudo dos dispositivos eletrénicos (diodos, transistor BJT) quando
utilizados de uma maneira ndo-linear, isto ¢, em um modo chaveado, onde sdo excitados ab-
ruptamente entre os extremos de condugao e ndo-conduc¢ao. Formulacao geral para o cdlculo
da probabilidade de erro, estabelecimento das configuragées do receptor que minimizam esta
probabilidade quando a transmissdo é feita através de um canal perturbado por ruido Gaussi-
ano branco aditivo. Aplicacdo destes resultados a conjunto de sinais usualmente empregados|
em sistemas de modulagao digital.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. LATHI, B. P., “Principios de Telecomunica¢ao”, Editora Guanabara, 12 Edicdo, 2004.

2. LATHI, B. P., DING, Z., “Sistemas de Comunica¢des Analdgicos e Digitais Modernos”, LTC,
2012.

3. MILLMAN AND TAUB, “Pulse, Digital and switching Waveform”, Mc Graw Hill, 1965.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

TAUB e SCHILLING, “Eletronica Digital”, Mc Graw Hill, 1982.

HAYKIN, S., “Sistemas de Comunicac¢do Analdgicos e Digitais”, Bookman, 2004.

FRENZEL JR., L. E., “Fundamentos de Comunicacado Eletronica”, Mc Graw Hill, 32 Edicdo.

CARVALHO, L. P., “Introducdo a Sistemas de Telecomunica¢des - Abordagem Histérica”,

LTC, 2014.

8. BALANIS, C. A, "Teoria de Antenas - Analise e Sintese”, LTC, 32 Edicdo.

Nouvs
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9 4 Ve
5, CODIGO | GECA 1053 SISTEMAS DIGITAIS CARGA HORARIA 60H
Periodo (2+2+0)

Sistemas de Numeracdo. Légica combinacional: axiomas, teoremas, simbologia, simplificacdes
e implementagdes alternativas. Dispositivos ldgicos comerciais: especificagdes elétricas e de
temporizacdo. Introducdo a légica programavel. Logica sequencial: conceitos basicos, flip-flops,
diagramas de estado e contadores. Projeto de maquinas sequenciais genéricas.
TOCCI, R. J., WIDMER, N. S., MOSS, G. L., “Sistemas Digitais — Principios e Aplica¢des”,
102 Edicao, Pearson, 2007.
2. CAPUANO, F. G., IDOETA, I. V., “Elementos de Eletronica Digital”, 402 Edicdo, Erica Edi
tora, 2003.
D'AMORE R., “VHDL - Descricao e Sintese de Circuitos Digitais”, Editora LTC, 2005.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

FLOYD, T., "Sistemas Digitais - Fundamentos e Aplica¢cdes", 92 Edicao, Bookman, 2007.

5. UYEMURA, J. P., "Sistemas Digitais - Uma Abordagem Integrada", Editora Thomson Pio-
neira, 2002.

6. DIAS, M., "Sistemas Digitais - Principios e Pratica", 32 Edicdo, Editora Lidel — Zamboni,
2013.

7. VAHID, F., "Sistemas Digitais - Projeto, Otimizacdao e HDLS", Editora Artmed, 2008.

) ] -
>® | copiGo | Geca1054 |  sisTEMAS LINEARes | ARGAHORARIA 1 g4,
Periodo (4+0+0)

Defini¢ao e classificagdo de sinais e sistemas; Analise de sistemas lineares em tempo continuo;
Andlise de sistemas lineares em tempo discreto.

BIBLIOGRAFIA BASICA ‘

1. LATHI, B. P., “Sinais e sistemas lineares”, 22 Edicao, Bookman Editora, 2006.
2. HAYKIN, S., VEEN, B. V., “Sinais e Sistemas”, 22 Edicao, Editora Bookman, 2003.
3. HSU, H. P, "Teoria e Problemas de Sinais e Sistemas", Bookman Editora, 2004.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

GIROD, B. R., STENGER, R.A., “Sinais e Sistemas” LTC, 2003

5. OPPENHEIN, ALAN V.; WIILLSKY, ALAN S.; NAWAB, HAMI, "Sinais e Sistemas", 22 edicdo,
Ed. Pearson, 2010.

6. M. J. ROBERTS, "Fundamentos de Sinais e Sistemas", Editora McGraw Hill, 2009

7. CARLSON, G. E. "Signal and Linear System Analysis". John Wiley & Sons, 1998.

8. D'AZz0,].). & HOUPIS, C. H., "Linear Control Systems Analysis and Design: Conventional
and Modern", McGraw Hill, 4th edition, 1995.
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Sexto Periodo

ARQUITETURA E ORGANI- CARGA HORARIA

CODIGO | GECA 1061 | ZACAO DE COMPUTADO- 60H
RES

Periodo (2+2+0)

Introducgado a arquitetura e organiza¢ao de computadores: caminho de dados, unidade de con-
trole, memoria, entrada e saida. Avaliacdo de Desempenho. Programacdo de microprocessa-
dores: conjunto de instrucdes, linguagens Assembly e C, ferramentas para andlise, desenvolvi-
mento e depurac¢do. O processador. Hierarquia de Memodaria. Interfaces de entrada/saida, in-
terrupcdo, acesso direto a memdria. Processadores paralelos.
BIBLIOGRAFIA BASICA |
1. PATTERSON, D. A., HENESSY, J. L., “Organizacdo e Projeto de Computadores”, 52 Edicao,
Campus, 2005.
2. MONTEIRO, M. A., “Introducdo a Organizacdo de Computadores”, LTC, 2007.
3. MURDOCCA, M. J., HEURING, V. C., “Introducdo a Arquitetura de Computadores,” Cam-
pus, 2001.
4. TANENBAUM, A. S., “Organiza¢ao estruturada de computadores”, 52 Edi¢ao, Pearson,
2010.
5. STALLINGS, W., “Arquitetura e organizacdo de computadores”, 102 Edi¢do, Pearson,
2017.
6. WEBER, R. F., “Fundamentos de Arquitetura de Computadores”, 22 Edi¢do, Sagra
Luzzato, 2001.
7. HAYES, J. P., “Computer Architecture and Organization”. McGraw-Hill, 1988.
8. MORRIS, M. M., “Computer System Architecture”, Prentice-Hall, 1982.

2 ) -
6, CODIGO | GECA 1062 CONTROLE LINEAR | Caliigtatlaielifolidl 60H
Periodo (4+0+0)

Introdugao aos Sistemas de Controle, Modelagem no Dominio da Frequéncia, Resposta no Do-
minio da Frequéncia, Reducdo de Sistemas Multiplos, Estabilidade, Erro de Estado Estacionario,
Técnicas do Lugar das Raizes, Projeto por Intermédio do Lugar das Raizes.
BIBLIOGRAFIA BASICA
1. NISE, N. S., "Engenharia de Sistemas de Controle", 72 Edicdo, Editora LTC, 2017.

2. DORF,R. C., "Sistema de Controle Moderno", 132 Edicdo, Editora LTC, 2018.

3. POWEL, F. G. F, DAVID, J. D., NACINI, E., "Sistemas de Controle para Engenharia", 62

Edicao, Editora Bookman, 2013.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
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4, OGATA, K., "Engenharia de Controle Moderno", 52 Edicdo, Editora Pearson, 2010.

5. SMITH, C. A., CORRIPIO, A., "Principios e Pratica do Controle Automatico de Processo",
32 Edicdo, Editora LTC, 2008.

6. CARVALHO, J. L. M., "Sistemas De Controle Automaticos", 12 Edicao, Editora LTC, 2000.

7. ALVES, ). L. L., "Instrumentacao, Controle e Automacgao de Processos", 12 Edi¢cao, Editora

LTC, 2005.
8. GOLNARAGHI, F., KUQ, B. C., "Sistemas de Controle Automatico", 92 Edicdo, Editora LTC,
2012.
5 - - .
6, CODIGO | GECA 1063 | CONVERSAO DE ENERGIA CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Circuitos Magnéticos e Transformadores, Principio da Conversao Eletromecanica de Energia,
Transformadores, Maquinas de Corrente Continua, Maquinas de Corrente Alternada, Circuitos
Trifasicos.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. FITZGERALD, A. E., “Maquinas Elétricas, McGraw-Hill", 72 Edi¢do, Ed. Mc Graw Hill, 2014.

2. SOARES, R. A,, "Conversao Eletromecanica de Energia", 22 Edicdo, Ed. Universitaria Le-
opoldianum, 2012.

3. VINCENT, D. T., “Fundamentos de Maquinas Elétricas”, 12 Edicao, LTC, 1994.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4. CARVALHO, G., "Maquinas Elétricas - Teoria e Ensaios", 42 Edi¢do, Editora Erica, 2015.

5. SIMONE, "Convers3do Eletromecanica de Energia", 12 Edic3o, Editora Erica, 2010

6. KOSOW, I. L., “Maquinas Elétricas e Transformadores”, 102 Edi¢do, Ed.Globo, 1979.

7. SLEMON, G. R.,” Equipamentos Magnetelétricos”, Vol. 1., 12 Edicdo, LTC, 1974.

8. BOFFI, L. V., “Conversao Eletromecanica de Energia”, 12 Edigdo, Edgard Bliicher, Editora

da USP, 1977.

6,9 CODIGO | GECA 1064 ELETRONICA | el Ui 60H

Periodo (2+2+0)

Fisica dos semicondutores. Jungao PN. Andlise de circuitos com diodos de Junc¢do PN. Retifica-
dores monofasicos. Filtros Passivos. Andlise de circuitos com diodo Zener. Transistor bipolar de
Juncdo (BJT). Amplificador de estagio simples com BJT.

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. SEDRA, A.S., SMITH, K. C., “Microeletronica”, 52 edicao, Pearson, 2007.

2. RAZAVI, B., “Fundamentals of Microelectronics”, Wiley, 2008.
3. BOYLESTAD, R. L., NASHELSKY, L., “Dispositivos Eletrénicos e Teoria de Circuitos”, 82
edicdo, Pearson, 2004.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

179



4. MALVINO, A. P., “Eletronica” volume 2, Pearson, 1994.

5. HOROWITZ, P., HILL, W., “The art of Electronics”, 2nd edition, Cambridge University
Press, 1989.

6. ROBBINS, A. H., MILLER, W. C., “Andlise de Circuitos: Teoria e Pratica”, Volume 1, Cen-
gage Learning, 2010.

7. ROBBINS, A. H., MILLER, W. C., “Andlise de Circuitos: Teoria e Pratica”, Volume 2, Cen-
gage Learning, 2010.

8. CAPUANQO, F. G, MARINO, M. A. M., “Laboratdrio de Eletricidade e Eletronica”: Teoria e
Prética, 24a edicdo, editora Erica, 2007.

2 ) X .
6, CODIGO | GMEC 1055 SISTEMAS DINAMICOS | CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Cinematica da particula. Analise de posicao, velocidade e aceleragdo, direta e inversa, através|
da abordagem vetorial por teoremas cinematicos e, também, por matrizes de transformacao
homogéneas. Jacobiano linear e angular e suas aplicagGes. RestricGes cinematicas. Cinética da
particula. Inércia e tensor de inércia. Energia cinética e potencial. Trabalho. Poténcia. Energia
dissipada. Conservagdo de energia. Quantidade de movimento linear e angular. Conservagao
da quantidade de movimento. Forcas e Momentos por Newton-Euler e por Lagrange. Solu¢ao
da dinamica direta e inversa.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. HIBBLER, R. C., “Dinamica: mecanica para engenharia”, 102 Edig¢do, Vol. 2, Prentice Hall,
2005.

2. TENEMBAUM, R., “Dinamica Aplicada”, 32 Edicao, Manole, 2006.

3. SANTOS, I. F., “Dinamica de Sistemas Mecanicos: Modelagem, simulacao, visualizacao e
verificacdo”, Sdo Paulo: Makron Books, 2001.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. MERIAM, J. L., KRAIGE, L. G., “MECANICA: DINAMICA”, 52 EDICAQ, VOL. 2, LTC, 2003.

5. THONGUE, B. H., SHEPPARD, S. D., "DINAMICA - ANALISE E PROJETO DE SISTEMAS EM
MOVIMENTO", 2007.

6. SHAMES, I. H., "DINAMICA - MECANICA PARA ENGENHARIA”, VOL. 2, 4A EDICAO, PREN-
TICE HALL, 2003.

7. NORTON, R. L., "CINEMATICA E DINAMICA DOS MECANISMOS", BOOKMAN, 2010.

8. BORESI, A. P., SCHIMIDT, R., "DINAMICA", THOMSON, 2003.
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Sétimo Periodo

7° ’ ACIONAMENTOS CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GECA 1071 ELETRICOS (2+2+0)

60H

Simbologia e Defini¢do, Dispositivos de Comando, Protecao e Controle, Diagramas Basicos Uni-
filar e Trifilar, Dispositivos de partida de motores por tensao reduzida, Diagrama Bdasicos de
Motores CA, Diagramas Basicos de Motores CC, Circuitos Especiais, Escolha do Tipo de Motor,
Calculo da Poténcia do Motor, Especificacdo.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. CLAITON, M. F., “Acionamentos Elétricos”, 52 Edic3o, editora. Erica, 2009.
2. DASILVA, M. E., “Apostila de Comandos Elétricos”, disponivel na WEB.
3. MAMEDE, "Instala¢des Elétricas Industriais", 8° Edi¢ao, Editora LTC.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, MOHAN, N., UNDELAND, T.M., ROBBINS, W.P., “Power Electronics: Converters Applica-
tions and Design, New York”, 2a Edicdo, Editora John Wiley & Sons, 1995.

5. RASHID, M. H., “Eletronica de Poténcia - Circuitos, Dispositivos e Aplicagdes”, 4 2 Edicao,
Pearson Universidades, 2014.

6. AHMED, A., “Eletronica de Poténcia”, 1 a. edicdo, Editora Pearson no Brasil, 2000.

ALMEIDA, J. L. A., “Eletrénica Industrial”, 12 Edicdao, 32 Edicdo, 2014.

8. LANDER, C. W., “Eletronica Industrial: Teoria e Aplicacdes”, 22 Edicao, Pearson, 2000.

~

9 7 ~ z
7® | cODIGO | GECA 1072 |AUTOMAGAO INDUSTRIAL | CAR(C;A+ "(')‘1“3“"“ 60H

Sistemas Digitais. TOpicos basicos em controle automatico. Sistemas de aquisicdo de dados.

Atuadores elétricos, hidraulicos e pneumaticos. Controladores Légicos Programaveis. Lingua-

gem Ladder. Linguagem de Lista de Instrucdes. Linguagem Grafset. Sistemas de Controle por

CLP. Redes Industriais.

1. MORAES, C. C., CASTRUCCI, P. L., “Engenharia de Automacao Industrial”, 22 Edicdo, LTC,
2007.

2. NATALE, F., “Automacio Industrial”, 102 Edi¢3o, Erica, 2000.

3. MACKAY, S., “Practical Industrial Data Networks”, 12 Edicdo, Newnes, 2004.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. PRUDENTE, F., “Automacdo Industrial - PLC: Teoria e Aplica¢des”, 12 Edicdo, LTC, 2007.

5. PRUDENTE, F., “Automacao Industrial - PLC: Programacao e Instalacdo”, 12 Edicdo, LTC,
2010.

6. ALVES, J.L.,, “Instrumentacdo, Controle e Automacao de Processos”, 22 Edicdo, LTC, 2010.

SILVEIRA, P. R., SANTOS, W. E., “Automacio e Controle Discreto”, 82 Edi¢do, Erica, 2007.

8. GROOVER, M. P., “Automacao Industrial e Sistemas de Manufatura”, 32 Edicao, Pearson,
2011.

N
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o - .
7, CODIGO | GECA 1073 CONTROLE LINEAR Il CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Conceituacdo dos problemas do controle; Técnicas classicas de analise e projeto no dominio da
frequéncia; Técnicas de projeto de controle por realimentacao de estados.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. NISE, N.S., “ENGENHARIA DE SISTEMAS DE CONTROLE”, 32 EDICAO, LTC, 2002.

2. OGATA, K., “ENGENHARIA DE CONTROLE MODERNOQO”, 52 EDICAO, PEARSON, 2010

3. FRANKLIN, G. F.,, POWELL, J. D., EMANI-NAEINI, A., “FEEDBACK CONTROL OF DYNAMIC
SYSTEMS”, 3RD EDITION, ADDISON WESLEY, 2009.

4. DORF, R. C., BISHOP, R. H., “SISTEMAS DE CONTROLE MODERNOS”, 132 EDICAO, LTC,
2018.

5. D'AZZ0, J. )., HOUPISS, C. H., "LINEAR CONTROL SYSTEMS ANALYSIS AND DESIGN: CON-
VENTIONAL AND MODERN", 4TH EDITION, MCGRAW HILL, 1995.

6. KUMAR, A. A., "CONTROL SYSTEMS", 22 EDICAO, PHI, 2014.

7. ROBERTS, M. J.,, " CONTROL SYSTEM DESIGN: AN INTRODUCTION TO STATE-SPACE
METHODS ", EDITORA DOVER PUIBLICATIONS, 2005.

8. CARLSON, G.,KUO, B. C. “AUTOMATIC CONTROL SYSTEMS”, JOHN WILEY & SONS, 2009.

E ) - :
7® | copIGo | GECA 1074 ELETRONICA Ii e Feon,
Periodo (2+2+0)

Transistor de efeito de campo (MOSFET e CMOS). Amplificador de estagio simples com MOS-
FET. Amplificadores Multiestagios. Amplificadores Diferenciais. Fontes e Espelhos de Corrente.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SEDRA, A.S., SMITH, K. C., “Microeletronica”, 52 edicao, Pearson, 2007.

2. RAZAVI, B., “Fundamentals of Microelectronics”, Wiley, 2008.

3. BOYLESTAD, R. L., NASHELSKY, L., “Dispositivos Eletrénicos e Teoria de Circuitos”, 82
edicdo, Pearson, 2004.

4. MALVINO, A. P., “Eletronica” volume 2, Pearson, 1994.

5. HOROWITZ, P., HILL, W., “The art of Electronics”, 2nd edition, Cambridge University
Press, 1989.

6. ROBBINS, A. H., MILLER, W. C., “Andlise de Circuitos: Teoria e Pratica”, Volume 1, Cen-
gage Learning, 2010.

7. ROBBINS, A. H., MILLER, W. C., “Andlise de Circuitos: Teoria e Pratica”, Volume 2, Cen-
gage Learning, 2010.

8. CAPUANDO, F. G, MARINO, M. A. M., “Laboratodrio de Eletricidade e Eletronica”: Teoria e
Pratica, 242 Edicdo, editora Erica, 2007.
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9 rd s
’ CODIGO | GECA 1075 |REDES DE COMPUTADORES| “/Ror HORARIA 50,
Periodo (2+0+0)

Conceitos introdutérios de redes de computadores, de Internet e de sistemas distribuidos. Con-

ceitos basicos de servigos e de protocolos de comunicagdao. Camadas de aplicagdo, de trans-

porte, de redes e de enlace.

1. KUROSE, J. F., ROSS, K. W., “Redes de computadores e a internet: uma abordagem top-
down”, 82 Edicdo, Grupo A, 2021.

2. TANENBAUM, A. S., FEAMSTER, N., WETHERALL, D. J., “Redes de computadores”, 62 Edi-
¢ao, Grupo A, 2021.

3. COMER, D., “Redes de computadores e internet: abrange transmissao de dados, ligacdo
inter-redes, Web e aplica¢des”, 42 Edicdo, Bookman, 2007.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

|

4. FOROUZAN, B. A., “Comunicacdo de Dados e Redes de Computadores”, 42 Edicdo,
McGraw-Hill, 2008.

5. GOUVEIA, J., “MAGALHAES, A., Redes de computadores: curso completo”, 72 Edico,
FCA, 2009

6. OLIFER, N., OLIFER, V., “Redes de computadores: principios, tecnologias e protocolos
para o projeto de redes”, LTC, 2008.

7. STARLIN, G., “TCP/IP: redes de computadores, comunica¢do de dados: conceitos, proto-
colos e uso”, Alta Books, 2004.

8. MAIA, L. P., “Arquitetura de redes de computadores”, LTC, 2009.

s - : .
7, CODIGO | GMEC 1066 | SISTEMAS DINAMICOS II CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Cinematica de corpos rigidos. Andlise de posi¢do, velocidade e aceleracdo, direta e inversa,
através da abordagem vetorial por teoremas cinematicos e, também, por matrizes de transfor-
mac¢dao homogéneas. Jacobiano linear e angular e suas aplicagdes. Restricdes cinematicas. Ci-
nética de corpos rigidos. Inércia e tensor de inércia. Energia cinética e potencial. Trabalho. Po-
téncia. Energia dissipada. Conservacdo de energia. Quantidade de movimento linear e angular.
Conservacao da quantidade de movimento. Forgcas e Momentos por Newton-Euler e por La-+
grange. Solucdo da dinamica direta e inversa.
1. Hibbler, R.C., “Dindmica: mecanica para engenharia”, 102 Edicao, Vol. 2, Prentice Hall,
2005.
2. Tenembaum, R., “Dinamica Aplicada”, 3a Edi¢cdo, Manole, 2006.
3. Santos, I. F., “Dinamica de Sistemas Mecanicos: Modelagem, simulacdo, visualizacdo e
verificacdo”, Sdo Paulo: Makron Books, 2001.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
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~

Meriam, J. L., Kraige, L. G., “Mecéanica: Dinamica”, 52 Edicdo, Vol. 2, LTC, 2003.
Thongue, B. H., Sheppard, S. D., "Dinamica - Andlise e Projeto de Sistemas em Movi-
mento", 2007.

Shames, I. H., "Dindmica - Mecanica para Engenharia”, Vol. 2, 42 Edicao, Prentice Hall,
2003.

Norton, R. L., "Cinematica e Dindmica dos Mecanismos", Bookman, 2010.

Boresi, A. P., Schimidt, R., "Dinamica", Thomson, 2003.
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Oitavo Periodo

8¢ . AUTOMAGAO CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GECA 1081 INDUSTRIAL Il (2+2+0)

60H

Redes Industriais (comunicacdao com o supervisério Elipse E3). Introducdo a IHM (Interface Ho-

mem/M4dquina). Criacdo de ldgicas para a utilizagdo com IHM e supervisdrio. Introdugdo ao

software Elipse E3 - SCADA (Sistema Supervisoério de Controle e Aquisicdo de Dados). Criacao

de telas. Criacdo de tagname. Configuracdo de driver de comunicacdo Modbus TCP, RTU e AS-

Cll. Configuragao de driver de comunicacao OPC. Criacdo de histdrico de alarmes e falhas. Cri-

acdo de banco de dados (MS SQL Server). Criagdo de Scripts em Visual Basic no supervisorio.

Criacdo de senhas e usuarios.

1. MORAES, C. C., CASTRUCCI, P.L., “Engenharia de Automacao Industrial”, 22 Edi¢do, LTC,
2007.

2. NATALE, F., “Automacao Industrial”, 102 Edicdo, Erica, 2000.

3. MACKAY, S., “Practical Industrial Data Networks”, 12 Edicao, Newnes, 2004.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. PRUDENTE, F., “Automacdo Industrial - PLC: Teoria e Aplica¢des”, 12 Edicao, LTC, 2007.

5. PRUDENTE, F., “Automacao Industrial - PLC: Programacao e Instala¢dao”, 12 Edicao, LTC,
2010.

6. ALVES,J. L., “Instrumentacdo, Controle e Automacdo de Processos”, 22 Edicdo, LTC, 2010.

7. SILVEIRA, P.R., ANTOS, W. E., “Automac3o e Controle Discreto”, 82 Edic3o, Erica, 2007.

8. GROOVER, M. P., “Automacao Industrial e Sistemas de Manufatura”, 32 Edicdo, Pearson,
2011.

p - - .
? CODIGO | GECA 1082 ELETRONICA Il CARGA HORARIA 60H
Periodo (2+2+0)

Amplificadores Operacionais. Amplificadores de Poténcia. Filtros Ativos. Introdugao a Eletro6
nica de poténcia. Eletronica aplicada a sistemas de controle e automacao.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SEDRA, A.S., SMITH, K. C., “Microeletronica”, 52 edicao, Pearson, 2007.

2. RAZAVI, B., “Fundamentals of Microelectronics”, Wiley, 2008.

3. RASHID, M. H., “Eletrénica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplica¢gdes”. 4. ed. Sao
Paulo: Pearson, 2014. E-book. Disponivel em: https://plataforma.bvirtual.com.br.
Acesso em: 04 nov. 2023.

4. AHMED, A., “Eletronica de poténcia”. 1. ed. Sdo Paulo: Pearson, 2000. E-book. Disponi-
vel em: https://plataforma.bvirtual.com.br. Acesso em: 04 nov. 2023.

5. MOHAN, N., “Eletronica de Poténcia: curso introdutoério”. Ed. LTC, 2012.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
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6. BOYLESTAD, R. L., NASHLSKY, L., “Dispositivos Eletrénicos e Teoria de Circuitos”, 82 edi-
¢ao, Pearson, 2004.

7. ALMEIDA, J. L. A., “Dispositivos Semicondutores: Tiristores, Controle de Poténcia CC e
CA”. 13. ed. Erica, 2013.

8. WOLF, M., “Computers as Components: Principles of Embedded Computing System De-
sign”, 3a. edicdo, Editora Morgan Kaufmann, 2012.

9. Peckol, J. K., “Embedded Systems: A Contemporary Design Tool”, 1a. edicdo, Editora
Wiley, 2007.

10. GANSSLE, J. G., “The Art of Designing Embedded System”. 2nd. ed. Oxford, UK: Elsevier,
2008.

11. BANZI, M., “Primeiros passos com o Arduino”, 2. ed. rev. ampl. S3o Paulo: Novatec,
2016.

12. MONK, S., “Projetos com Arduino e Android. Use seu Smarthphone ou Tablet para Con-
trolar o Arduino”, Bookman, 12 edi¢ao, 2014.

13. MONK, S., “Programacdo com Arduino, Passos Avancados com Sketches”, Bookman, 22
edicdo, 2017.

82 . HIDRAULICA E CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GMEC 1072 PNEUMATICA (2+2+0)

60H

Conceitos Fundamentais. Bombas e Compressores. Valvulas de Controle. Atuadores. Acesso-
rios de Linha. Simbologia e instrumentagao. Circuitos Hidraulicos e Pneumaticos. Mecanis-
mos de Controle. AplicacBes industriais de sistemas fluidodinamicos.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. PARR, A., “Hydraulics and pneumatics: a technician's and engineer's guide”, Elsevier,
2011.

2. STWART, H. L., "Pneumatica e Hidraulica", Hemus.

3. BEATER, P., “Pneumatic drives”, Springer-Verlag Berlin Heidelberg, 2007.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. PRUDENTE, F., “Automacao Industrial: Pneumatica”, LTC

5. FIALHO, A. B., “Automacdo Hidraulica: Projetos, Dimensionamento e Analise de cir-
cuitos”, Erica.

6. ROHNER, P. “Pneumatic control for industrial automation”, John Wiley And Sons,
1987.

7. MANRING, N. D., FALES, R. C. “Hydraulic control systems”, John Wiley & Sons, 2019.

8. VYAS, J. )., GOPALSAMY, B., JOSHI, H., “Electro-Hydraulic Actuation Systems: Design,
Testing, Identification and Validation”, Springer, 2018.
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8¢ . INSTRUMENTACAO CARGA HORARIA
Periodo delnllde) - (g ik ELETRONICA (2+0+0)

30H

Tratamento estatistico de medidas. Caracteristicas e medidas de sinais elétricos. Circuitos ele-
tronicos para Instrumentac¢do Analdgica. Conversores A/D e D/A: especificacBes, requisitos, in-
terfaceamento elétrico e légico. Processadores Digitais de Sinais. Sistemas de aquisicdo de da-

dos.
BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. BALBINOT, A., BRUSAMARELLO, V. J., “Instrumentacdo E Fundamentos de Medidas”,
VOL. 1, LTC, 2006.

2. BALBINOT, A., BRUSAMARELLO, V. J., “Instrumenta¢dao E Fundamentos de Medidas”,
VOL. 2, LTC, 2006.

3. WEBSTER, J. G. (EDITOR), “The Measurement, Instrumentation and Sensors Handbook”,
CRC, 1998., Volume 1.

4, WEBSTER, J. G. (EDITOR), “The Measurement, Instrumentation And Sensors Handbook”,
CRC, volume 2, 1998.

5. SEDRA, A.S., Smith, K. C., “Microeletrénica”, 52 edi¢ado, Pearson, 2007.

6. MORRIS, A. S., “Measurement and Instrumentation Principles”, Butterworth-Heine-
mann; 3 edition, 2001.

7. NORTHROP, R. B., “Introduction to Instrumentation and Measurements”, CRC Press; 2
edition, 2005.

82 . PROCESSAMENTO DIGITAL| CARGA HORARIA
Periodo CODIGO | GECA 1084 DE SINAIS (4+0+0) 60H

Sinais e Sistemas Discretos no Tempo; Transformadas Z e de Fourier; Transformadas Discretas;
Filtros Digitais; Aproximagdes de Filtros FIR; Aproximagdes de Filtros IIR.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. DINIZ, P.S.R., DASILVA, E. A. B.,, NETTO, S. L., “Digital Signal Processing: System Analysis
and Design”, 2nd Edition, Cambridge, 2010.

2. MITRA, S. K., "Digital signal processing: a computer based approach", 3rd Edition, Mac-
Graw-Hill, 2006

3. PROAKIS, J. G., MANOLAKISs, D. G., "Digital signal processing: principles, algorithms, and
applications", 4th Edition, Prentice Hall, 2006.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, OPPENHEIM, A. V., SCHAFER, R. W., “Discrete-time Signal Procesing”, 3rd Edition, Pear-
son, 2010.

5. ANTONIOU, A., "Digital signal processing: signals, systems and filters", 1st Edition,
McGraw-Hill, 2006.

6. HAYNES, M. H., "Schaum's Outline of Digital Signal Processing", 2nd Edition, McGraw-
Hill, 2011.

7. NALON, J. A, “Introducdo ao Processamento Digital de Sinais”, 12 Edicao, LTC, 2009.
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8. HOLTON, T., "Digital Signal Processing: Principles and Applications", 1st Edition, Cam-
bridge University Press, 2021.

a ) - -
? CODIGO | GECA 1085 ROBOTICA| CARGA HORARIA 60H
Periodo (4+0+0)

Introducgado a robdtica industrial. Tipos de manipuladores. Andlise cinemdtica e de manipulado-
res: cadeias cinematicas abertas e fechadas; graus de liberdade; cinematica direta de posicao,
velocidade e aceleracdo; cinematica inversa de posicao, velocidade e aceleracdo; singularida-
des; planejamento de trajetéria. Analise dindmica inversa e direta por Newton-Euler e por La-
grange em sistemas de cadeia cinematica aberta e fechada. Controle de manipuladores indus-
triais. Simulagdes com manipuladores industriais.

1. CRAIG, J.J., “Robética”, 3a Edicdo, Pearson, 2013.

2. NIKU, S. B., “Introduction to Robotics: Analysis, Control, Applications”, 2020.

3. CORKE, P., “Robotics, Vision and Control: Fundamental Algorithms in MATLAB®”, 2a
Edigdo, Springer, 2017.

4. FU, K. S., GONZALEZ, R. C., LEE, C. S. G., “Robotics - Control, Sensing, Vision and Intelli-
gence”, McGraw-Hill, 1987.

5. SICILIANO, B., SCIAVICCO, L., VILLANI, L., ORIOLO, G., “Robotics: Modelling, Planning and
Control”, Springer, 2009.

6. CRAIG, J. J., “Introduction to Robotics: Mechanics and Control”, Pearson, 2017.

7. LYNCH, K. M., PARK, F. C., “Modern Robotics: Mechanics, Planning and Control”, Cam-
bridge University Press, 2017.

8. FRIGENI, F., “Industrial Robotics Control — Mathematical models, software architecture,
and electronics design”, Apress, 2022.
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Nono Periodo

° i - _
y CODIGO | GPRO 1041 | CIENCIAS DO AMBIENTE | “ARCAHORARIA - 55,
Periodo (2+0+0)

Ecologia, A Crise Ambiental, Legislacgdo Ambiental, Avaliagao de Impacto Ambiental, Gestao
Ambiental Publica e Privada, Certificacdo Ambiental, Problemas Ambientais Brasileiros.

BIBLIOGRAFIA BASICA
1. PHILIPPI, A. ET AL., “Curso de gestdao ambiental”, MANOLE.
2. BRAGA, B ET AL. “Introdugao a engenharia ambiental”, PEARSON.
3. ODUM, E. P.; BARRETT, G. W., “Fundamentos de ecologia”, CENGAGE.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

. SISTER, G., “Mercado de carbono e protocolo de Quioto”, CAMPUS JURIDICO.
SEIFFERT, M. E. B., “ISO 14001: Sistemas de gestao ambiental”, ATLAS.
MILLER, G. T. J., “Ciéncia ambiental”, ATLAS.

LOVELOCK, J., “Gaia: cura para um planeta doente”, ATLAS.

RICKLEFS, R. E., “Economia da natureza”, ATLAS.

A ‘

® N v A

9 7 Ve
% | cODIGO | GECA1091 | CONTROLEDIGITAL | CARGAHORARIA | g4,
Periodo (2+2+0)

Extrapoladores. Compensacdo de sistemas dindmicos discretos por realimentacdo de saida e
de estados.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. FRANKLIN, G. F., POWELL, J. D., WORKMAN, M. “Digital Control of Dynamic Systems”,
Ed. Addison-Wesley, Fourth Edition.

2. Kuo, B. C,, “Digital Control Systems”, Ed. Oxford, 1995.

3. LANDAU, I.D,, ZITO, G., “Digital Control Systems: Design, Indentification and Implemen-
tation”, Ed. Springer Verlag, 2010.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

4. CHEN, C. T., “Analog and Digital Control System Design”, 72 Edigdao, Addison-Wesley,
1997.

5. LEIGH, J. R., “Applied Digital Control: Theory, Design and Implementation”, 22 Edicao,
Dover, 2006.

6. STARR, G., “Introduction to Applied Digital Controls”, 22 Edicdo, Springer, 2020.

MOUDGALYA, K., “Digital Control”, 12 Edicdo, Editora Wiley, 2007.

8. IBRAHIM, D., "Microcontroller Based Applied Digital Control ", 1a Edi¢cdo, Wiley, 2006.

~
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9 z z
% | copiGo | GECA 1093 PROJETO FINAL | CARGAHORARIA | 5,
Periodo (2+0+0)

Ciéncia e conhecimento cientifico, historico dos fundamentos das ciéncias da natureza e da
sociedade, permanéncia e mudanca dos paradigmas cientificos, métodos cientificos, o traba-
Iho e a pesquisa cientifica. Desenvolvimento de um pré-projeto na area de engenharia de
controle e automacao sob a supervisao do professor orientador. Escolha do tema do projeto
em comum acordo com o professor orientador. Preparagao do plano de trabalho a ser apli-
cado no Projeto Final I.

1. GIL, A.C, “Como Elaborar Projetos de Pesquisa”, Atlas.

2. DIAS, D.S.; SILVA, M. F., “Como Escrever uma Monografia”, Atlas.
3. CERVO, A. L. et al., “Metodologia Cientifica”, Pearson.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

SEVERINO, A. J., "Metodologia do Trabalho Cientifico”, Cortez.

CASTRO, C. M., “Como Redigir e Apresentar um Trabalho Cientifico”, Pearson.
FERRAREZI JUNIOR, C., "Guia do Trabalho Cientifico", Contexto.

LAKATOS, E. M.; MARCONI, M. D., “Metodologia do Trabalho Cientifico”, Atlas.
APPOLINARIO, F., “Metodologia da Ciéncia: Filosofia e Pratica da Pesquisa”, Cengage.

©® N WUk

Décimo Periodo

CARGA HORARIA

0 .
10 cODIGO | GECA 1102 PROJETO FINAL Il 30H

Periodo (2+0+0)

Desenvolvimento completo de um projeto de engenharia de controle e automacao sob a su-
pervisdo do professor orientador. Apresentacdo escrita do trabalho ou do projeto de enge-
nharia conforme as Normas para Elaboracdo de Projeto Final. Defesa oral do projeto para
uma banca examinadora nomeada pelo professor orientador.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. GIL, A.C., “Como Elaborar Projetos de Pesquisa”, Atlas.
2. DIAS, D.S.; SILVA, M. F., “Como Escrever uma Monografia”, Atlas.
3. CERVO, A. L. et al., “Metodologia Cientifica”, Pearson.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

SEVERINO, A. J., "Metodologia do Trabalho Cientifico”, Cortez.

CASTRO, C. M., “Como Redigir e Apresentar um Trabalho Cientifico”, Pearson.
FERRAREZI JUNIOR, C., "Guia do Trabalho Cientifico", Contexto.

LAKATOS, E. M.; MARCONI, M. D., “Metodologia do Trabalho Cientifico”, Atlas.
APPOLINARIO, F., “Metodologia da Ciéncia: Filosofia e Pratica da Pesquisa”, Cengage.

© N WUk
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Disciplinas Eletivas Especificas

AMPLIFICADORES OPERA- CARGA HORARIA

CODIGO | GECA 2001 | CIONAIS - APLICAGOES E 60H
PROJETOS

(2+2+0)

Conceitos fundamentais e Estrutura Interna do Amplificador Diferencial, Modos de Operagao
do AOP, Realimentacdao Negativa (RN), Circuitos Lineares basicos com AOP’s, Diferenciadores,
Integradores e Controladores. Estruturas de Implementacao de Protecdao do Dispositivo, Proje-
tos Orientados.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. PERTENCE JR., A., “Amplificadores Operacionais e Filtros Ativos”, Bookman Companhia
Editora, 2015.

2. GRUITER, A. F., “Amplificadores Operacionais — Fundamentos e Aplica¢cdes”, Mc Graw|
Hill, 1988.

3. SOARES, A C., “Amplificadores Operacionais”, Editora Erica.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4, MILLMAN and GRABEL, “Microelectronics”, 2nd Edition, Mc Graw-Hill,1987.

5. MALVINO, A. P., “Eletronica volumes 1 e 2”, Pearson, 1994.

6. BOYLESTAD, R. L., NASHELSKY, L., “Dispositivos Eletrénicos e Teoria de Circuitos”, 82
edicdo, Pearson, 2004.

7. QUEVEDO, C. P., “Circuitos Elétricos e Eletronicos”, LTC, 22 Edi¢do, 2003.

8. SEDRA, A.S., SMITH, K. C., “Microeletrénica”, 52 Edicdo, Pearson, 2007.

APRENDIZADO DE CARGA HORARIA
MAQUINA (2+2+0)

CODIGO | GECA 2002 60H

O problema de aprendizagem; O problema da configuracdo; Tipos de aprendizado; O aprendi-
zado é realizavel?; Erro e ruido; Treinamento versus teste; Teoria da generalizagao; Interpre-
tando o limite da generalizagdao; Comprimisso Aproximacdo-generalizacdao; O modelo linear;
Classificacdo linear; Regressdo linear; Regressao logistica; Transformacao ndo-linear; Overfit-
ting; Quando ocorre o overfitting?; Regularizacdo; Validacdo; Diversos algoritmos de aprendi-
zagem; Redes Neurais Artificiais; Random Forest; Maquinas de Vetores Suporte; Outros.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. LIN, H., MAGDON-ISMAIL, M., ABU-MOSTAFA, Y., “Learning from Data: A Short course”,
15t Edition, AMLBook, 2012.
2. BISHOP, C. M., “Pattern Recognition and Machine Learning”, 15t Edition, Springer, 2006.
3. HAYKIN, S., "Neural networks and learning machines", 15t Edition, Prentice Hall, 2009.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

191



4. DUDA, R. O., HART, P. E.,, STORK, D. G., “Pattern Classification”, Wiley-Interscience,
2000.

5. VAN DER HEIDEN, F., DUIN, R. P., DERIDDER, D., TAX, D. M. J., “Classification, Parameter|
Estimation and State Estimation: An Engineering Approach Using MATLAB”, Wiley,
2004.

6. HAYKIN,S.S., “Neural Networks: A Comprehensive Foundation” (2nd Edition), Prentice-
Hall, 1999.

7. GERON, A., "M3os a obra: aprendizado de maquina com Scikit-Learns, Keras & Tensor-
Flow - conceitos, ferramentas e técnicas para a construgao de sistemas inteligentes", 12
Edicdo, Alta Books, 2021.

8. HARRISON, M., "Machine learning: guia de referéncia rdpida - trabalhando com dados
estruturados em Python", 12 Edicdo, Novatec, 2020.

CODIGO | GECA2003 |  BANCO DE DADOS CARg‘: ';2':;‘)“"" 60H

Introdugao aos Sistemas de Informacgao. Conceitos Basicos de Bancos de Dados e de Sistemas|
de gerenciamento de banco de dados (SGBD). Modelagem Conceitual de Dados. Modelo Rela-
cional de Dados. Algebra Relacional. Consultas a Banco de Dados: SQL (Structured Query Lan-

guage).

1. ELMASRI, R., NAVATHE, S. B., “Sistemas de banco de dados”, 72 Edi¢do, Pearson, 2018.

2. DATE, C. J., “Introducdo a Sistemas de Banco de Dados”, Editora Campus, 2004.

3. MACHADO, F. N. R., ABREU, M. P., “Projeto de banco de dados: uma visdo pratica”, 172
Edigdo, Erica, 2012.

4. HEUSER, C. A.,” Projeto de Banco de Dados”, 62 Edi¢do, Editora Boookman, 2009.

5. SILBERSCHATZ, A., KORTH, H.F.; SUDARSHAN, S., “Sistema de Banco de Dados”, 62 Edi-
¢ao, Editora Campus, 2012.

6. AMADEU, C. V., “Banco de dados”, Pearson, 2014.

TAKAHASHI, M., AZUMA, S., “Guia mangd de bancos de dados”, Editora Novatec, 2009.

8. MANZANO, J. A. N. G., “MySQL 5.1 interativo: guia pratico de orientagao e desenvolvi-
mento”, 32 Edi¢do, Editora Erica, 2010.

~

CODIGO | GECA 2004 | CONTROLE NAO-LINEAR CAR(i’i :?r';’;R'A 60H

Analise de sistemas ndo-lineares por plano de fase e Lyapunov; Projeto de controladores ndo-
lineares e adaptativos.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SLOTINE, J. J., Li, W., “Applied Nonlinear Control”, Prentice Hall, 1991.
2. KHALIL, H. K., “Nonlinear Systems”, 32 Edicdao, Pearson, 2001.
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3. ASTROM, K. J., WITTENMARK, W., D., “Adaptive Control, 22 Edicdo, Dover, 2008.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

SASTRY, S., "Nonlinear Systems: Analysis, Stability, and Control", Springer, 1999.
ADAMY, J., “Nonlinear Systems and Controls”, 12 Edicdo, Springer, 2022.

CHEN, G., “Nonlinear Systems: Stability, Dynamics and Control, World Scientific, 2023
NIJMEIJER, H., SCHAF, A, V. D., “Nonlinear Dynamical Control Systems”, Springer, 1990.
THALER, G. J., PASTEL, M. P., “Analysis and Design of Nonlinear Feedback Control Sys-
tems”, LLC, 2012.

© N vk

CODIGO | GECA 2005 CONTROLE OTIMO CAR&L: :)'2'::)“‘"“ 60H

Fundamentos de Otimizacdo Matematica. Otimizacdo e Controle Classico. Modelagem no Es-
paco de Estados. Controle com Realimentacdo de Estados. Otimizacdo e Controle Moderno.
Controlador Otimo com Realimentacdo de Estados. Fundamentos do Calculo de Variacdes.
Equacdo de Euler-Lagrange. Principio do minimo de Pontryagin. Controle para Tempo Mi-
nimo. Controle para Esforco Minimo. Regulador Linear Quadratico-LQR. Regulador Linear
Quadratico Gaussiano- LQG. Rastreador Linear Quadratico-LQT. Observador de Estados
Otimo-Filtro de Kalman.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. DORF, R. C., BISHOP, R. H., “Sistemas de Controle Modernos”, 82 Ed., LTC, 2001.
2. NAIDU, D. S., “Optimal Control System”, 1" Ed., CRC, 2003.

3. KIRK, D. E., “Optimal Control Theory An Introduction”, 13" Ed., 2004.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

MODELAGEM APLICADA CARGA HORARIA

CODIGO | GECA 2019 | AOS SISTEMAS DE CON- 60H
TROLE

(4+0+0)

Modelagem matematica de sistemas fisicos: mecanicos, elétricos, eletromecanicos, térmicos,
guimicos, hidraulicos e pneumaticos. Modelagem de sistemas via fungdes de transferéncia,
equacoes diferenciais, equacdes de diferencas e no espaco de estados. Técnicas de identifi-
cacdo paramétrica. Linearizacdo de sistemas nao lineares. Resposta transitdria de sistemas
de primeira e segunda ordem. Resposta transitéria de sistemas de ordem superior. Conceitos
de estabilidade de sistemas dinamicos. Resposta de sistemas lineares a entrada senoidal.
Analogia entre modelos diversos. Simulagao de sistemas dinamicos.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. CLOSE, C. M, FREDERICK, D. K, NEWELL, J. C., “Modeling and analysis of dynamic sys-
tems”. 3" Edition, Hoboken, NJ: John Wiley, 2002. 576 p. ISBN 0-471-39442-4.
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2. OGATA, K., “Engenharia de controle moderno”. Trad. de Bernardo Severo, 32 Edicdo,
Prentice Hall, 1998. 813 p. ISBN 85-7054-074-4.

3. ZAMBRONI, A. C. S, PINHEIRO, C. A. M., “Introducdo a Modelagem, Andlise e Simulacdo
de Sistemas Dinamicos”, Editora Interciéncia Ltda, 2008.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. BALTHAZAR, J. M., “Sistemas dinamicos e mecatronicos: teoria e aplicacao de con-
trole”. 12 Edicdo, Blucher, 2021. E-book. Disponivel em: https://plataforma.bvir-
tual.com.br. Acesso em: 10 nov. 2023.

5. GEROMEL, J. C.,, PALHARES, A. G. B., “Analise linear de sistemas dinamicos”, 12 Edicao,
Blucher, 2019. E-book. Disponivel em: https://plataforma.bvirtual.com.br. Acesso
em: 10 nov. 2023.

6. CHURCHILL, R. V., “Varidveis complexas e suas aplicagcdes”, EDUSP, 1975.

7. GARCIA, C., “Modelagem e simulacao de processos industriais e de sistemas eletrome-

canicos.”, EDUSP, 1997.

8. OGATA, K., “System dynamics”, 2nd Edition, Prentice-Hall, 1992. 712 p.

9. OPPENHEIM, A. V., WILLSKY, A. S., “Sinais e sistemas”. [Signals and systems]. VIEIRA,
Daniel (Trad.), BETTONI, Rogério (Trad.). 22 Edi¢ao, Pearson, 2014. 568 p. ISBN
9788576055044.

10. PALM, W. J., “Modeling, Analysis, and Control of Dynamic Systems”, 2nd Edition, John
Wiley & Sons, 2000.

" CONVERSAO DE CARGA HORARIA
CODIGO | GECA 2006 A (4+0+0) 60H

Geracdo de Energia a partir da Biomassa; Geracdo de Energia a partir de Residuos do Lixo e
Oleos Vegetais; Pequenas Centrais Hidroelétricas; Energia Edlica; Energia Solar Térmica;
Energia Solar Fotovoltaica; Energia Heliotérmica; Pilhas a Combustivel; Energia das Ondas.
BIBLIOGRAFIA BASICA \
1. TOLMASQUIM., M. T., “Fontes Renovaveis de Energia no Brasil, 12 edicdo, Ed. Inter
Ciéncia, 2003.
2. HADDADE, L., “Geracdo Distribuida - Aspectos Tecnoldgicos, Ambientais e Institucio-
nais”, 1 2, Ed. Inter Ciéncia.
3. TOLMASQUIM, M. T., “Geracdo de Energia Elétrica no Brasil”, 1 edicdo, Ed. Inter Cién-
cia.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. MAMEDE FILHO, J., "Instalacdes Elétricas Industriais", 1 edicdo, Ed. LTC, 1993.

5. NISKIER, J., MACINTYRE, A. J., "Instalagdes Elétricas", 1 edicao, Ed. Guanabara Dois,
1985.

6. LIMAFILHO, D. L., "Projetos de Instalacdes Elétricas Prediais", 1 edic3o, Ed. Erica Ltda.,
1998.

7. COTRIM A. A. M. B., "Instala¢®es Elétricas", 1 edicao, Mac-Graw Hill, 1982.

8. CREDER, H., "Manual do Instalador Eletricista", 162 edicdo, ed. LTC, 2016.
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CODIGO | GMEC1024 | DESENHO MECANICO CAR(‘:‘:L ';2':)‘)““’* o

Introducdo ao programa CAD. Representacao técnica de tolerancias e rugosidade. Desenho de
conjunto de elementos mecanicos (parafusos de unido — parafusos e porcas, engrenagens e
rodas dentadas, eixos e arvores, chavetas, estrias e mancais de rolamentos, transmissoes flexi-
veis, molas). Desenhos de unides soldadas. Desenho de tubulages de processos, desenho de
circuitos hidraulicos e pneumaticos.

BIBLIOGRAFIA BASICA

|
1. SILVA, A. et al., "Desenho Técnico Moderno", LTC .
2. PROVENZA, F., “Desenhista de Maquinas”, Ed. F. Provenza.
3. PROVENZA, F., “Projetista de Maquinas”, Ed. F. Provenza.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
MICELI, M. T. e FERREIRA, P ., “Desenho Técnico Basico”, Ao Livro Técnico.
FRENCH, T. E.; VIERCK, C. L., "Desenho Técnico e Tecnologia Grafica", Globo.
MANFE, G. et al., "Desenho Técnico Mecanico", Vol. 1, Hemus.
MANFE, G. et al., "Desenho Técnico Mecanico", Vol. 2, Hemus.
MANFE, G. et al., "Desenho Técnico Mecanico", Vol. 3, Hemus.

© Nk

- DESENVOLVIMENTO DE | CARGA HORARIA
CODIGO | GECA 2007 GAMES (2+2+0) 60H

Unity Assets, Tilesets, Sprites, Colliders, Variaveis C#, Movimentacdo, Parenting, Animacdes,
Maquina de Estados, Prefabs, Interface do usudrio, Inheritance, Cinemachine, Efeitos sonoros,
Pontos de saude do jogador, Multiplos niveis de jogo, Combate a distancia, Sistema de Particu-
las, Universal Rendering Pipeline (URP), Publicando um game. Desenvolvimento de projeto pra-
tico.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. HIRATA, A. I., “Desenvolvendo games com Unity 3D 3.0 - Space Invasion”, Ciéncia Mo-
derna, 2011.

2. HARBOUR, J., “Programacdo de games com Java”, Cengage Learning, 2010.

3. FENO, B., CLUA, E., DA SILVA, F.S. C., “Introducio a ciéncia da computac¢do com jogos”,
Elsevier, 2010.

4. FERRONE, H., “Learning C# by Developing Games with Unity 2020 - Fifth Edition: An
enjoyable and intuitive approach to getting started with C# programming and Unity”,
Packt Publishing, 2020.

5. HARDMAN, C., “Game Programming with Unity and C#: A Complete Beginner's Guide”,
Apress, 2020.

6. BUTTFIELD-ADDISON, P., MANING, J., NUGENT, T., “Unity Game Development Cook-
book: Essentials for Every Game”, O'Reilly, 2019.

7. RABIN, S., “Introducdo ao desenvolvimento de games”, Volume 1, Cengage Learning,
2011.
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8. STEWART, I., “Mania de matematica: diversdo e jogos de ldgica e matematica”, Jorge
Zahar, 2008.

CODIGO | GMEC 2008 | DINAMICA NAO-LINEAR CAR&i ';2';‘)“‘“‘ 60H

Revisdo Histdrica. Sistemas Nao-Lineares. Sistemas Dinamicos. Espago de Fase. Mapa de Poin-
caré. Equivaléncia Topoldgica. Estabilidade. Linearizacdo. Pontos de Equilibrio. Variedades. Or-
bitas Homoclinicas e Heteroclinicas. Fungdes de Lyapunov. Sistemas Conservativos. Solugdes|
Periddicas. Mutiplicadores de Floquet. Teoria de indices. Comportamento Assintético.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SLOTINE, J. J. E., Li, W., “Applied Nonlinear Control”, Prentice Hall.

2. KHALIL, H. K., “Nonlinear Systems”, Prentice Hall.

3. AVI, M. A, “Dinamica Nao-linear e Caos”, Editora E-papers, 2017.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4., GUCKENHEIMER, J., HOLMES, P., “Nonlinear Oscillations, Dynamical Systems, and Bifur-

cations of 2. Vector Fields”, Springer-Verlag, New York, 1983.

5. HAGEDORN, P., “Non-Linear Oscillations”, Clarendon Press, 1988.

6. HILBORN, R. C., “Chaos and Nonlinear Dynamics”, Oxford, 1994.

7. KANTZ, H., SCHREIBER, T., “Nonlinear Time Series Analysis”, Cambridge, 1997.

8

9

KAPITANIAK, T., “Chaotic Oscillations in Mechanical Systems”, Manchester, 1991.
. NAYFEH, A. H., MOOK, D.T., “Nonlinear Oscillations”, John Wiley & Sons, 1979.

10. STOKER, J. J., “Nonlinear Vibrations”, Interscience, 1950.

11. STROGATZ, S. H., “Nonlinear Dynamics and Chaos”, Perseus Books, 1994.

12. THOMPSOM, J. M. T, STEWART, H. B., “Nonlinear Dynamics and Chaos”, John Wiley &
Sons, Chichester, 1986.

13. WIGGINS, S., “Introduction to Applied Nonlinear Dynamical Systems and Chaos”,
Springer-Verlag, New York, 1990.

14. SASTRY, S., “Nonlinear Systems: Analysis, Stability, and Control”, Springer.

ELEMENTOS DE CARGA HORARIA
MAQUINAS | (4+0+0)

CODIGO | GMEC 1071 60H

Introdugdo a Mecanica da Fratura e ao Crescimento de Trincas na MFLE. Projeto a Fadiga se-
gundo o Método SN e Critérios de Falha a Fadiga com Carregamento Combinados. Tépicos Es-
peciais em Fadiga. Dimensionamento de Eixos. Dimensionamento de Chavetas. Unides por Pa-
rafusos. Unides por rebites. Molas.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. NORTON, R. L., “Projeto de Maquinas”, Bookman.
2. SHIGLEY, J. E. et al., “Projeto de Engenharia Mecanica”, Bookman.
3. COLINS, J. A,, "Projeto Mecanico de Elementos de Maquinas", LTC.
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

PROVENZA, F., “Desenhista de Maquinas”, Ed. F. Provenza.

PROVENZA, F., “Projetista de Maquinas”, Ed. F. Provenza.

CUNHA, L. B., "Elementos de Maquinas", LTC

MELCONIAN, S., “Elementos de Maquinas”, Erica.

JUVINAL, R. C., MARSHEK, K. M., "Projeto de Componentes de Maquinas", LTC.

© N WUk

CODIGO | GMEC 1081 | [EMENTOS 'I)IE MAQUINAS CAR(i»‘: l;?rlzl;RlA com

Soldas. Embreagens e Freios. Correias. Correntes. Mancais de Deslizamento e de Rolamentos.
Engrenagens Cilindricas de Dentes Retos. Engrenagens Helicoidais. Engrenagens Conicas. Para-
fuso Sem-Fim e Roda Helicoidal. Resisténcia e Desgaste Superficial de Dente de Engrenagem.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. NORTON, R. L., “Projeto de Maquinas”, Bookman.
2. SHIGLEY, J. E. et al., “Projeto de Engenharia Mecanica”, Bookman.
3. COLINS, J. A., "Projeto Mecanico de Elementos de Maquinas", LTC.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

PROVENZA, F., “Desenhista de Maquinas”, Ed. F. Provenza.

PROVENZA, F., “Projetista de Mdaquinas”, Ed. F. Provenza.

CUNHA, L. B., "Elementos de Maquinas", LTC

MELCONIAN, S., “Elementos de Maquinas”, Erica.

JUVINAL, R. C.; MARSHEK, K. M., "Projeto de Componentes de Maquinas", LTC.

© N WUk

CODIGO | GECA2009 | ELETRONICA DIGITALI CARg'i ';2':;‘)‘"“‘ 30H

Circuitos de Modelacdo (Linear e Nado Linear), Circuitos RC, Grampeadores, Limitadores, chave-
amento a diodo, Chaveamento a Transistor.

BIBLIOGRAFIA BASICA \
1. TAUB E SCHILLING, “Eletronica Digital”, Mc Graw Hill, 1982.
2. MALVINO/LEACH, “Eletronica Digital - Principios e Aplicacdes”, Mc Graw Hill, 1987.
3. MALVINO, A,, “Microcomputadores e Microprocessadores”, Mc Graw Hill, 1985.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \
MILLMAN AND TAUB, “Pulse, Digital and Switching Waveform”, Mc Graw Hill, 1965.
5. BOYLESTAD, R. L., NASHELSKY, L., “Dispositivos Eletrénicos e Teoria de Circuitos”, 82
edicao, Pearson, 2004.
6. MALVINO, A. P., “Eletronica volumes 1 e 2”, Pearson, 1994.
QUEVEDQO, C. P., “Circuitos Elétricos e Eletrénicos”, LTC, 22 Edicdo, 2003.
8. SEDRA, A.S., SMITH, K. C., “Microeletronica”, 52 Edicao, Pearson, 2007. C

~
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CODIGO | GECA2010 | ELETRONICA DIGITALII CAR(?: 22';")‘“"‘ 30H

Circuitos internos de Blocos Ldgicos, Estudo da Estrutura de Hardware das Familias Logicas,
Caracteristicas, Comparacao, Projetos de Circuitos Légicos, Multivibradores, Circuitos Sequen-
ciais, Circuitos de Conversdo A/D e D/A.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. TAUB E SCHILLING, “Eletronica Digital”, Mc Graw Hill, 1982.

2. MALVINO/LEACH, “Eletronica Digital - Principios e Aplicacdes”, Mc Graw Hill, 1987.

3. MALVINO, A., “Microcomputadores e Microprocessadores”, Mc Graw Hill, 1985.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4, MILLMAN AND TAUB, “Pulse, Digital and Switching Waveform”, Mc Graw Hill, 1965.

5. BOYLESTAD, R. L., NASHELSKY, L., “Dispositivos Eletrénicos e Teoria de Circuitos”, 82
edicdo, Pearson, 2004.

6. MALVINO, A. P., “Eletronica volumes 1 e 2”, Pearson, 1994.

7. QUEVEDO, C. P., “Circuitos Elétricos e Eletrénicos”, LTC, 22 Edigao, 2003.

8. SEDRA, A.S., SMITH, K. C., “Microeletrénica”, 52 Edi¢do, Pearson, 2007.

ELETRONICA DE CARGA HORARIA
POTENCIA (2+2+0)

CODIGO | GECA 2008 60H

Introducgado a eletronica de poténcia. Semicondutores de poténcia (diodos, tiristores e tran-
sistores de poténcia). Técnicas de comutacdo de tiristores. Conversores CC-CC, CC-CA, CA-CC
e CA-CA. Fontes de alimentacdo chaveadas. Inversores.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. RASHID, M. H., “Eletronica de poténcia: dispositivos, circuitos e aplicacbes”, 42 Edicdo,
Pearson, 2014. E-book. Disponivel em: https://plataforma.bvirtual.com.br. Acesso em:
04 nov. 2023.

2. AHMED, A., “Eletrbnica de poténcia”, 12 Edicdo, Pearson, 2000. E-book. Disponivel em:
https://plataforma.bvirtual.com.br. Acesso em: 04 nov. 2023.

3. MOHAN, N., “Eletronica de Poténcia: curso introdutoério”, Ed. LTC, 2012.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. SEDRA, A.S., SMITH, K. C., “Microeletrénica”, 52 Edi¢do, Pearson, 2007.

5. RAZAVI, B., “Fundamentals of Microelectronics”, Wiley, 2008.

6. BOYLESTAD, R. L., NASHLSKY, L., “Dispositivos Eletronicos e Teoria de Circuitos”, 82 Edi-
¢do, Pearson, 2004.

7. ALMEIDA, J. L. A., “Dispositivos Semicondutores: Tiristores, Controle de Poténcia CC e
CA”, 132 Edicdo, Erica, 2013.

8. MALVINO, A. P., “Eletronica” volume 2, Pearson, 1994.
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https://plataforma.bvirtual.com.br/
https://plataforma.bvirtual.com.br/

CODIGO | GMEC2010 |  ENERGIA EOLICA CAR(‘:‘: ';2':)‘)“‘"* 60H

Evolucdo da Energia Edlica e Aspectos Estratégicos. Panorama da Energia Edlica Onshore e
Offshore no Brasil e no Mundo. O Vento: Origem e Caracteristicas. Atlas Edlicos Geral e
Especifico por Estado. Limite de Betz e curvas de Poténcia. Aerodinamica nas pas. Fator
Capacidade. Fundagdes. Conexao a Rede e Sistemas de Transmissdo. Aspectos Econémicos.
Legislagdo. Regulagdo. Seguranca. Meio Ambiente. Projeto de Turbinas Edlicas. Elementos de
Maquinas. Modelos de Pequeno Porte. Estudo de instalacdes edlicas offshore e Projetos em
Energia Edlica.
BIBLIOGRAFIA BASICA

1. FADIGAS, ELIANE A. FARIA AMARAL. Energia edlica. Barueri, Ed. Manole, 2011.

2. PINTO, Milton de Oliveira. Fundamentos de energia edlica. Rio de Janeiro: LTC, 2017.

3. BURTON, T., Sharpe, D. Wind Energy Handbook. John Wiley and Son, LTD. 2001.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. GASCH, R.; TWELE, J. Wind Power Plants: Fundamentals, Design, Construction and
Operation. Solarpraxis AG, 2002.

5. BEURSKENS, J., Going to sea — Wind goes offshore. Renewable Energy World, 2000.

6. CARVALHO, P. Geragao Edlica. ISBN 85-7485-039-X. Imprensa Universitaria, Forta-
leza, CE, 2003.

7. CEPEL. Atlas do Potencial Edlico Brasileiro. Ed. CEPEL, Rio de Janeiro, RJ, 2001.

8. CHESF-BRASCEP. Fontes Energéticas Brasileiras, Inventario/Tecnologia. Energia E6-
lica. V.1 De cata-ventos a aerogeradores: o uso do vento, Rio de Janeiro, 1987

CODIGO | GECA 2012 ENGENHARIA DE CARGA HORARIA |

SOFTWARE (2+2+0)

Visdo geral sobre Engenharia de Software. Processos de desenvolvimento de software. Pratica
de agilidade em desenvolvimento de software. Projeto de Software: identificagdo de requisitos,
técnicas de desenvolvimento, especificacdo e gerenciamento. Teste e Qualidade de Software.
Geréncia de Configuracdo de Software.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SOMMERVILLE, I., “Engenharia de software”, 102 Edicao, Pearson, 2018.
2. PFLEEGER, S. L., “Engenharia de software: teoria e pratica”, 22 Edicdo, Pearson, 2004.
3. PAULA FILHO, W. P., “Engenharia de Software: Fundamentos, Técnicas, Métodos e Pa-
drdes”, 32 Edicdo, LTC, 2009.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \
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4, PRESSMAN, R. S., “Engenharia de Software — Uma Abordagem Profissional”, 72 Edicao,
Mc Graw Hill, 2011.

5. DELAMARO, M. E., MALDONADO, J. C,, JINO, M., “Introducdo ao teste de software”, 22
Edicao, Elsevier, 2016.

6. BECK, K., “TDD desenvolvimento guiado por testes”, Bookman, 2010.

7. TELES, V. M., “Extreme Programming: aprenda como encantar seus usuarios desenvol-
vendo software com agilidade e alta qualidade”, Novatec, 2006.

8. KOSCIANSKI, A., “Qualidade de software: aprenda as metodologias e técnicas mais mo-
dernas para o desenvolvimento de software”, 22 Edicao, Novatec, 2007.

CODIGO | GECA2013 | ESTRUTURA DE DADOS CARg’i "2'2“0’;““‘ 60H

Tipos abstratos de dados. Listas lineares, simplesmente encadeadas, duplamente encadeadas
e circulares. Pilha e Fila. Algoritmos de ordenacdo. Arvores binarias, drvores binarias de busca,
arvores balanceadas. Listas de prioridades.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. CELES, W., CERQUEIRA, R., RANGEL, J.L., “Introducdo a Estruturas de Dados”, 22 Edicao,
Editora Campus, 2004.

2. SZWARCFITER, J. L., MARKENZON, L., “Estruturas de dados e seus algoritmos”, 32 Edi-
¢ao, LTC, 2010.
CORMEN, T. H., “Algoritmos: teoria e pratica”, 22 Edi¢do, LTC, 2012.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4. BORIN, V. P., “Estrutura de dados”, 12 Edi¢dao, Contentus, 2020.

5. TENENBAUM, A. M., LANGSAM, Y., AUGENSTEIN, M. J., “Estrutura de Dados Usando C”,
Pearson Makron Books, 2009.

6. ASCENCIO, A. F. G., ARAUJO, G. S., “Estruturas de dados: algoritmos, analise da comple-
xidade e implementagdes em Java e C/C++”, 12 Edigdo, 2010.

7. SCHILDT, H., “C Completo e Total”, Makron Books, 1997.

8. FORBELLONE, A. L. V., EBERSPACHER, H. F., “Ldgica de programac3o: a construcio de|
algoritmos e estruturas de dados com aplicacdes em Python”, 42 Edicdo, Grupo A, 2022.

CARGA HORARIA
(4+0+0)

CODIGO | GECA 2014 FILTROS ADAPTATIVOS 60H

EMENTA

Modelos e processos estocasticos; Filtros de Wiener; Predicdo Linear; Método Steepest Des-
cent; Método do Gradiente Descendente Estocastico; O Algoritmo Least-Mean-Squares (LMS);
Algoritmo LMS normalizado e suas generalizagdes; Filtros Block-Adaptive; Método Least-Squa-
res; Algoritmo Least-Squares Recursivo (RLS); Filtros de Kalman; Affine Projection.

BIBLIOGRAFIA BASICA
1. HAYKIN, S., “Adaptive Filter Theory”, 5t Edition, Pearson, 2013.
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2. DINIZ, P. S. R., “Adaptive Filtering: Algorithms and Practical Implementation”, 5 Edi-
tion, Springer, 2019.

3. SAYED, A. H., "Adaptive Filters", 1%t Edition, IEEE Press, 2022.

4. DINIZ, P. S. R.,, CAMPOS, M. L. R., MARTINS, W. A, LIMA, M. V. S., APOLINARIO, J. A,
"Online Learning and Adaptive Filters", 1st Edition, Cambridge University Press, 2022.

5. POULARIKAS, A. D., “Adaptive Filtering: Fundamentals of Least Mean Squares with
Matlab”, 1st Edition, CRC Press, 2017.

6. FARHANG-BOROUIJENY, B., “Adaptive Filters: Theory and Application”, 2nd Edition,
Wiley, 2013.

7. MANOLAKIS, D. G., INGLE, V. K., KOGON, S. M., "Statistical and adaptive signal pro-
cessing: spectral estimation, signal modeling, adaptive filtering and array processing",
1st Edition, Artech House, 2005

8. HAYKIN, S., WIDROW, B., "Least-mean-square adaptive filters", 1st Edition, J. Wiley &
Sons, 2003.

INSTALACOES ELETRICAS E| CARGA HORARIA
INDUSTRIAIS (4+0+0)

CODIGO | GECA 2015 60H

Conceitos Basicos de Eletricidade com Vistas a Instalagdes, Instalagdes Elétricas para llumina-
cdo e Tomadas, Fornecimento de Energia a EdificacOes, Instalagdo e Dimensionamento de Con-
dutores Elétricos, Dispositivos de Protecdo de Circuitos de BT, Elementos de Desenho Arquite-
tonico, lluminacdo Industrial.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. FILHO, J. M., “Instalac¢Ges Elétricas Industriais”, Ed. LTC.

2. CREDER, H., “Instalacbes Elétricas”, Ed. LTC.

3. MACINTYRE, A. J., “InstalacOes Elétricas Prediais e Industriais”.
CREDER, H., “Manual do Instalador Eletricista”, Ed. LTC.

LIMA FILHO, D. L., “Projetos de Instalacdes Elétricas Prediais”, Ed. Erica e Saraiva
NISKIER, J., “Manual de Instalagées Elétricas”, Ed. LTC.

CRUZ, E. C. A., ANICETO, L. A., “Instalacdes elétricas: Fundamentos, Pratica e Projetos
em Instalacdes Residenciais e Comerciais”, Ed. Erica.

8. GEBRAN, A. P., Rizzato, F. A. P., “InstalacOes Elétricas e Prediais”, Ed. Bookman.

No v s
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http://www.estantevirtual.com.br/buscaporautor/Archibald%20Joseph%20Macintyre
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_1?ie=UTF8&field-author=Domingos+Leite+Lima+Filho&text=Domingos+Leite+Lima+Filho&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_1?ie=UTF8&field-author=Domingos+Leite+Lima+Filho&text=Domingos+Leite+Lima+Filho&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_1?ie=UTF8&field-author=Julio+Niskier&text=Julio+Niskier&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_1?ie=UTF8&field-author=Eduardo+Cesar+Alves+Cruz&text=Eduardo+Cesar+Alves+Cruz&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_2?ie=UTF8&field-author=Larry+Aparecido+Aniceto&text=Larry+Aparecido+Aniceto&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_ebooks_1?ie=UTF8&field-author=Amaury+Pessoa+Gebran&text=Amaury+Pessoa+Gebran&sort=relevancerank&search-alias=digital-text
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_ebooks_2?ie=UTF8&field-author=Fl%C3%A1vio+Adalberto+Poloni+Rizzato&text=Fl%C3%A1vio+Adalberto+Poloni+Rizzato&sort=relevancerank&search-alias=digital-text

INTRODUGAO A MANUFA-| CARGA HORARIA
TURA ADITIVA (2+2+0)

CODIGO | GMEC 2014 60H

Histérico, prototipagem rdpida e impressdao 3D. Manufatura aditiva x manufatura convencio-
nal. Etapas e processamento por manufatura aditiva. Técnicas de manufatura aditiva. Materiais
em manufatura aditiva. Normatizagao na manufatura aditiva. Metalurgia da manufatura aditiva
com metais. Manufatura aditiva por FDM.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. GROOVER, M., “Introdugdo aos Processos de Fabrica¢do", LTC.

2. VOLPATO, N. (org.), “Manufatura Aditiva: Tecnologias e Aplicacbes da Impressao 3D”,
Blucher.

3. AMERICAN SOCIETY FOR TESTING AND MATERIALS. “ASTM 52900:2015 (E): Standard

Terminology for Additive Manufacturing”, ASTM International.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4. CHUA, C. K. et al., “Rapid Prototyping: Principles and Applications (3dr edition)”, World
Scientific Publishing Company.

5. GIBSON, I. et al., “Additive Manufacturing Technologies: Rapid Prototyping to Direct]
Digital Manufacturing”, Springer.

6. Notas de aula.

CODIGO | GECA 2017 | INTERNET DAS COISAS CAR((;‘L: g?rRo‘L)\R'A 60H

Conceitos basicos e histérico de Internet Das Coisas (IoT). Arquitetura dos sistemas loT. Tec
nologias de transmissdo de dados em loT. Protocolos para transmissdo de mensagens. Geren-
ciamento de dados em loT. Sensores e Microcontroladores para loT. Desenvolvimento de pro-
jeto pratico.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. ONER, V. 0., Developing loT Projects with ESP32: Automate your home or business with
inexpensive Wi-Fi devices. Packt, 2021

2. HANES, D. et al,, loT Fundamentals: Networking Technologies, Protocols, and Use Cases
for the Internet of Things. Cisco Press, 2017.

3. MCcROBERTS, M., Arduino Basico. Novatec, 2011.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. SATYRO, W. C. et al., Industria 4.0: conceitos e fundamentos. 1a ed., Blucher, 2018.

MARGOLIS, M., Arduino Cookbook. 2nd Ed., O'Reiley, 2012.

6. NATHEEM S, A., Handbook of NodeMCU ESP32: Top 100 Internet of Things (loT) Project
Ideas with NodeMCU, ESP8266, and ESP32 for Beginners and Inventor. Independently
published, 2022

7. OLIVEIRA, S.; ADAS, C. J., Internet das coisas com ESP8266, Arduino e Raspberry PI. 2.
ed., Novatec, 2021.

u
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8. JAVED, A., ADAS, C.J., Criando projetos com Arduino para a internet das coisas. Novatec,
2017.
cODIGO | GECA 2016 INSTRUMENTACAO CARGA HORARIA 60H
VIRTUAL (2+2+0)

Introducdo ao LabVIEW, Panel (painel) e Diagram (diagrama), Ciclo While, Ciclo For, Estrutura
Case, Estrutura sequéncia, Formula Node, Varidveis globais e locais, Indicadores Chart, Indi-
cadores Graph, Leitura e escrita serial (VISA) e Controle de Instrumentos.

BIBLIOGRAFIA BASICA ‘

1. KRING, J., TRAVIS, J., “LabVIEW for Everyone: Graphical Programming Made Easy and
Fun”, 32 Ed., PRENTICE HALL, 2006.
2. RELF, C.G., ASHE, M. C., “Image Acquisition And Processing With Labview”, CRC PRESS,
2003.
3. REGAZZI, R. D., PEREIRA, P. S. e SILVA Jr, M. F., “SolucGes Praticas de Instrumentacdo
e Automacao: Utilizando a Programacdo Grafica LabVIEW”, KWG, 2005.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. JOHNSON, G.W., JENNINGS, R.; “LabView Graphical Programming”, 52 Ed., MCGRAW-
HILL, 2019.

SOUZA, V.A., “LABVIEW: Experiéncias Praticas”, Clube dos Autores, 2010.

BRUCE, M., LabVIEW for Data Acquisition”, Pearson Education, 2001.

KENNETH L. A., “Analog Electronics with LabVIEW”, Prentice Hall, 2002.

PONCE, P., MOLINA, A., “Fundamentos de LabView”, Alpha Editorial, 2011.

o N w;

SISTEMAS EMBARCADOS

CODIGO | GECA2026 | EMICROCONTROLADO- | < RoA HORARIA | goH
RES

(2+2+0)

1. Microcontroladores: Caracteristicas basicas. Familias e fabricantes. Memaria. Arquitetura
(Von Neumann e Harvard). Sistemas de entrada e saida. Interrupcdo. Linguagens de progra-
macao de alto nivel e Assembly. Enderecamento de registradores. Ambientes de desenvolvi-
mento integrado. Protocolos de comunicagao. Sistema operacional de tempo real (RTOS).

2. Sistemas embarcados: conceitos e aplicagdes. Integracdo com sensores e atuadores.

BIBLIOGRAFIA BASICA ‘

1. McRoberts, M., “Arduino basico”, Novatec, 22 Ed., 2015.
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2. Mendonga, A., Zelenovsky, R., “Arduino: Guia Avangado para Projetos”, Interciéncia,
12 Ed., 2019.

3. Warren, J. D., Adams, J., Molle, H., “Arduino para Robodtica”, Edgard Bliicher, 12 Ed.,
2019.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. Berger, A. S., “Embedded systems design: an introduction to processes, tools, and

techniques”, Publishers Group West, 12. Ed, 2001.

Peckol, J. K., “Embedded Systems: A Contemporary Design Tool”, Wiley, 22 Ed., 2019.

GANSSLE, J. G., “The Art of Designing Embedded System”, Newnes, 22 Ed., 2008.

BANZI, M., “Primeiros passos com o Arduino”, Novatec, 22 Ed., 2016.

MONK, S., “Projetos com Arduino e Android: Use seu Smarthphone ou Tablet para

Controlar o Arduino”, Bookman, 12 Ed., 2014.

9. MONK, S., “Programacgao com Arduino: Comegando com Sketches”, Bookman, 22 Ed.,
2017.

10. MONK, S., “Programagao com Arduino: Passos Avangados com Sketches”, Bookman,
22 Ed., 2017.

o N w;

CARGA HORARIA
(4+0+0)

MANUTENCAO E DIAGNOS-
TICO DE MAQUINAS

CODIGO | GMEC 2015 60H

Caracterizacdo dos (as) sinais (ondas) mecanicos (as). Capacitacdo em modelagem e analise de
sistemas com um ou mais graus de liberdade sujeitos a excitacdes mecanicas. Respostas de
sistemas mecanicos lineares estaveis. Técnicas para o controle de vibracdes mecanicas. Medi-
cdo de vibragcdes mecanicas — Instrumentos empregados. Sistemas com varios graus de liber-
dade. Sistemas mecanicos rotativos. Manutencdo preditiva baseada nas vibra¢cdes medidas.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. RAOQ,S.S., "Vibra¢cdes Mecanicas", Pearson.
2. INMAN, D. J., "Engineering Vibration", Prentice Hall.
3. CROKER, "Handbook of Noise and Vibration Control", John Wiley.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. BLUSAMARELLO, V. J., BOLBINOT, A, "Instrumentacao e Fundamentos de Medidas", Vol
1, LTC.

5. BLUSAMARELLO, V. J.,, BOLBINOT, A., "Instrumentacdo e Fundamentos de Medidas",
Vol. 2, LTC.

6. FRANCA, L. N. F., "Introducdo as vibracdes mecanicas", Edgard Bllicher.

NEPOMUCENDQO, L. X., "Técnicas de manutencgao preditiva", Vol. 1, Edgard Bliicher.

8. NEPOMUCENO, L. X., "Técnicas de manutencao preditiva", Vol. 2, Edgard Blicher.

~
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CODIGO | GMEC 1062 | MAQUINAS DE FLUXO | CAR((:L: ';2'::)““’\ 60H

Definicdes e nomenclatura. Equa¢des fundamentais das maquinas de fluxo. Mecanismo de
fluxo do rotor de uma maquina de fluxo. Perdas e rendimentos. Analise dimensional e seme-|
Ihanga aplicada as maquinas de fluxo. Bombas e turbinas hidraulicas. Principio de funciona-
mento. Curvas de performance. Ponto de operagdo. Associacdao de bombas. Perdas de carga.
Cavitacdo e NPSH. Dispositivos hidraulicos especiais.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. MATTOS, E. E., FALCO, R., "Bombas Industriais", Interciéncia.

2. DIXON,S. L.; HALL, C., "Fluid Mechanics and Thermodynamics of Turbomachinery", But-
terworth-Heinemann.

3. KORPELA, S. A. "Principles of Turbomachinery", John Wiley & Sons.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

SANTOS, S. L., "Bombas e Instala¢Ges Hidraulicas", LCTE.

SILVA, N. F., "Compressores Alternativos Industriais", Interciéncia.

MACINTYRE, A. J., "Bombas e Instalacdes de Bombeamento", LTC.

ROTAVA, O., “Aplica¢des Praticas em Escoamento de Fluidos: Calculo de Tubulacdes,
Valvulas de Controle e Bombas Centrifugas”, LTC.

No v s

CODIGO | GMEC 1063 | MAQUINAS TERMICAS | CAR((:L: ';?rRO‘L)\R'A 60H

Histérico de maquinas térmicas. Ciclos a vapor e a ar: Rankine, Otto, Diesel, Brayton e Stirling.
Maquinas a vapor e compressores alternativos. Caldeiras. Turbinas a vapor. Turbinas a gas.
Motores de combustdo interna e externa. Célculos praticos em maquinas térmicas. Conceitos
de disponibilidade em maquinas. Componentes periféricos em motores.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. MACINTYRE, A. J., "Equipamentos Industriais e de Processo", LTC.

2. BOYCE, M. P., "Gas Turbine Engineering Handbook", Gulf Publishing.

3. SHAPIRO, MICHEL J; MORAN, HOWARD N. Principios de Termodinamica para Engenha-
ria.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. BRUNETTI, F., “Motores de Combustdo Interna — Volume 1”7, Edgard Blucher.

5. BRUNETTI, F., “Motores de Combustao Interna — Volume 2”, Edgard Blucher.

6. PULKRABEK, W., "Engineering Fundamentals of the Internal Combustion Engineer",
Prentice Hall.

7. KEHLHOFER, R., "Combined Cycle Gas Steam Turbine Power Plants", Pennwell Books.

8. BOTELHO, M. H. C,, BIFANO, H. N., “Operacao de Caldeiras”, Edgard Blucher.
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. MECANICA DOS CARGA HORARIA
CODIGO | GMEC 1064 e (4+0+0) 60H

Flexdo assimétrica. Fluxo de cisalhamento. Centro de cisalhamento. Deflexdo de vigas. Vigas
estaticamente indeterminadas. Métodos de Energia. Comportamento ndo-linear e plasticidade
em vigas. Flambagem.

BIBLIOGRAFIA BASICA
1. HIBBELER, R. C., “Resisténcia dos Materiais”, Pearson.
2. GERE, J. M., “Mecanica dos Materiais”, Cengage.
3. CRAIGJR,, R. R., “Mecénica dos Materiais”, 2a. Edi¢do, LTC.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4. RILEY, W. F., "Mecanica dos Materiais", LTC.
5. POPQV, E. P., "Introdugao a Mecanica dos Sélidos", Edgard Blucher
6. BEER, F. P. et al., "Mecanica dos Materiais", Bookman/McGraw-Hill.

A ‘

CODIGO | GMEC 2019 MECANISMOS CARGA HORARIA 60H
(4+0+0)

Fundamentos e conceitos gerais. Métodos Graficos e Analiticos. Sintese. Andlise Cinematica.
Andlise Dinamica. Cames. Transmissdes. Projetos.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

. NORTON, R. Cinematica e Dindmica dos Mecanismos. Pearson.

PIMENTA, J.C.; CLARO, P. F., “Cinematica de Mecanismos”, Almedina.

SHIGLEY, J.E. et al., “Theory of Machines and Mechanisms”, Oxford University Press.

MABIE, H. Mechanisms and Dynamics of Machinery. 4 th ed. United States of America:

J. Wiley, 1987.

5. SHEPPARD, S. D., TONGUE, B. H., "Dinamica - Analise e Projeto de Sistemas em Movi-
mento", LTC.

6. SHIGLEY, J. E. Dindmica das maquinas. Sdo Paulo: Ed. Blucher

7. MARBIE, H. Mecanismos. Rio de Janeiro: LTC

8. SHAMES, I. H., "Dinamica - Mecanica Para Engenharia”, Pearson.

9. TENEMBAUM, R., “Dinamica Aplicada”, Manole.

10. BORESI, A. P., SCHIMIDT, R., "Dinamica", Thomson.

11. SANTOS, I. F. “Dinamica de Sistemas Mecanicos. Modelagem, Simulacdo, Visualizacdo €

Verificagcdao”, Makron.

El
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CODIGO | GMEC 1046 METROLOGIA CARGA HORARIA 60H
(2+2+0)

A Teoria da Metrologia. Fundamentos da Metrologia. O Sistema Internacional de Unidades,
Sistema Métrico e Sistema Inglés. Controle Metroldgico, Tolerancia, Ajuste, Interferéncia e
Folga. Sistema Eixo-base, Sistema Furo-base, Controle Geométrico, Tolerancia Geométrica.
Instrumentos de Medicao Industrial, Micrémetro, Paquimetro, Paquimetro de Altura, Reldgio
Comparador, Goniémetro, Projetor de Perfil, Mesa de trés Coordenadas, Rugosimetro, Bloco
Padrdo. Técnicas Estatisticas Aplicadas a Metrologia e Praticas Laboratoriais.
BIBLIOGRAFIA BASICA |
1. ALBERTAZZI, A.; SOUZA, A. R., "Fundamentos de Metrologia Cientifica e Industrial",
Manole.
2. LIRA, F. A., "Metrologia Na Industria", Erica.
3. AGOSTINHO, O. L. et al., "Tolerancias, Ajustes, Desvios e Analise de Dimensdes", Ed-
gard Blucher.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

PUGLIESI, M., "Tolerancias, Rolamentos e Engrenagens", Hemus.

MELCONIAN, S., "Elementos de Maquinas", Erica.

NOVASKI, O., "Introducdo a Engenharia de Fabricacdo Mecanica", Edgard Blucher.
COLLINS, J., "Projeto Mecanico de Elementos de Maquinas", LTC.

SILVA NETO, J. C., “Metrologia e Controle Dimensional”, Elsevier.

©® N Uk

CODIGO | GECA 2018 MEDIDAS ELETRICAS CAR((ZE’i g?r';‘)\R'A 60H

Sistema Internacional de Unidades, Teoria dos Erros, Generalidades Sobre Instrumentos de Me-
dicdo Analdgicos, Instrumentacdo Digital, Medicdo de Poténcia Elétrica em Circuitos, Medicdo
Fator de Poténcia, Caracteristicas e aplicacdes em eletricidade do Oleo, Aterramento, Localiza-
cdo de defeitos em cabos elétricos isolados.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SOLON, M. F., “Medicdo de Energia Elétrica”, Ed. Guanabara Dois, Rio de Janeiro, RJ,
1981.

2. BALBINOT, A., BRUSAMARELLO, V. J., “Instrumentacao e Fundamentos de Medidas”.

3. SOLON, M. F., “Fundamentos de Medidas Elétricas”, Ed. Guanabara Dois, Rio de Janeiro,
RJ, 1981.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, WEG, “Apostila de Eletrotécnica”, (ensaios de bancada).

RAUL, P. T., “Instrumentos de Medicao Elétrica”, Ed. Hemus.

6. ALEXANDRE, Be, Brusamarello, V. J., “Instrumentacdo e Fundamentos de Medidas 17,
Ed. LTC.

7. ROLDAN, J., “Manual de Medidas Elétricas”, Ed. Hemus.

8. ALEXANDRE, Be, Brusamarello, V. J., “Instrumentacdo e Fundamentos de Medidas 2”,
Ed. LTC.

Ul
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https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_1?ie=UTF8&field-author=Alexandre+Balbinot&text=Alexandre+Balbinot&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_2?ie=UTF8&field-author=Valner+Jo%C3%A3o+Brusamarello&text=Valner+Jo%C3%A3o+Brusamarello&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/Instrumenta%C3%A7%C3%A3o-Fundamentos-Medidas-Alexandre-Balbinot/dp/8521635834/ref=sr_1_1?qid=1698770625&refinements=p_27%3AAlexandre+Balbinot&s=books&sr=1-1&text=Alexandre+Balbinot&ufe=app_do%3Aamzn1.fos.6121c6c4-c969-43ae-92f7-cc248fc6181d
https://www.estantevirtual.com.br/livros/jose-roldan?busca_es=1
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_1?ie=UTF8&field-author=Alexandre+Balbinot&text=Alexandre+Balbinot&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/s/ref=dp_byline_sr_book_2?ie=UTF8&field-author=Valner+Jo%C3%A3o+Brusamarello&text=Valner+Jo%C3%A3o+Brusamarello&sort=relevancerank&search-alias=stripbooks
https://www.amazon.com.br/Instrumenta%C3%A7%C3%A3o-Fundamentos-Medidas-Alexandre-Balbinot/dp/8521635834/ref=sr_1_1?qid=1698770625&refinements=p_27%3AAlexandre+Balbinot&s=books&sr=1-1&text=Alexandre+Balbinot&ufe=app_do%3Aamzn1.fos.6121c6c4-c969-43ae-92f7-cc248fc6181d

) METODOS MATEMATICOS | CARGA HORARIA
R COMPUTACIONAIS (2+2+0) Lz

Algebra Matricial; Métodos de Passos Multiplos; Sistemas de EDOs; Problemas de Valores de|
Contorno; Solugcdes Numéricas de Equacgdes Diferenciais Parciais; Aplicagcdes, modelagem e si-
mulagao de sistemas.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. BURDEN, Richard, L.; FAIRES,]J. D., "Analise Numérica", Cengage Learning, Sdo Paulo,
2008.

2. CHAPRA, S. C., "Métodos Numéricos Aplicados com Matlab para Engenheiros e Cientis-
tas", Mc Graw Hill, 2013.

3. KHARAB, A.; GUENTHER, R. B., "An Introduction to Numerical Methods: A Matlab Ap-
proach", CRC Press, 2012.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. GILAT, A.; SUBRAMANIAM V., "Métodos Numéricos para Engenheiros e Cientistas: Uma
Introducdo com AplicagGes Usando o MATLAB", Bookman, 2008.

5. CUNHA, M. Cristina C., “Métodos Numéricos”, Editora Unicamp, 2000.

6. RUGGIERO, Marcia A. Gomes; LOPES, Vera L. R., “Calculo Numérico: Aspectos Tedricos
e Computacionais”, Pearson Education, 1998.

7. ANTON, Howard, "Algebra Linear com Aplica¢des", Sdo Paulo, Bookman, 2001 5.

8. BOYCE, W.; DIPRIMA, R., "Equacdes Diferenciais Elementares e Problemas de Valores
de Contorno", LTC, 2010.

NORMALIZACAO E CONFIA{ CARGA HORARIA
BILIDADE (4+0+0)

CODIGO | GECA 2020 60H

Consideracdes gerais sobre gestdo da qualidade. Empresa: Qualidade; Confiabilidade; Produti-|
vidade; Gestdo da Qualidade e Sistemas de Gestdao da Qualidade; Garantia da Qualidade. Nor-
malizagdo. Normas Brasileiras. INMETRO e ABNT. Avaliagao da Conformidade: Conformidade
de produtos, processos e sistemas. Certificacdo. Sistema Brasileiro de Avaliacdao da Conformi-
dade — SBAC. Normas ISO Série 9000:2000 — Sistema de Gestao da Qualidade. Métodos Esta-
tisticos para a Melhoria da Qualidade. Uso dos Métodos Estatisticos no Gerenciamento de Pro-
cessos: Controle Estatistico do Processo - CEP. Implantacdo de Sistema de Controle Estatistico
do Processo. Andlise do processo, método e ferramentas de controle. Método de solucdo de
problemas. Sele¢do e uso das técnicas e instrumentos de solu¢do de problemas: fluxograma;
folhas de verificacdo; analise de Pareto; diagrama de causa e efeito; histograma; diagramas de
dispersao e correlacdo; cartas de controle.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. MARANHAO, M., “ISO Série 9000 (Versdo 2000) Manual de Implementacdo”, Quality-
mark.
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2. CAMPOS, V. F,, “TQC: Controle da Qualidade Total”, INDG.

3. BRASSARD, M, “Qualidade: Ferramentas para uma Melhoria Continua”, Qualitymark.
FOGLIATTO, F. S.; RIBEIRO, J. L. D., “Confiabilidade e Manutencao Industrial”, Elsevier.
LOUZADA, F. et al., “Controle Estatistico de Processos”, LTC.

ROSA, L. C., “Introducdo ao Controle Estatistico de Processos”, Editora da UFSM.
MIGUEL, P. A. C., “Qualidade: Enfoques e Ferramentas”, Artliber.

MEYER, P. L., “Probabilidade: AplicacGes a Estatistica”, LTC.

©® N LA

- PROCESSAMENTO DE CARGA HORARIA
CODIGO | GECA 2021 IMAGENS (2+2+0) 60H

Introducdo; Fundamentos da Imagem Digital; Transformacdes de Intensidade e Filtragem Es-
pacial; Filtragem no dominio da frequéncia; Restauracdo e reconstrucdo de imagens; Processa-
mento de Imagens Coloridas; Wavelet e outras transformacdes em imagens; Compressao de
Imagens e marcas d'agua; Processamento Morfoldgico de imagens; Segmentacao de imagens;
Extracdo de caracteristicas; Classificacdao de padrdes em imagens.

BIBLIOGRAFIA BASICA

|
1. GONZALES, R. C., WOODS, R. E., “Digital Image Processing”, 4™ Edition, Pearson, 2018.
2. JAIN, A. K., “Fudamentals of digital image processing”, 1% Edition, Pearson, 1988.
3. MOESLUND, T. B., "Introduction to video and image processing: building real systems
and applications", 1%t Edition, Springer, 2012.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
4. CORKE, P., "Robotics, vision and control - fundamental algorithms in matlab", 2nd Edi-
tion, Springer, 2013.
5. SOLOMON, C., BRECKON, T., "Fundamentals of digital image processing: a practical ap-
proach with examples in matlab", 1st Edition, John Wiley & Sons, 2011
6. PETROU, M., PETROU, C., "Image processing: the fundamentals", 1st Edition, John
Wiley & Sons, 2010.
7. MARQUES, 0., "Practical image and video processing using MATLAB", 1st Edition, J.
Wiley & Sons, 2011.
8. QIDWAI, U., CHEN, C. H., "Digital image processing: an algorithmic approach with
MATLAB", 1st Edition, CRC Press, 2010.

CARGA HORARIA

CODIGO | GECA 2022 | PROCESSAMENTO DE VOZ 60H
(2+2+0)

Conceitos basicos; Fundamentos matematicos; Teoria da amostragem, Filtragem linear; Con-
ceitos de fonética e fonologia; Técnicas de producdo de fala (bancos de filtros, transformada
de Fourier, predicdo linear); Técnicas de codificacdo usando codificadores por formas de onda
(PCM, DPCM, ADPCM); Técnicas de codificagcdo usando codificadores paramétricos (LPC, CELP).
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Introducdo a sintese de voz (transcricao texto-fala). Introducdo ao reconhecimento de fala e
locutor. Introdugdo a melhoramento dos sinais de fala (speech enhancement).

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. DELLER, R., PROAKIS, J. G., HANSEN, J. H. L., “Discrete-time Processing of Speech Sig-
nals”, Macmillan Publishing Co., 1993.
2. RABINER, L. R., SCHAFER, R. W., "Theory and applications of digital speech processing",
15t Edition, Pearson, 2011.
3. ALCAIM, A., OLIVEIRA, C. A. dos S., “Fundamentos do Processamento de Sinais de voz e
Imagem”, 12 Edicdo, Editora Interciéncia, 2011.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, KLEIN, W. B.,PALIWAL, K. K., “Speech Coding and Synthesis”, Elsevier, 1998.

5. FLANAGAN, L. J., “Speech Analysis Synthesis and Perception”, Murray Hill Second Edi-
tion, 1978.

6. JURAFSKY, D., MARTIN, J. H., “Speech and Language Processing”, Prentice-Hall, 2000.

7. MCLOUGHLIN, I., "Applied speech and audio processing: with MATLAB examples", 1st
Edition, Cambridge University Press, 2009.

8. RABINER, L. R., SCHAFER, R. W., "Theory and applications of digital speech processing",
1st Edition, Pearson, 2011.

. PROCESSAMENTO DIGITAL| CARGA HORARIA
CODIGO | GECA 2023 DE SINAIS I (4+0+0) 60H

Estimacdo espectral; Sistemas multitaxa, Bando de filtros; Transformadas wavelet; Processa-
mento digital de sinais com precisao finita; Estruturas FIR eficientes; Estruturas IIR eficientes.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. DINIZ, P.S.R., DASILVA, E. A. B.,, NETTO, S. L., “Digital Signal Processing: System Analysis
and Design”, 2" Edition, Cambridge, 2010.

2. MITRA, S. K., "Digital signal processing: a computer-based approach", 3™ Edition, Mac-
Graw-Hill, 2006

3. PROAKIS, J. G., MANOLAKISs, D. G., "Digital signal processing: principles, algorithms, and
applications", 4™ Edition, Prentice Hall, 2006.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

4, OPPENHEIM, A. V., SCHAFER, R. W., “Discrete-time Signal Procesing”, 3rd Edition, Pear-
son, 2010.

5. ANTONIOU, A., "Digital signal processing: signals, systems and filters", 1st Edition,
McGraw-Hill, 2006.

6. HAYNES, M. H., "Schaum's Outline of Digital Signal Processing", 2nd Edition, McGraw-
Hill, 2011.

7. NALON, J. A, “Introducdo ao Processamento Digital de Sinais”, 12 Edicao, LTC, 2009.

8. HOLTON, T., "Digital Signal Processing: Principles and Applications", 1st Edition, Cam-
bridge University Press, 2021.
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PROCESSOS DE CARGA HORARIA
FABRICACAO | (2+2+0)

CODIGO | GMEC 1065 60H

Introducdo aos processos metallrgicos e aos processos por usinagem. Usinagem: Conceitos
basicos de usinagem. Geometria das ferramentas. Estudo da formac¢ao do cavaco e calculos de
forca e poténcia. Modelagem de tensdes em usinagem. Materiais para ferramentas de corte.
Estudo do desgaste das ferramentas. Temperatura na usinagem. Velocidade e vida de ferra-
mentas. Velocidade de corte, velocidade de maxima producdo e intervalo de maxima eficiéncia.
Calculos de parametros para torneamento, furacdo e fresamento.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. FERRARESI, D., "Fundamentos da Usinagem Dos Metais", Edgard Blucher.

2. DINIZ, A. E.., "Tecnologia da Usinagem dos Materiais", Artliber.

3. MACHADO, A.R. et al., "Teoria da Usinagem dos Materiais", Edgard Blucher.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

4. ARAUJO, A. C. et al., “Usinagem para Engenharia: Um curso de mecanica do corte”, E-

papers.

GROOVER, M., " Introducdo aos Processos de Fabricacao", LTC.

FITZPATRICK, M., “Introducdo aos Processos de Usinagem”, Bookman/McGraw-Hill.

STEMMER, C. E., “Ferramentas de Corte |”, Editora da UFSC.

STEMMER, C. E., “Ferramentas de Corte I|”, Editora da UFSC.

SANTOS, S. C.; SALES, W. F., “Aspectos Triboldgicos da Usinagem dos Materiais”, Artli-|

ber.

L oo N W;

PROCESSOS DE CARGA HORARIA
FABRICACAO Il (2+2+0)

CcODIGO | GMEC 1074 60H

Fundicdo: processos de fundicdo, metalurgia da fundicdo, fundicdo em areia verde, fundicado
em molde permanente. Soldagem: processos de soldagem, metalurgia da soldagem, equipa-
mentos de soldagem. Processos de conformacdao mecanica: métodos analiticos de calculo de
esforcos, trefilacdo, extrusao, forjamento, laminagdo, equipamentos na conformacdao meca-
nica. Metalurgia do Po.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. CETLIN, P. R.; HELMAN, H., "Fundamentos da Conformacdo Mecanica dos Metais", Ar-

tliber.

2. MARTINS, P.; RODRIGUES, J., "Tecnologia Mecanica —Volume I: Fundamentos Teéricos",
Escolar.

3. MARTINS, P., RODRIGUES, J., "Tecnologia Mecanica — Volume II: Aplica¢cées Industriais",
Escolar.

4. Baldam, R. L. “Fundic3o - Processos e Tecnologias Correlatas”, Editora Erica.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
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5. GROOVER, M., " Introducdo aos Processos de Fabricacdo", LTC.

6. MARTINS, P.; RODRIGUES, J., GOUVEIA, B., "Tecnologia Mecanica — Volume lll: Exerci-
cios Resolvidos", Escolar.

7. SCHAEFFER, L.; ROCHA, A., “Conformac¢do Mecanica: Calculos Aplicados em Processos
de Fabricacdao”, Imprensa Livre.

8. SCHAEFFER, L., “Conformacao Mecanica: Célculos Aplicados em Processos de Fabrica-
¢ao”, Imprensa Livre.

PROJETO DO PRODUTO | CARGA HORARIA
MECANICO (4+0+0)

CODIGO | GMEC 1075 60H

Contexto e importancia do projeto de produtos. Métodos de projeto. Ciclo de vida do produto.
Propriedade intelectual. Ergonomia. Modelos de processo e planejamento do projeto de pro-
dutos. Projeto informacional. Projeto conceitual. Projeto preliminar. Projeto detalhado. Princi-
pios do Desenho Universal. Conceito de acessibilidade e seu impacto na sociedade. AplicacGes
de engenharia “acessivel”. Projeto e desenvolvimento de solucdes utilizando os principios do|
desenho universal.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. ROZENFELD, H. et al., “Gestao de Desenvolvimento de Produtos: uma Referéncia para
a Melhoria do Processo”, Saraiva.

2. ROMEIRO FILHO, E., “Projeto do Produto”, Elsevier.

3. BACK, N. et al., "Projeto Integrado de Produtos: Planejamento, Concepcdo e Modela-
gem", Manole.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

FERRANTE, M., "Selecdo de Materiais", EDUFSCAR.

ASHBY, M., "Selecdo de Materiais no Projeto Mecanico", Elsevier.

VIEIRA, D. R. et al., “Gestdo do Projeto de Produto”, Elsevier.

PAHL, GERHARD et al., "Projeto na Engenharia", Ed. Edgard Blucher
BOOTHROYD, G. et al., "Product Design for Manufacture and Assembly", CRC.

© N o vk

CODIGO | GECA 2024 ROBOTICA Il Sl LIS 60H
(4+0+0)

Introdugdo a robdtica aplicada a sistemas moveis, bioinspirados e/ou assistivos. Sistemas
bioinspirados e biomiméticos. Sistemas assistivos. Analise cinematica: cadeias cinematicas
abertas e fechadas; graus de liberdade; cinemdtica direta de posicdo, velocidade e acelera-
¢do; cinematica inversa de posi¢ao, velocidade e aceleragao; singularidades; planejamento
de trajetdria. Analise dinamica inversa e direta por Newton-Euler e por Lagrange em sistemas
de cadeia cinematica aberta e fechada. Controle. Simulagdes.

1. ROMERO, R. A. F., PRESTES, E., OSORIO, F., WOLF, D., “Robética Mével”, LTC, 2014.
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2. MAHAPATRA, A., ROY, S. S., PRATIHAR, D. K., “Multi-body dynamic modeling of multi-
legged robots”, Springer, 2021.

3. COOK, G., ZHANG, F., “Mobile Robots: Navigation, Control and Sensing, Surface Ro-
bots and Auvs”, WILEY-IEEE Press, 2020.

4. SIEGWART, R., NOURBAKHSH, I. R., SCARAMUZZA, D., “Introduction to Autonomous
Mobile Robots”, 2a Edi¢cdo, MIT Press, 2011.

5. FUKUDA, T., CHEN, F., SHI, Q., “Bio-inspired Robotics”, Editora MDPI AG, 2018.

e

6. FU, K.S., GONZALEZ, R. C,, LEE, C. S. G., “Robotics - Control, Sensing, Vision and Intel-
ligence”, McGraw-Hill, 1987.

7. SICILIANO, B., SCIAVICCO, L., VILLANI, L., ORIOLO, G., “Robotics: Modelling, Planning
and Control”, Springer, 2009.

8. CRAIG, J. J., “Introduction to Robotics: Mechanics and Control”, Pearson, 2017.

9. LYNCH, K. M., PARK, F. C., “Modern Robotics: Mechanics, Planning and Control”, Cam-
bridge University Press, 2017.

10. FRIGENI, F., “Industrial Robotics Control — Mathematical models, software architec-
ture, and electronics design”, Apress, 2022.

11. CRAIG, J. )., “Robética”, 3a Edicao, Pearson, 2013.

12. NIKU, S. B., “Introduction to Robotics: Analysis, Control, Applications”, 2020.

13. CORKE, P., “Robotics, Vision and Control: Fundamental Algorithms in MATLAB®”, 2a
Edicao, Springer, 2017.

CODIGO | GECA 2025 | SISTEMAS DISTRIBUIDOS CARg’i :2"0‘)‘““‘ 30H

Fundamentos e arquiteturas de sistemas distribuidos. Modelos para programacao concorrente.
Comunicagao, Coordenagao e Acordo. Seguranc¢a. Ambientes de computag¢ao em grade e com-
putacao em nuvem.

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. COULOURIS, G., DOLLIMORE, J., KINDBERG, T., “Sistemas distribuidos: conceitos e pro-
jeto”, 42 Edicao, Bookman, 2007.
2. TANENBAUN, A.S., VAN STEEN, M., “Sistemas distribuidos: principios e paradigmas”, 22
Edicdo, Pearson, 2007.
3. KUROSE, J. F., ROSS, K. W., “Redes de Computadores e a Internet: uma abordagem top-
down”, 32 Edicdo, Pearson Addison Wesley, 2005.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \
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4, KSHEMKALYANI, A. D., SINGHAL, M., “Distributed Computing Principles, Algorithms, and
Systems”, Cambridge University Press, 2008.

5. HAGER, G. WELLEIN, G., “Introduction to High-Performance Computing for Scientists
and Engineers”, 1st Edition, CRC Press, 2010.

6. RAUBER, T., RUNGER, G., “Parallel Programming for Multicore and Cluster Systems”,
Springer-Verlag, 2010.

7. PACHECO, P., “An Introduction to Parallel Programming”, 1st Edition, Morgan Kaufmann
Publishers Inc., 2011.

8. ANTONOPOULOQOS, N., GILLAM, L., “Cloud Computing: Principles, Systems and Applica-
tions”, 1st Edition, Springer, 2017.

CODIGO | GECA 2027 | SISTEMAS INTELIGENTES CAR(i’i ';?r'g)\R'A 60H

Introducdo aos Sistemas Inteligentes: Redes Neurais Artificiais, Logica “Fuzzy”, Algoritmos
Bioinspirados (Col6nia de Formiga e Enxame de Particulas) e Algoritmos Genéticos.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. HAYKIN, S. — “Redes Neurais: Principios e Praticas”, 22 Edi¢do, Ed. Bookman, 2008.
2. DASILVA, I.N., SPATTI, D.H. E FLAUZINO, R.A., “Redes Neurais Artificiais e Ciéncias Apli-
cadas”, 22 edicdo, Editora Artliber, 2020.
3. CAETNO, M.A.L., “Eden Dos Algoritmos Em Python”, Editora Edgard Blucher, 2024.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. BRAGA, A.P., CARVALHO, A.P.L.F., LUDEMIR, T.B., "Redes Neurais Artificiais — Teoria e
Aplicagdes", Editora ltc, 2007.

5. XEXEU, G., “Conjuntos e Légica Fuzzy: Introdugdo a Teoria e Aplicagdo”, Editora Ciéncia
Moderna, 2022.

6. RUSSEL, S., NORVIG, P., “Inteligéncia Artificial”, 32. Edicdo, Editora Campus, 2013.

7. NASCIMENTO J., CAIRO L., YONEYAMA, T., “Inteligencia Artificial em Controle e Auto-
macao", Ed. Edgard Blucher, 2000.

CODIGO | GECA 2028 | SISTEMAS OPERACIONAIS CAR(iﬁ ';2';‘)‘“"“ ey

VVisdo geral e conceitos basicos de Sistemas Operacionais. Processos e Threads. Geréncia dos|
Processos. Gerenciamento de Memodria. Geréncia de Arquivos. Geréncia de Entrada e Saida.

Modelos de Sistemas de Tempo Real.
BIBLIOGRAFIA BASICA |
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1. TANENBAUM, A. S., BOS, H., Sistemas operacionais modernos. 4a ed., Pearson, 2016.
2. DEITEL, H. M., DEITEL, P. J., CHOFFNES, D. R., Sistemas operacionais. 3a ed., Pearson,
2005.
3. TANENBAUM, A. S., WOODHULL, A. S., Sistemas operacionais: projeto e implementa-
¢do. 3a ed., Bookman, 2008.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. MACHADO, F. B., MAIA, L. P., Arquitetura de sistemas operacionais. 4a ed., LTC, 2007.

5. SHAW, Alan C., Sistemas e software de tempo real. Bookman, 2003.

6. DENARDIN, G. W., BARRIQUELLO, C. H., Sistemas operacionais de tempo real e sua apli-
cacdo em sistemas embarcados. 1a ed., Blucher, 2019.

7. SILBERSCHATZ, A., GALVIN, P. B., GAGNE, G., Fundamentos de sistemas operacionais.
9a ed., LTC, Rio de Janeiro, 2017.

8. FLYNN, I. M., MCHOES, A. M., Introducdo aos Sistemas Operacionais. Editora Thomson,
2002.

TARIFACAO EM SISTE- | CARGA HORARIA

CODIGO | GECA 2029 MAS DE ENERGIA (4+0+0)

60H

Defini¢cOes e Conceitos de Energia Elétrica; Classificacdo dos Consumidores, Estrutura Tarifa-
ria; Tributos Aplicdveis ao Setor Elétrico; A Energia Reativa e Fator de Poténcia e Reduzindo
a Conta de Luz; O Segmento Publico de Energia Elétrica.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SILVA, C. J,, "Manual de instru¢des para projetos de eficiéncia energética nos Prédios
Publicos", 12 edicdo, Ed. Elétrobras, 2010.

2. NISKIER, J., MACINTYRE, A. J., "Instalaces Elétricas", 12 edicdo, Ed. Guanabara Dois,
1985.

3. SILVA, C.J., “Cddigo Legislativo da Eficiéncia Energética nos Prédios Publicos”, 12 edi-
¢do, Ed. Eletrobras, 2010.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. GUEDES, J. C. S., “MANUAL DE TARIFACAO DA ENERGIA ELETRICA”, 1 2 edicdo, Ed.
Eletrobras, 2010.

5. LIMA FILHO, D. L., "Projetos de Instalacdes Elétricas Prediais", 12 edicdo, Ed. Erica
Ltda., 1998,

6. COTRIM A. A. M. B., "Instala¢des Elétricas". 42 edigdao, Mac-Graw Hill, 2003;

7. CREDER, H., "Manual do Instalador Eletricista", 162 edicao, ed. LTC, 2016.
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CODIGO | GMEC 2026 | TECNICAS DE CAD E CAE CAR(‘:‘: ';2':;‘)‘“"‘ 60H

Introdugdo ao CAD/CAE/CAM. Modelagem 2D e 3D em programa CAD. Extracdo de desenho
técnico em CAD. Desenho de Conjunto. Modelagem de chapas de metal. Simulagdo Dinamica.
Andlise de Trelicas. Representacdo de junta soldada em CAD. Modelagem paramétrica.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. LIMA, C. C., “Estudo Dirigido de AutoCAD 2014”, Erica.

2. OLIVEIRA, A., “AutoCAD 2013 3D Avancado - Modelagem e Render com Mental Ray”,
Erica.

3. ROHLEDER, E. et al., “Tutoriais de Modelagem 3D Utilizando o SolidWorks”, Visual
Books.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. FIALHO, A. B., “SolidWorks Premium 2012 - Teoria e Pratica no Desenvolvimento de
Produtos Industriais - Plataforma para Projetos CAD/CAE/CAM”, Erica.

SILVA, A. et al., "Desenho Técnico Moderno", LTC .

PROVENZA, F., “Desenhista de Maquinas”, Ed. F. Provenza.

PROVENZA, F., “Projetista de Maquinas”, Ed. F. Provenza.

FRENCH, T. E., VIERCK, C. L., "Desenho Técnico e Tecnologia Grafica", Globo.
CHAPRA, S. C., "Métodos Numéricos Aplicados com Matlab para Engenheiros e Cien-
tistas”, Bookman/Mc Graw-Hill.

L oo N W,

TOPICOS ESPECIAIS EM )
CODIGO | GECA 2030 APRENDIZADO DE CAR((;’i g?r';‘)\R'A 60H
MAQUINAS

Ementa livre para aprofundar os contetdos tedricos e praticos na area de aprendizado de ma-

quina.

BIBLIOGRAFIA BASICA
Bibliografia livre para aprofundar conteldos teéricos na drea de aprendizado de maquina.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de aprendizado de maquina.

TOPICOS ESPECIAIS EM AU-| CARGA HORARIA

TOMAGAO | (2+2+0) 60H

CODIGO | GECA 2031

Ementa livre para aprofundar os conteldos tedricos e praticos na area de automacao.
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BIBLIOGRAFIA BASICA

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de automacao.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de automacgao.

TOPICOS ESPECIAIS EM AU-| CARGA HORARIA

TOMACAO II (2+2+0) 60H

CODIGO | GECA 2032

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na area de automacao

BIBLIOGRAFIA BASICA
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de automacgao.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de automacgao.

TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA

COMPUTACAO | (4+0+0) 60H

CODIGO | GECA 2033

Ementa livre para aprofundar contetdos tedricos da drea de computacgao.

BIBLIOGRAFIA BASICA
Bibliografia livre para aprofundar os contelddos tedricos na area de computacao.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de computacao.

TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA

COMPUTAGAO II (4+0+0) 60H

CODIGO | GECA 2034

Ementa livre para aprofundar conteldos tedricos na drea da Computacao.

BIBLIOGRAFIA BASICA

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de computacao.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteldos tedricos na area de computacao.
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. TOPICOS ESPECIAIS EM | CARGA HORARIA
CODIGO | GECA 2035 A (4+0+0) 60H

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na area de controle.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de controle.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de controle.

. TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA
CODIGO | GECA 2036 CONTROLE Il (4+0+0) 60H

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na area de controle.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

Bibliografia livre para aprofundar os contetddos tedricos na area de controle.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de controle.

TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA

CODIGO | GECA2037 | \\sTRUMENTACAO | (2+2+0)

60H

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na area de instrumentacdo in-
dustrial.

BIBLIOGRAFIA BASICA
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de instrumentagao industrial.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de instrumentacao industrial.

TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA

CODIGO | GECA2038 | \\sTRUMENTACAO I (2+2+0)

60H

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na drea de instrumentagao in-
dustrial.

BIBLIOGRAFIA BASICA

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de instrumentagao industrial.
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de instrumentagao industrial.

TOPICOS ESPECIAIS EM | CARGA HORARIA
MECATRONICA | (2+2+0)

CODIGO | GECA 2039 60H

Ementa livre para aprofundar os conteldos tedricos e praticos na drea de mecatronica.

BIBLIOGRAFIA BASICA

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedéricos na drea de mecatroénica.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de mecatronica.

TOPICOS ESPECIAIS EM | CARGA HORARIA

MECATRONICA i (2+2+0) 60H

CODIGO | GECA 2040

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na area de mecatronica.

BIBLIOGRAFIA BASICA

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de mecatroénica.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de mecatronica.

TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA

CODIGO | GECA 2041 PROCESSAMENTO DE 60H
AuDIO

(2+2+0)

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na area de processamento de|

sinais.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de processamento de sinais.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de processamento de sinais.
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TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA

CODIGO | GECA 2042 PROCESSAMENTO DE 60H
IMAGEM

(2+2+0)

Ementa livre para aprofundar os conteldos tedricos e praticos na area de processamento de

sinais.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de processamento de sinais.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de processamento de sinais.

TOPICOS ESPECIAIS EM ,
CODIGO | GECA 2043 PROCESSAMENTO DE T Ol 60H
SINAIS feen ),

Ementa livre para aprofundar os conteudos tedricos e praticos na area de processamento de|

sinais.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

Bibliografia livre para aprofundar os conteldos tedricos na area de processamento de sinais.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de processamento de sinais.

. TOPICOS ESPECIAIS EM CARGA HORARIA
CODIGO | GECA 2044 SISTEMAS INTELIGENTES | (4+0+0) 60H

Ementa livre para aprofundar os conteldos tedricos e praticos na area de sistemas inteligentes.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

Bibliografia livre para aprofundar os contelddos tedricos na area de sistemas inteligentes.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de sistemas inteligentes.
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. TOPICOS ESPECIAIS EM | CARGA HORARIA
el R3St SISTEMAS INTELIGENTES II (4+0+0) e

Ementa livre para aprofundar os conteldos tedricos e praticos na area de sistemas inteligentes.

BIBLIOGRAFIA BASICA
Bibliografia livre para aprofundar os conteldos tedricos na area de sistemas inteligentes.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteldos tedricos na area de sistemas inteligentes.

CcODIGO | GMEC 1076 VIBRACOES GAES LI 60H
(4+0+0)

Sistemas com um grau de liberdade: vibracao livre, vibracdo com forcamento harmonico,
ressonancia, vibracdo com forcamento periédico, vibracdo com forcamento arbitrario, trans-
formada de Laplace. Sistemas com multiplos graus de liberdade: frequéncias e modos natu-
rais, problemas de autovalores e autovetores, coordenadas naturais. Sistemas continuos: se-
paracao de varidveis e propagacdo de ondas.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. RAOQ,S., "Vibracdes Mecanicas", Pearson.
2. FRANCA, L. N. F.; SOTELO JUNIOR, J., "Introducdo as vibracdes mecanicas", Edgard

Blucher.
3. RIPPER NETO, A. P., “"Vibra¢des Mecanicas", E-papers.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

4. BRASIL, R. M. L. R. F.; SILVA, M. A., “Introducdo a Dinamica das Estruturas”, Edgard
Blucher.
BALACHANDRAN, B.; MAGRAB, E. B., “Vibracdes Mecanicas", Cengage.
INMAN, D. J., "Engineering Vibration", Third Edition, Prentice Hall.
CROKER, M. J., "Handbook of Noise and Vibration Control", John Wiley & Sons.
GROEHS, A. G., “Mecanica Vibratéria”, Editora da UNISINOS.

e

CODIGO | GECA 2047 | VISAO COMPUTACIONAL CARg‘: "2'2“0‘)‘““‘ GOH

Introducao; Formacgao da imagem; Processamento da imagem; Ajuste de modelo e otimizagao;
Aprendizado profundo; Reconhecimento; Detecgao e casamento de atributos; Alinhamento de|
imagens e colagem; Estimacdo de movimento; Fotografia computacional; Estruturas de movi-
mento e SLAM; Estimacdo de profundidade; Reconstrucdo 3D; Renderizacdo baseada em ima-
gem; Conclusao.

BIBLIOGRAFIA BASICA
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1. SZELISKI, R., “Computer Vision Algorithms and Applications”, 2" Edition, Springer,
2022.

2. HARTLEY, R., ZISSERMAN, A., “Multiple View Geometry in Computer Vision”, 2"? Edition,
Cambridge, 2003.

3. CORKE, P., "Robotics, vision and control - fundamental algorithms in matlab", 2" Edi-
tion, Springer, 2013.

4, GOODFELLOW, I., BENGIO, Y., COURVILLE, A., “Deep Learning”, 1st Edition, The MIT,
Press 2016.

5. GONZALES, R. C., WOODS, R. E., “Digital Image Processing”, 4th Edition, Pearson, 2018.

JAIN, A. K., “Fudamentals of digital image processing”, 1st Edition, Pearson, 1988.

7. MAGGIOQ, E., CAVALLARO, A., “Video Tracking: Theory and Practice”, 1st Edition, Wiley,
2011.

8. MOESLUND, T. B., "Introduction to video and image processing: building real systems
and applications", 1st Edition, Springer, 2012.

o
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Disciplinas Eletivas Gerais

CODIGO | GMEC 2044 | ECONOMIA POLITICA CAR(i’i :2“0’;““‘ 60H

Economia Politica classica e a critica marxiana. Trabalho, sociedade e valor; O modo de pro-
ducdo capitalista: exploragao do trabalho, acumulag¢do de capital, imperialismo, colonialismo
e neoliberalismo; Desenvolvimento e subdesenvolvimento; Formas de interveng¢do do estado
na economia: defesa da concorréncia, regulacdo econémica, integracdo econémica, estado
planejador e empreendedor; Os desafios macroecondmicos: climatico, desemprego e finan-
ceiro; Globaliza¢do e interdependéncia econémica: teoria da cauda longa, economia digital,
criptomoedas, capitalismo de vigilancia e propriedade intelectual.
BIBLIOGRAFIA BASICA

1. NETTO, J. P.; BRAZ, M. “Economia politica: uma introdugao”, Cortez.

2. TRIOLE, J. “Economia do bem comum”, Zahar.

3. MAZZUCATO, M. "O estado empreendedor"”, Portfolio-Penguin.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \

4., MARINGONI, G. “A volta do Estado planejador: neoliberalismo em cheque”. Contra-
corrente.
SANTOS, J. S. “Questao social: particularidades no Brasil”, Cortez.
CHANG, H.-J. “Economia: modos de usar”, Portfolio-Penguin.
FURTADO, C. “Desenvolvimento e subdesenvolvimento”, Contraponto.
SINGER, P. “Curso de introducdo a economia politica”, Forense Universitaria.

O Now

CODIGO | GMEC 2039 |HISTORIA DA TECNOLOGIA CAR(‘:‘:L ';2';‘)““’* 30H

Tecnologia e ciéncia, evolucdo dos conceitos. O homem e o meio ambiente, tecnologia apro-
priada. Tecnologia pré-histérica. O calcolitico. A metalurgia. Tecnologia na antiguidade. A es-
cola de Alexandria. A Idade Média e os sistemas de producao, o artesanato. A Idade Moderna,
a manufatura. A energia e sua evolucdo. Revolugdo Industrial. A administragdo cientifica do
trabalho. Sistemas de transporte. A eletronica. Biotecnologia. Evolucdo e tecnologia. Sistema
econdmico. O século XIX. A industrializacdo no Brasil. A era tecnoldgica.
BIBLIOGRAFIA BASICA |
1. VARGAS, M., “Histdria da Técnica e da Tecnologia no Brasil”, Editora da UNESP.
2. FRAIOLI, L., “Histéria de la Tecnologia”, Editex.
3. VARGAS, M., “Para uma Filosofia da Tecnologia”, Alfa-Omega.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

DUSEK, V., “Filosofia da Tecnologia”, Loyola.

MORAIS, R. “Filosofia da Ciéncia e da Tecnologia”, Papirus.

OLIVA, A., “Filosofia da Ciéncia”, Jorge Zahar.

BAZZO, W. A., PEREIRA, L. T. V., “Ciéncia, Tecnologia e Sociedade e o Contexto da Edu-
cagdo Tecnoldgica”, Editora da UFSC.

Nou s
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8. ORDONEZ, J., “Ciéncia, Tecnologia e Historia”, F.C.E.

CARGA HORARIA

CODIGO | GDIB 2001 INGLES (4+0+0) 60H

Estudo e pratica de leitura em inglés, com base em géneros textuais de diferentes esferas de|

circulacdo, em especial, da esfera académica. Temas pertinentes a area da Engenharia. Consci-

entizagao acerca dos processos de leitura em L1 e L2. Géneros e tipos textuais. Niveis e estra-

tégias de leitura: predigao; skimming; scanning; leitura detalhada; palavras cognatas; inferéncia

contextual etc. Aspectos linguisticos: afixos; estrutura da oragdo; sintagmas nominais e verbais;

graus dos adjetivos e advérbios; tempos e formas verbais; verbos modais; imperativo; marca-

dores discursivos; referéncia contextual. Aquisicdo de vocabulario técnico.

1. MURPHY, R., “Basic Grammar in Use (with answers)”, 4.ed, Cambridge: CUP, 2017.

2. MURPHY, R,, “Grammar in Use Intermediate (with answers)”, 4.ed, Cambridge: CUP,
2018.

3. SOUZA, A.G.F,, “Leitura em Lingua Inglesa: Uma abordagem instrumental”, 2.ed, S3o
Paulo: Disal, 2010.

4. Cambridge Academic Content Dictionary. Cambridge: CUP, 2017.

5. Dicionario Oxford Escolar para Estudantes Brasileiros de Inglés. Oxford: OUP, 2018.

6. MCcCARTHY, M.; O'DELL, F., "Academic Vocabulary in Use (with answers)”, 2.ed, Cam-
bridge: CUP, 2016.

7. NUTTAL, C., “Teaching Reading Skills in a Foreign Language. London”, Macmillan,
2005.

8. SWAN, M., “Practical English Usage”, 4.ed, Oxford: OUP, 2017.

CARGA HORARIA

CODIGO | GDIB 2002 LIBRAS (2+0+0) 30H

Conceituacdo de Lingua de Sinais. Cultura e comunidade surda. O surdo e a surdez. Amparo
legal da educacdo inclusiva. No¢Ges de Linguistica aplicada a LIBRAS. Pratica de sinais.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. BRANDAO, F., “Dicionario llustrado de Libras”, Global.
2. PFEIFER, P., “Cronicas da Surdez”, Plexus.
3. Stainback, S.; Stainback, W., “Inclusdo: Um Guia para Educadores, Artmed.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR
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4, QUADROS, R. M., “Educacdo de Surdos: a Aquisicao da Linguagem”, Artmed.

Skliar, C. (org.), “A Surdez: um Olhar sobre as Diferencas, Mediacdo.

6. Mantoan, M. T. E. (org.), “A Integracdo de Pessoas com Deficiéncia: Contribui¢cdes
para uma Reflexdao sobre o Tema”, Memnon.

7. Feltrin, A. E., “Inclusdo Social na Escola: Quando a Pedagogia se Encontra com a Dife-
renca”, Paulinas.

8. QUADROS, R. M.; KARNOPP, L. B., “Lingua de Sinais Brasileira: Estudos Linguisticos”,
Artmed.

U

CODIGO | GPRO 1053 |METODOLOGIA CIENTIFICA CARgiI;(:I:SRIA 30H

Conceitos basicos de métodos cientificos, de trabalho e de pesquisa cientifica.
BIBLIOGRAFIA BASICA |
1. GIL, A.C, “Como Elaborar Projetos de Pesquisa”, Atlas.
2. CERVO, A. L. et al., “Metodologia Cientifica”, Pearson.
3. APPOLINARIO, F., “Metodologia da Ciéncia: Filosofia e Pratica da Pesquisa”, Cengage.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
. SEVERINO, A. J., "Metodologia do Trabalho Cientifico”, Cortez.
CASTRO, C. M., “Como Redigir e Apresentar um Trabalho Cientifico”, Pearson.
FERRAREZI JUNIOR, C., "Guia do Trabalho Cientifico", Contexto.
LAKATOS, E. M.; MARCONI, M. D., “Metodologia do Trabalho Cientifico”, Atlas.
BAZZO , W. A.; PEREIRA, L. T. V., “Introducdo a Engenharia”, Editora da UFSC.

® N o ;oA

CODIGO | GDIB 1045 | METODOS ESTATISTICOS CAR(iﬁ ';‘:';‘)‘R'A 60H

Técnicas de inferéncia paramétrica: distribuicdes amostrais, estimagao de parametros, testes|

de hipdteses. Principais técnicas de andlise multivariada: modelos de regressao, andlise de

componentes principais, andlise de agrupamentos. No¢Ges de processos estocasticos.

1. MONTGOMERY, D.C.; RUNGER, G.C. Estatistica Aplicada e Probabilidade para Engenhei-|
ros. 22 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2003.

2. HAIR, J. F., ANDERSON, R. E., TATHAM, R. L. & BLACK, W. C. Analise Multivariada de
Dados. 52 ed. Porto Alegre: Bookman, 2005.

3. HINES, W.W.; MONTGOMERY, D.C.; GOLDSMAN, D.M.; BORROR, C.M. Probabilidade e
Estatistica na Engenharia. 42 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2006.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4. MEYER, P. L., Probabilidade: AplicacGes a Estatistica. 22 ed. Rio de Janeiro: LTC, 1983.
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. SOCIOLOGIA DO CARGA HORARIA
CODIGO | GMEC 2046 AT (4+0+0) 60H

A crise estrutural do capital; O trabalho, a divisdo do trabalho e os trabalhadores; Processos
de trabalho, inovagdes organizacionais e tecnoldgicas; Reestruturagdo produtiva e neolibe-
ralismo; DimensOes da precarizacao estrutural do trabalho; Capitalismo de plataformas e a
precarizacdo: degradacao do trabalho digital e virtual; os desafios da organizacdo dos traba-
Ihadores.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. PINTO, G. A. “A organizagao do trabalho no século 20: taylorismo, fordismo e toyo-
tismo”, Expressao Popular.

2. ANTUNES, R. “Adeus ao trabalho? Ensaio sobre as metamorfoses e a centralidade do
mundo do trabalho”, Cortez.

3. SUNDARARAIJAN, A. "Economia compartilhada: o fim do emprego e a ascensao do ca-
pitalismo de multiddo", SENAC Sdo Paulo.

4. ANTUNES, R. “Os sentidos do trabalho”, Boitempo.

5. ANTUNES, R. “O caracol e sua concha: ensaios sobre a nova morfologia do trabalho”,
Boitempo.

6. ANTUNES, R.; BRAGA, R. “Infoproletarios: degradacdo real do trabalho virtual”, Boi-
tempo.

7. STANDING, G. "O precariado: a nova classe perigosa", Auténtica.

8. MARUANI, M. (Org.) "Trabalho, logo existo: perspectivas feministas", FGV Editora.

TECNOLOGIAS, HUMANI- | CARGA HORARIA
DADES E INDUSTRIA 4.0 (4+0+0)

CODIGO | GMEC 2041 60H

As dimensdes socioculturais e intersubjetivas da producdo do conhecimento; Definicdes e
concepgdes de ciéncia e tecnologia; Dinamica da ciéncia e da tecnologia no contexto social:
ciéncia, tecnologia, trabalho, agentes, organizacdes e redes; O advento das tecnociéncias e a
civilizacdo tecnoldgica; Tecnologia, poder e controle; Determinismo, otimismo e pessimismo
tecnolégicos; Desenvolvimento: tipologia, concepc¢des, a ideia de progresso, o dominio da
natureza e os aspectos socioespaciais; Definicdes e concepgdes de sistemas produtivos; In-
dustria 4.0: conceitos e fundamentos; Sistemas e redes de inovagao, cooperacao em pesquisa
e desenvolvimento autossustentdvel; Industria 4.0: globalizagdo e a crise da modernidade
nos sistemas produtivos; Industria 4.0: entre a critica a realidade, a racionalizacdo e aos va-
lores éticos e morais.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

1. SACOMANQ, J. B. et al. (Org.). “Industria 4.0: conceitos e fundamentos”, Blucher.

2. SCHWAB, K. "Aplicando a quarta revolugao industrial", Edipro.

3. CRARY, J. "Terra arrasada: além da era digital, rumo a um mundo pds-capitalista”,
Ubu.
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BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘

4, SANTOS M. M. D.; LEME, M. O.; STEVAN JUNIOR, S. L. "Industria 4.0: fundamentos,
perspectivas e aplicacdes", Erica.

5. MAGRANI, E. “Entre dados e robds: ética e privacidade na era da hiperconectividade”,
Arquipélago Editorial.

6. PIMENTEL, M.; FUKS, H. (Org.). “Sistemas colaborativos”, SBC/Elsevier.

7. FRASE, P. “Quatro futuros: a vida apds o capitalismo”, Autonomia Literaria.

8. CUPANI, A. “Filosofia da tecnologia: um convite”, Editora da UFSC.

- FUNDAMENTOS DE SEGU- | CARGA HORARIA
CODIGO | GPRO 1032 RANCA DO TRABALHO (2+0+0) 30H

Seguranca no trabalho: aspectos historicos e fundamentos. Normas regulamentadoras do MTE.

O papel do engenheiro de seguranca. Andlise estatistica de acidentes. Seguranca preventiva.

Planejamento da seguranca e saude ocupacional. Mecanismos de controle e sistemas de gestao|

da saude e seguranca no trabalho.

BIBLIOGRAFIA BASICA \
1. DRAGONI, J. F., “Seguranca, Satide e Meio Ambiente em Obras: Diretrizes Voltadas A
Gestdo Eficaz de Seguranca e Saude no Trabalho, Seguranca Patrimonial e Meio Ambi-
ente em Obras de Pequeno, Médio e Grande Porte”, Sdo Paulo: LTR, 2005.

2. GONCALVES, E. A., GONCALVES, J. A. A, “Seguranca E Saude No Trabalho Em 2.000 Per-
guntas E Respostas”, Sdo Paulo, 42 edicao, Editora LTR, 2010.

3. GONCALVES, E. A,, “Manual De Seguranca E Saude no Trabalho”, S3o Paulo: LTR, 2006.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR \
4, RODRIGUES, F. R., "Treinamento em Saude e Seguranca do Trabalho", Editora LTR,
20009.

5. ZOCCHIO, A., "Como Entender e Cumprir as ObrigacGes Pertinentes a Seguranca e Saude
no Trabalho", Edicdo: 22, Editora LTR, 2008.

6. TUFFI, M. S., PAGANO, S. C. R. S., “Legislacdo de Seguranca, Acidente do Trabalho e Sa-
ude do Trabalhador”, Edicdo: 62, Editora LTR, 2009.

7. MOTA, M. C. Z., "Psicologia Aplicada Em Seguranca Do Trabalho", LTR, 2007.

8. ARAUJO, G. M., "Legislagao de Seguranca e Saude No Trabalho", Vol. | - 72 Ed., Editora:
Gvc.

CODIGO | GPRO 1063 |PESQUISA OPERACIONAL | CAF‘E‘: g?‘;‘)‘“'A 60H

Introducado e Histdrico, Formulacdo de PPLs, Solucdo Gréfica, Teoria Simplex, Simplex Genera-
lizado, Formulagdo Matricial, Simplex Revisado, Dualidade, Dual Simplex e Pés-Otimizagdo. /|
ATIVIDADES PRATICAS: Modelagem, solucdo e andlise de PPLs no Excel® Solver com o auxilio
do computador.

BIBLIOGRAFIA BASICA
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1. ESTELLITA LINS, M. P.; CALOBA, G. M. Programacdo Linear: Com aplicacdes em teoria
dos jogos e Avaliacdo de Desempenho (Data Envelopment Analysis). Rio de Janeiro: In-
terciéncia, 2006.

2. Taha, Hamdy A. Pesquisa operacional. Pearson Education do Brasil, 2008. Obs: Disponi-
vel na Biblioteca Virtual Pearson.

3. HILLIER, Frederick S.; LIEBERMAN, Gerald J. Introducdo a pesquisa operacional. McGraw|
Hill Brasil, 2013.

4. BRONSON, R., Pesquisa Operacional. Colegao Schaum. Sao Paulo: McGraw-Hill, 1985.

CARGA HORARIA
(2+2+0)

60H

CODIGO | GPRO 1073 |PESQUISA OPERACIONAL II

EMENTA
Modelagem em Grafos. Introducdo a Programacdo Nao-Linear e Dindmica. Modelos de Filas.
Modelos de Estoque. Tépicos da Teoria de Decisao.
BIBLIOGRAFIA BASICA
1. ANDRADE, Eduardo L. de. Introducdo a Pesquisa Operacional- Métodos e Modelos para
Andlise de Decisao. Rio de Janeiro: LTC Editora, 1990.
2. BOAVENTURA NETO, P. O. Grafos — Teoria, Modelos e Algoritmos. Sdo Paulo: Editora
Edgard Bliincher Ltda., 1996.
3. BRONSON, R., Pesquisa Operacional. Colecdo Schaum. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 1985.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4, SZWARCFITER, Jayme L. Grafos e Algoritmos Computacionais. Rio de Janeiro: Edit. Cam-
pus, 1986.

5. PACCA E LUNA, Otimizacao Combinatéria e Programacao Linear, Ed. Campus.

6. WINSTON E ALBRIGHT, Practical Management Sciences, Duxbury, 1998.

TOPICOS ESPECIAIS EM | CARGA HORARIA
CIENCIAS HUMANAS | (4 +0 +0)

CODIGO | GMEC 2042 60H

Ementa livre para aprofundar contelddos tedricos e praticos na area de ciéncias humanas.

BIBLIOGRAFIA BASICA
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de ciéncias humanas.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de ciéncias humanas.

TOPICOS ESPECIAIS EM | CARGA HORARIA

CODIGO | GMEC 2043 | \encias HUMANAS I (4+0+0)

60H
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Ementa livre para aprofundar conteudos tedricos e praticos na area de ciéncias humanas.

BIBLIOGRAFIA BASICA |

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de ciéncias humanas.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR ‘
Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de ciéncias humanas.

TOPICOS ESPECIAIS EM )
CODIGO | GMEC 2047 CIENCIAS SOCIAIS CARaAJr SS'E?R'A 60H
APLICADAS |

Ementa livre para aprofundar conteudos tedricos e praticos na area de ciéncias sociais.

BIBLIOGRAFIA BASICA

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de ciéncias sociais.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de ciéncias sociais.

TOPICOS ESPECIAIS EM )
CODIGO | GMEC 2048 | CIENCIAS SOCIAIS APLl- | CARGAHORARIA |- o
CADAS II (4+05:0)

Ementa livre para aprofundar contelddos tedricos e praticos na area de ciéncias sociais.

BIBLIOGRAFIA BASICA

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na drea de ciéncias sociais.
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

Bibliografia livre para aprofundar os conteudos tedricos na area de ciéncias sociais.
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ANEXO V — ESTATUTO DO CEFET/RJ

Ministério da Educacio

GABINETE DO MINISTRO
PORTARIA N° 3.796, DE 1° DE NOVEMEBRO DE 2005

O MINISTRO DE ESTADO DA EDUCACAO, wando da competéncia que The
foi delegada pelo Decreto n° 4.504, de 09 de dezembro de 2002, e tendo em vista o
contido no Processo n° 23000.017984/2005- 86, resolve:

Art 1°  Aprovar o Estatuto do Centro Federal de Educagio Tecnologica Celso
Suckow da Fonseca — RJ.

Art 2° Esta Portaria entra em vigor na data de sua publicagdo.

FERNANDO HADDAD

ANEXO

ESTATUTO DO CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA
CELSO SUCKOW DA FONSECA - RJ

CAPITULO1I
DA NATUREZA E DAS FINALIDADES

Art.12 O Centro Federal de Educagiio Tecnoldgica Celso Suckow da Fonseca —
CEFET/RJ, com sede na cidade do Rio de Janeiro ¢ atuagiio em todo o Estado do Rio de
Janeiro, criado pela Lei if 6.545, de 30 de junho de 1978, alterada pela Lei i 8.711, de
28 de setembro de 1993, e pela Lei n* 8948, de 08 de dezembro de 1994,
regulamentada pelo Decreto n® 5.224, de 1° de outubro de 2004, pertencente ao Sistema
Federal de Ensino, conforme Decreto n® 5.225, de 1° de outubro de 2004, ¢ autarquia de
regime especial, vinculada ao Mmstério da Educagfio, detendo autonomia
administrativa, patrimonial, financeira, didatico-pedagogica e disciplinar.

§12 O CEFET/RIJ ¢ instituigio especializada na oferta de educagio tecnologica,
nos diferentes niveis ¢ modalidades de ensino, com atuagdio prioritiria na 4arca
tecnoldgica.

§2% O CEFET/RJ rege-se pelos atos normativos mencionados no capui deste
artigo, por seu estatuto e regimento e pela legislagdo em vigor.

§3% O CEFET/RJ é supervisionado pela Secretaria de Educagdio Profissional e
Teenolégica do Ministério da Educagio.

Art.22 O CEFET/RJ tem por finalidade formar e qualificar profissionais no
ambito da educagiio tecnologica, nos diferentes niveis e modalidades de ensino, para os
diversos setores da cconomia, bem como realizar pesquisa aplicada ¢ promover o
desenvolvimento tecnolégico de novos processos, produtos e servigos, em estreita
articulagdo com os setores produtivos e a sociedade, especialmente de abrangéncia local

¢ regional, oferecendo mecanismos para a educagio continuada.
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CAIfiTULo I
DAS CARACTERISTICAS E OBJETIVOS

Art32 O CEFET/R], observada a finalidade definida no art.2% tem como
caracteristicas basicas:

1. oferta de educagio tecnologica, levando em conta o avango do conhecimento
tecnologico e a incorporagdio crescente de novos métodos e processos de produglio e
distribuicio de bens e servigos;

IL. atuagfio prioritaria na area tecnologica, nos diversos setores da economia;

III. conjugagfo, no ensino, da teoria com a pratica;

IV. articulagdo verticalizada ¢ integragio da educagdo tecnologica aos diferentes
niveis e modalidades de ensino, ao trabalho, 4 ciéncia e a tecnologia;

V.oferta de ensino superior de graduagio e de pos-graduacio na area
tecnologica;

VI oferta de formago especializada em todos os niveis de ensino, levando em
consideragiio as tendéncias do setor produtivo ¢ do desenvolvimento tecnoldgico,

VII. realizagio de pesquisas aplicadas e prestagio de servigos;

VIIL desenvolvimento da atividade docente, abrangendo os diferentes niveis e
modalidades de ensino, observada a qualificagio exigida em cada caso;,

IX. utilizagdo compartilhada dos laboratorios ¢ dos recursos humanos pelos
diferentes niveis e modalidades de ensino;

X. desenvolvimento do processo educacional que favoreca, de modo
permanente, a transformagio do conhecimento em bens e servigos, em beneficio da
sociedade;

XL estrutura organizacional flexivel, racional ¢ adequada as suas peculiaridades
¢ objetivos;

XII. integragdo das agdes educacionais com as expectativas da sociedade e as
tendéncias do setor produtivo.

Paragrafo tmico. Verificado o interesse social e as demandas de ambito local e
regional, podera o CEFET/RJ, mediante autorizagio do Ministério da Educagio, ofertar
0s cursos previstos no inciso V fora da area tecnoldgica.

Art4® O CEFET/RJ, observadas a finalidade e as caracteristicas bdasicas
definidas nos arts. 22 e 32, tem por objetivos:

1. ministrar cursos de formagdo inicial ¢ continuada de trabalhadores, incluidos
a iniciagio, o aperfeicoamento ¢ a atualizagdio, em todos os niveis e modalidades de
ensino;

IL. ministrar educagio de jovens e adultos, contemplando os principios ¢ praticas
inerentes a educagfio profissional e tecnologica;

III. ministrar ensino médio, observada a demanda local ¢ regional ¢ as
estratégias de articulagdo com a educagao profissional técnica de nivel médio;

IV. ministrar educagfio profissional técnica de nivel médio, de forma articulada
com o ensino médio, destinada a proporcionar habilitagfio profissional para os diferentes
setores da economia;

V. ministrar ensino superior de graduagio e de pods-graduagio lato sensu e
stricto sensu, visando a formagio de profissionais e especialistas na area tecnologica,

VI ofertar educagdo continuada, por diferentes mecanismos, visando a
atualizagfio, ao aperfeicoamento e a especializagio de profissionais na area tecnologica;

VIL ministrar  cursos  de  licenciatura, bem como programas especiais de
formagdo pedagogica, nas areas cientifica e tecnoldgica;
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VIIL realizar pesquisas aplicadas, estimulando o desenvolvimento de solugdes
tecnologicas de forma criativa e estendendo seus beneficios 4 comunidade;

IX. estimular a produgio cultural, o empreendedorismo, o desenvolvimento
cientifico e tecnoldgico e o pensamento reflexivo;

X. estimular ¢ apoiar a geragdio de trabalho e renda, especialmente a partir de
processos de autogestfio, identificados com os potenciais de desenvolvimento local e
regional;

X1 promover a integragio com a comunidade, contribuindo para o seu
desenvolvimento ¢ melhoria da qualidade de vida, mediante agdes interativas que
concorram para a transferéncia e aprimoramento dos beneficios e conquistas auferidos
na atividade acad@mica e na pesquisa aplicada.

CAPITULO 11
DA ESTRUTURA ORGANIZACIONAL

Seciio Unica
Da Estrutura Basica

Art.5° Sio principios norteadores da organizagdo do CEFET/RU:

1. manutengdo da unidade de administragfio ¢ patriménio;

II. flexibilidade de ensino, pesquisa e extensfo ajustavel as condigdes
circunstanciais da vida socioeconémica da comunidade, tais como mercado de trabalho,
mao-de-obra;

III. estrutura orginica que lhe permita manter-se fiel aos principios
fundamentais de plangjamento, coordenagdo, descentralizagio pela delegagio de
competéncia e o indispensavel controle;

IV. desenvolvimento de educagfio continuada, integrando nivel médio e
superior, através da oferta de cursos, projetos ¢ programas no ambito de ensino,
pesquisa e extensio.

Att. 6° A estrutura do CEFET/RJ compreende:

1. orgdo colegiado: Conselho Diretor
II.  6rgdos executivos:
a) Diretoria-Geral;
1. Vice-Diretoria-Geral;
2. Assessorias Especiais;
3. Gabinete.
b) Diretorias de Unidades de Ensino:
¢) Diretorias Sistémicas:
1. Diretoria de Administragdo e Planejamento;
2. Diretoria de Ensino;,
3. Diretoria de Pesquisa ¢ Pos-Graduagio;
4. Diretoria de Extensio;
5. Diretoria de Gestdo Estratégica.
III. 6rgdo de controle: Auditoria Interna

Paragrafo umico. O detalhamento da estrutura operacional do CEFET/RI, bem
como as competéncias das unidades e as atribuigdes de seus dirigentes serdo
estabelecidos em Regimento Geral, aprovado pelo Ministério da Educaco.
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Art.7¢ A administragio superior do CEFET/RJ terd como orgio executivo a
Diretoria-Geral e como 6rgio deliberativo e consultivo o Conselho Diretor.

Subsecio [
Do Conselho Diretor

Art.8 O Conselho Diretor é integrado por membros e respectivos suplentes,
todos nomeados pelo Ministro de Estado da Educagio, sendo:

1. o Diretor-Geral do CEFET/RJ, na qualidade de membro natos,

II.  um representante do Ministério da Educagio;

III. um representante da Federagfo da Industria do Estado do Rio de Janeiro,

IV. um representante da Federagiio do Comércio do Estado do Rio de Janeiro;

V. um representante da Federagdo da Agricultura do Estado do Rio de Janeiro;

VI um representante dos ex-alunos do CEFET/RJ;

VII. um representante do corpo discente do CEFET/RI;

VIIL. um representante dos servidores técnico-administrativos do CEFET/RJ;

IX. dezesseis representantes do corpo docente do CEFET/RJ, conforme art. 56
da Lein®9.394, de 20 de dezembro de 1996.

§12 O representante do Ministério da Educagiio sera indicado pela Secretaria de
Educagio Profissional ¢ Tecnolégica.

§22 As Federagdes da Industria, do Comércio e da Agricultura do Estado do Rio
de Janeiro indicardo seus representantes e respectivos suplentes.

§3% A Associagio dos FEx-Alunos indicara seu representante e respectivo

suplente.

§4% Os representantes do CEFET/RJ e seus respectivos suplentes serfio eleitos
como disposto no Regimento Geral.

§5% A Presidéncia do Conselho Diretor sera exercida pelo Diretor-Geral, que
tera o voto nominal e o de qualidade.

§6° E vedada a nomeaciio de servidores da Instituicio como representantes das
Federagdes ¢ do Ministério da Educagio.

§7° Caso necessario, devero ser eleitos novos representantes docentes para
suplementar o quantitativo previsto no inciso IX deste artigo, de forma a garantir o
percentual de 70% (setenta por cento) de membros docentes na composigdo do
Conselho Diretor, de acordo com o estabelecido pelo art. 56 da Lei n® 9.394/96.

Art.92 O mandato dos membros do Conselho Diretor serd de 4 (quatro) anos.
§12 E permitida uma tnica recondugfio sucessiva de mandato.

§22 Ocorrendo o afastamento definitivo de qualquer dos membros do Conselho
Diretor, assumirda o respectivo suplente, para a complementagio do mandato
originalmente estabelecido.

§3% Na hipotese prevista no § 2% serd escolhido novo suplente para a
complementacdo do mandato original.

Art.10. Ao Conselho Diretor compete:
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1. homologar a politica geral apresentada pela Diregdo-Geral nos planos
administrativo, econdmico-financeiro e de ensino, pesquisa e extensfio, por meio de
resolucdes;

II. submeter a aprovagdo do Ministério da Educagio a proposta de alteragio do
Estatuto ou do Regimento Geral;

ITI. acompanhar a execugdo orgamentaria anual;

IV. fiscalizar a execugdo do orcamento-programa do CEFET/RJ, autorizar-lhe
alteragdes na forma da lei e acompanhar o balango fisico anual e dos wvalores
patrimoniais do CEFET/RIJ,

V. apreciar as contas do Diretor-Geral, emitindo parecer conclusivo sobre a
propriedade ¢ regularidade dos registros contdbeis, dos fatos econdmico-financeiros e
da execugio orgamentaria da receita ¢ da despesa;

VL deliberar sobre valores de contribuigdes e emolumentos a serem cobrados
pelo CEFET/RI, em fungio de servigos prestados, observada a legislacio pertinente;,

VIIL autorizar a aquisigio ¢ deliberar sobre a alienagdo de bens imoveis pelo
CEFET/RIJ;

VIIL. deflagrar o processo de escolha, pela comunidade escolar, do nome a ser
indicado ao Ministro de Estado da Educagio, para o cargo de Diretor-Geral,

IX. aprovar a concessdo de graus, titulos e outras dignidades;

X. deliberar sobre a criagdo de novos cursos, observada a legislagio vigente;

X1 autorizar, mediante proposta da Diregdo-Geral, a contratagdo, concessfo
onerosa ou parcerias em eventuais areas rurais e infra-estruturas, mantidas a finalidade
institucional ¢ em estrita consonancia com a legislacio ambiental, sanitaria, trabalhista e
das licitages;

XII. deliberar sobre outros assuntos de interesse do CEFET/RJ levados a sua
apreciagiio pelo Presidente do Conselho.

Subsecio 11
Da Diretoria-Geral

Art.11. O CEFET/RIJ sera dirigido pelo Diretor-Geral, nomeado na forma da
legislagdo em vigor, para um mandato de quatro anos, contados da data da posse,
permitida uma recondugio.

Paragrafo tnico. O ato de nomeagdo a que se refere o caput levara em
consideragdo a indicagdo feita pela comunidade escolar, mediante processo eletivo, nos
termos da legislagfo vigente.

Art.12. O Vice-Diretor-Geral substituira o Diretor-Geral nos seus impedimentos
legais e eventuais e serd o responsavel por acompanhar, coordenar, integrar e
supervisionar as agdes comuns, bem como promover a articulagio entre as Unidades de
Ensino.

Art.13. Nas filtas ou impedimentos do Diretor-Geral ¢ do Vice-Diretor-Geral,
suas fungBes serdio exercidas pelo Diretor de Ensino.

Art.14. Ao Gabinete compete:

1. assistir o Diretor-Geral, Vice-Diretor ¢ Assessorias em suas representagdes
politica e social;

IL preparar e encaminhar expediente do Diretor-Geral, Vice-Diretor-Geral e
Assessorias;
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III. manter atualizada e controlar o registro de documentagio do Diretor- Geral,
Vice-Diretor-Geral e Assessorias;
IV. encaminhar os procedimentos administrativos da Diretoria- Geral.

Art.15.  As Assessorias Fspeciais compete desenvolver trabalhos e assisténcia
relacionados a assuntos especificos definidos pelo Diretor-Geral e de interesse do
CEFET/RI.

Art.16.  Pelo menos duas assessorias especiais deverdo ser obrigatérias no
ambito do CEFET/RJ, conforme descrito a seguir:

1. Assessoria Juridica, a qual compete desenvolver trabalhos e assisténcia
relacionados a assuntos de natureza juridica definidos pelo Diretor-Geral e de interesse
do CEFET/RI,

II. Assessoria de Desenvolvimento Institucional, a qual compete desenvolver
trabalhos e assisténcia relacionados a articulagio com o mundo do trabalho, no que
tange as atividades de ensino, pesquisa e extens3o.

Subsecio I11
Das Diretorias das Unidades de Ensino

Art.17.  As Unidades de Ensino estio subordinadas ao Diretor-Geral do
CEFET/RJ ¢ tém a finalidade de promover atividades de ensino, pesquisa ¢ extensio,
nos termos do Regimento Geral do CEFET/RJ.

Pardgrafo tnico. As Unidades de Ensino serfio administradas por um Diretor e
seu funcionamento sera disciplinado em Regimento proprio.

Subsec¢iao IV
Da Diretoria de Administracio e Planejamento

Art.18. A Diretoria de Administragio e Planejamento, exercida por um Diretor
nomeado pelo Diretor-Geral, é o orglo encarregado de prover e executar as atividades
relacionadas com a administragio, gestio de pessoal e planejamento orcamentirio do
CEFET/RJ ¢ sua execugio financeira e contabil.

Subsecio V
Da Diretoria de Ensino

Art.19. A Diretoria de Ensino, dirigida por um Diretor nomeado pelo Diretor-
Geral, ¢ o orgdo responsavel pela coordenagio, plangjamento, avaliagao e controle das
atividades de apoio e desenvolvimento do ensino do CEFET/RJ, devendo estar em
consonancia com as diretrizes da Diretoria de Pesquisa ¢ Pés-Graduagio ¢ Diretoria de
Extensao.

Subsec¢ao VI
Da Diretoria de Pesquisa e Pos-Graduacio

Art20. A Diretoria de Pesquisa e Pos-Graduagio, dirigida por um Diretor
nomeado pelo Diretor-Geral, ¢ o 6rgdo responsavel pela coordenagdo, planejamento,
avaliagio e controle das atividades de apoio e desenvolvimento ¢ pesquisa ¢ do ensino
de pés-graduagdo do CEFET/RJ, devendo estar em consonancia com as diretrizes da
Diretoria de Ensino e da Diretoria de Extensdo.
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Subsecio VII
Da Diretoria de Extensiao

Art21. A Diretoria de Extensfio, dirigida por um Diretor nomeado pelo Diretor-
Geral, ¢ o orgdo responsavel pela coordenagio, plancjamento, avaliagdo e controle das
atividades de apoio e desenvolvimento da extensdo do CEFET/RI, devendo estar em
consondncia com as diretrizes da Diretoria de Ensino e Diretoria de Pesquisa e Pds-
Graduagéo.

Subsec¢ao VIII
Da Diretoria de Gestio Estratégica

Art22. A Diretoria de Gestdo Estratégica, dirigida por um Diretor nomeado
pelo Diretor-Geral, é o Orgéo responsavel pela coordenagio da elaboragdo do Plano de
Desenvolvimento Institucional, acompanhamento da execugdo dos planos e projetos e
formecimento oficial das informagdes sobre o desempenho do CEFET/RJ.

Subsecio IX
Da Auditoria Interna

Art23. A Auditoria Interna, vinculada ao Conselho Diretor do CEFET/RI, é o
orgio responsavel por fortalecer a gestio e racionalizar as agdes de controle, bem como
prestar apoio, no 4mbito do CEFET/RJ, aos Orgfos do Sistema de Controle Interno do
Poder Executivo Federal e ao Tribunal de Contas da Umifio, respeitada a legislagio
pertinente.

Art.24. A Auditoria Interna compete:

1. acompanhar o cumprimento das metas do Plano de Desenvolvimento
Institucional;

II. wverificar o desempenho da gestdo da instituigho, visando comprovar a
legalidade e a legitimidade dos atos;

III. examinar e emitir parecer prévio sobre a prestagio de contas anual da
institui¢o e tomada de contas especiais;

IV. elaborar o plano anual de atividades de auditoria intema do exercicio
seguinte, bem como o relatério anual de atividades de auditoria interna, a serem
encaminhados ao Conselho Diretor.

CAPITULO IV
DA ORGANIZACAO DIDATICA

Art.25. A Organizagio Diddtica refere-se a maneira pela qual serfio dispostos os
cursos do CEFET/RI, dentro do principio de integragdo dos niveis ¢ modalidades de
ensino por ele ministrado.

Pardgrafo tUnico. A integragio far-se-d4 pela ordenagdio e seqiiéncia verticais,
considerando-se que os profissionais de nivel superior, qualificados pela Instituigdo,
tenham no curso do ensino médio, ou correspondente curso da educaciio profissional de
nivel técnico, a base de sua sustentagfo.
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CAPITULO V
DA COMUNIDADE ESCOLAR

Art.26. A comunidade escolar do CEFET/RJ é composta dos corpos docente,
discente e técnico-administrativo.

Paragrafo tnico. Os direitos e deveres, formas de admisséo e regime de trabalho,
dentre outros itens referentes a gestdo de pessoal serfio discriminados no Regimento
Geral ¢ em atos do Diretor-Geral do CEFET/RI, observada a legislagio vigente.

Secio [
Do Corpo Docente

Art.27. O regime juridico do corpo docente serd o determinado pela legislagio
vigente, relativa aos servidores publicos federais, no que couber.

§12 Observar-se-4 a legislagio aplicéavel as modalidades de regime de trabalho.

§22 As horas de trabalho a que estejam obrigados os docentes compreendem

todas as atividades de ensino, pesquisa, extenso ¢ de administragfo.

Secio I1
Do Corpo Discente

Art.28. O corpo discente do Centro sera constituido por alunos regulares e por
alunos especiais.

§12 Sio alunos regulares os matriculados nos cursos de educagio superior, de
ensino médio ¢ de educagdo profissional nos diferentes niveis, com direito ao respectivo
diploma, apds o cumprimento integral do curriculo.

§2% Sio alunos especiais, com direito a certificado apos a conclusdo do curso, os
que se matriculam em cursos amparados pela legislagdo em vigor.

Se¢ao III
Do Corpo Técnico-Administrativo

Art.29. O regime juridico do pessoal técnico-administrativo serd o determinado
pela legislagiio vigente, relativa aos servidores ptblicos federais, no que couber.

CAPITULO VI
DO REGIME DISCIPLINAR

Art30. O regime disciplinar do corpo docente e do pessoal técnico-
administrativo do CEFET/RJ serd o definido em ILei e, no que couber, o constante no
Regimento Geral.

Art31. O regime disciplinar do corpo discente serd o estabelecido em
Regulamento préprio aprovado pelo Conselho Diretor, observada a legislagdo vigente.

237



CAPiTULO Vil
DA ORDEM ECONOMICA E FINANCEIRA

Secéio [
Do Patriménio

Art.32. O patriménio do CEFET/RI € constituido por:

1. instalagdes, iméveis e equipamentos que constituem os bens patrimoniais;
II.  bens e direitos adquiridos ou que vier a adquirir.

Art33. O CEFET/R] podera adquirir bens moveis, iméveis ¢ valores,
independentemente de autorizaciio, observada a legislagdo pertinente.

Art34. O patriménio do CEFET/RI constara de cadastro geral, com as
alteragBes devidamente anotadas.

Secao I1
Do Regime Financeiro

Art.35. Os recursos financeiros do CEFET/RJ serfio provenientes de:

1. dotagBes que lhe forem anualmente consignadas no Orgamento da Unido,

II.  doagdes, auxilios ¢ subvengdes que lhe venham a ser feitas ou concedidas
pela Unifo, Estado ou Municipio, ou por qualquer entidade publica ou privada;

III. remuneragdo de servigos prestados a entidades publicas ou particulares,
mediante convénio ou contratos especificos;

IV. valores de contribuigdes e emolumentos por servigos prestados que forem
fixados pelo Conselho Dirctor, com observancia da legislagio especifica sobre a
matéria;

V. resultado das operagdes de crédito e juros bancarios;

VI receitas eventuais;

VII. alienagdo de bens moveis e imoveis.

Pardgrafo unico. A expansdo ¢ manutengio do CEFET/RJ serfio asseguradas
basicamente por recursos consignados anualmente pela Unido.

CAPITULO VIII
DAS DISPOSICOES GERAIS E TRANSITORIAS

Art.36. O detalhamento do Quadro Demonstrativo dos Cargos de Diregdo — CD
¢ das FungBes Gratificadas — FG do CEFET/RJ sera aprovado por meio de portaria do
Ministro de Estado da Educacfo.

8§12 A consolidagio da nova estrutura de Cargos de Diregiio e Fungdes
Gratificadas no CEFET/RJ depende de prévia alteragio dos quantitativos fixados na
forma do Decreto n® 4310, de 23 de julho de 2002.

§2° Caberd ao Ministério da Educagiio disciplinar o processo de destinagio de
novos Cargos de Diregdo e Fungdes Gratificadas ao CEFET/RI, observando-se as
seguintes diretrizes:

1. a destinagdo de Cargos de Diregdo e Fungdes Gratificadas a Unidades de
Ensino descentralizadas sera efetivada apenas por ocasifio de sua efetiva implantagio;
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ANEXO V - CURRICULARIZACAO DA EXTENSAO

A5,
A
b
MIMNISTERIO DA EDUCACAD
SECRETARIA DE EDUCACAD PROFISSIONAL E TECNOLOGICA
CENTRO FEDERAL DE EDUCACAD TECNOLOGICA CELSD SUCKOW DA FONSECA
COMNSELHO DE ENSING, PESQUISA E EXTENSAD

RESOLUCAO CEPE/CEFET-RJ N.° 01, DE 16 DE MARCO DE 2023

0 PRESIDENTE DO CONSELHO DE ENSING, PESQUISA E EXTENSAD DO CENTRO
FEDERAL DE EDUCACAQ TECNOLOGICA CELSO SUCKOW DA FONSECA, no uso de suas
atribuicdes, e em obediéncia & deliberacio do CEPE, em sua 1? Sessdo Ordindria, realizada em 16 de
marco de 2023, considerando :

— 0 principio da indissociabilidade entre ensino, pesquisa e extensio, previsto no artigo 207 da
Constituicdo Federal de 1988;

— o principio estatutdrio norteador da organizacio do Cefet/R], que trata da flexibilidade do ensino,
pesquisa e extensio ajustivel “as condigdes circunstanciais da vida socioecondmica da comunidade, tais
como mercado de trabalho, mao-de-obra (Art. 50, Inciso 11 da Portaria No. 3.796, de 1o, de novembro
de 2003);

— o conceito de Extensdo Universitdria, instituido no I Encontro Nacional de Prd-Reitores de Extensio
das Universidades Piblicas Brasileiras, em 1987, e ratificado pelo Plano Nacional de Extensio
Universitdria (RENEX, 20012);

— a concepgao de curriculo estabelecida na Lei n® 9.394/96 (LDEB); — a estratégia 7 da Meta 12 do
Plano Nacional de Educacio 2014-2024 (Lei n* 13.00572014); — a Resolucho CNE/CESn® T, de 18 de
dezembro de 2018; e — a Resolucdo CNEACES n® 1, de 29 de dezembro de 2020.

RESOLVE:

Art. 1* - Aprovar as diretrizes para curricularizacio da extensio no ensino superior.
Art. 27 - Esta resolugao entra em vigor na data de sua assinatura.

Assinado de fo digital
GISELE MARIA RIBEIRO cist maRA REERE.

VIEIRA:57079200768 . MEllAsarazxares

Dadct: 70330020 VERST QAT
GISELE MARIA RIBEIRO VIEIRA
Presidente do Conselho de Ensino, Pesquisa ¢ Extensio
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Capitulo I DAS ORIENTA C-'C-' PEDAGOGICAS E ADMINISTRATIVAS

Il — Projeto d a acho de cardter educativo, social, cultural, eientifleo, tecnoldgico on de inovacao
tepnolirica, com objetive especifleo e prazo determinado, vineulada ou nito & um programa.

II1 — Curso de extensio 4 um conjunto articulado de atividades pedagdgicas, de cardter tedrico
ajon pritico, nas modalidades presencial o/ou 4 distincia, seja para a formacio continoada,
aperfeicoamento o disseminacao de eonhecimento, planejada, organizada e avaliada de maodo
sistermiition, omn carga horiria minima de 2 (duas) bhoras e eritérios de avaliacio definidos.

IV — Ewvento & a acho de curta duracao que implica na apresentacio efon exibigio pablica, 1ivre
o coan clienteln especifica do conhecimento o prodoto enltaral, artfstion, ceportivo, clentifloos e
teenolamico dosenyvolvide, consarvdo oo recombecido pala Universidade,

v Prestagio de servico refers-se ao estude e 4 solucaon de prohlemas dos meios profissional
o social e oao desenvalvimento de novas abordagens pedagéeicas o de pesguisa, bem como &
transferémeia de conhecimentos e tecnologia i sociedade.

Art. 52  Pama fins de curricularizacio, a Extensio deverd ser insorida ne Projewo Pedapdrics dos
Cursos {PPOs) de praduagio do Cefet,/ 1L, optando-se por wma composicio das seguintes modalidades:

I dizsciplina com especificacan axplicita de carga hordria da componente curricular extensio-
nista;

Il — componente curricular extensionista; e
I — atividade extensionista de curta duracio.

§ 1% A modalidade deflnida no inciso 1 do caput £ caracterizwda por um elemento curricular que
apresenta obrigatoriamente carga bordria tedrica efou pratiea de ensine o contempla ativida-
des extensionistas invegradas, contabllizando também earga hordria para o curricnlarzacio da
axbansan.

§ 29 A modalidade definida no inciso 11 do eaput & caractarizada por elamento curricular pura-
mente axtensionista que se insore em ouma das atividades de extensao definidas nos incksos 1, 11,
I e W do Art. 4%

§ 3 A modalidade definida no Inciso [11 o eaput & caracterizada por elemento curricular pu-
raments extensionista que se insere nas atividades de extensao definidas no inciso IV do Art.
o

§ 49 Todas as modalidades definidas no eaput deverio proporeionar a participacao do disconte
comd protagonista, ser pensante e agents ativo no processe de extensio universitaria.

§ 5% As atividades de extensio currieularizadas deverio estar de acordo com a regulamentagio de
extensan vipente no Cefot,/ ] a partir desta publicacio, sarantinde-ss, quando couber, scu devido
ragistro na Diretoria de Extonsio, e consequente inclusio da ecarga hordria devida no histdrico
ospolar do estadante.

CAPITULO III

DAS ORIENTACOES PEDAGOGICAS E
ADMINISTRATIVAS

Segio I

Dos componentes curriculares com destinagao de carga hordria de extensao

Art. 6% As trfis modalidades de curricularizacio da extensio propostas possibilitam o reconbecimento
e parga hordria extensionista. Estas estratégins dar-se-ao0 mediante o reconhecimento on insercio das
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If. Das atividodes de extensde oworicnorizadas iii

horas das atividades de extensio na carga horiria de componentes curriculares previstos no Projeto
Pedagdgico do Cuarso (PPC).

§ 1" O reponhecimento on a inclisio da carga hordina de extensio em componentes carriculares
cotnpeels aos respectives colegiados das coordenacdes de curso.

§ 2" O conjunto de ajustes curricularss propostos pelos colegiados das coordenagbes de carso,
atendendo & escolha das modalidades de implementacio da curricularizagio da extensao, deverd
constar na ntegralizagio currienlar do Projeto Pedagdgicos do Curso.

§ 3" Toadns a8 alteracies /ajustes relacionados & corrienlarizacio da extensio deverio constar nos
Programas das Disciplinas, nos Planos de Ensing @ no Projeto Pedagdgico do Curso.

Segao II
Das atividades de extensao curricularizadas

Art. 7% Todas as atividades de extensio listadas no Art. 49, quando curmienlarizacdas, deverio
ter suas componentes curriculares deseritas o aseritursdas noe respectivos cadastros da Diretoria de
Extensio, constando suas temedticas, atividacdes e eargas horirias extensionistas.

§ 1% Para validacio das atividades de extensio definidas na Unidade Corrienlar Especial de
Extensio, seri considerada a earga horiria constante no respectivo cettificado ou declaragio, de
acordo cotn as regras astabolocidas pola Diretoria de Extensio.

Segao I11

Do processo de implementagao da curricularizagao da extensao nos cursos

de Graduagao

Art. 8 Para fins de integralizacio do curso, seri exigido o cumprimento da carga hordria destinada
i extensao, nos termos do pardgrato Onoico do Are. 29,

Parigrafo dnice. A insercio da extensio no cwrricnlo do curso de graduagio implica reformea
curricnlar dos cursos, aser conduzida pelos seus Micleos Docentes Estruturantes, e posteriorments
avalinda e aprovada pelos respectives eolegindes, bom como o5 Consalbos de Unidade {Condep
o Compus) @ o Conselho de Ensine [Conen).

Segao 'V
Da implementagao @ manutengiao dos sistemas

Art. 92 0 Departamento de Teenologia da Informacio e Comunicacio [DTINF) serd o sstor
responsival por implementar as modificacies necessirias no Sistema de Informagies eepecifleado pela
Diretoria de Ensino, possibilitando a emissio automdtiea dos Historicos Escolares com os dados ne-
cessiirios sobre as respectivos detalhamentos de eada atividade de extensiao enmprida pelo discente de
cadda cursn, bem como a correspoiedente earga horiria extensionista compricda.
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ANEXO VII — CURSOS OFERECIDOS PELO CEFET/RJ

Tabela 1 — Cursos Técnicos de Nivel Médio oferecidos pelo Cefet/RJ (Atualizada em 2025 - 1°
semestre).

CURSO TEC- . Dura- Re-

Ambiente e Sa-

ude

Controle e Pro-

Cessos
ais

industri-

Gestdo e Nego-

cios

Enfermagem

Meteorologia

Automacao
dustrial

Eletronica

Eletrotécnica

Manutengao
Automotiva

Mecanica

Sistemas

In-

de

Energias Reno-

vaveis

Administracao

Integrado

Integrado

Integrado

Integrado
Subsequente
Integrado
Subsequente

Integrado

Integrado

Subsequente

Concomi-
tante

Subsequente

Integrado

Subsequente

3 anos

3 anos

3 anos

3 anos

3 anos

3 anos

2 anos

4 anos

2 anos

3 anos

3 anos

3 anos

2 anos

3 anos

2 anos

3 anos

3 anos

2 anos

Nova Igu-
acu
Mara-
cana

ltaguai

Maria da
Graga
Nova lgu-
acu
Mara-
cana
Mara-
cana
Mara-
cana
Mara-
cana
Maria da
Graca

ltaguai

Mara-
cana
Mara-
cana
Angra
dos Reis

Maria da
Graca

Mara-
cana
Nova Fri-
burgo
Mara-
cana

Anual

Anual

Anual

Anual

Anual

Anual

Sem.

Anual

Sem.

Anual

Anual

Anual

Sem.

Sem.

Sem.

Anual

Anual

Sem.

Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial

Presen-
cial

Presen-
cial
Presen-
cial
Presen-
cial
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Tabela 2 — Cursos de Graduagdo oferecidos pelo Cefet/RJ (Atualizada em 2025 - 12 semestre).

RSO DE GRADU-

Administracao

Ciéncia da Compu-
tacao
Engenharia
ental
Engenharia Civil
Engenharia de Ali-
mentos

Engenharia de
Computagao

Ambi-

Engenharia de Con-
trole e Automagdo

Engenharia de Pro-
dugdo

Engenharia de Tele-
comunicagdes

Engenharia Elétrica

Engenharia Eletro-

nica

Engenharia Meca-

nica

Engenharia Meta-

ldrgica

Fisica

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado
Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Bacharelado

Licenciatura

Bacharelado

8 sem
8 sem

8 sem

10 sem
10 sem

10 sem

10 sem

10 sem

10 sem
10 sem
10 sem

10 sem
10 sem

10 sem
10 sem
10 sem
10 sem
10 sem

10 sem
10 sem

10 sem

10 sem

10 sem

8 sem

8 sem
8 sem

Maracana 1998.1

Valenga 2015.1
Maracana 2012.2
Maracana 2016.2
Maracana 2007.2
Valenga 2014.1
Petrépolis 2014.1
Maracana A
Nova lgu- 5004,
acu

Maracana 1998.1
Nova Igu- 2005.2
agu

Itaguai 2015.1
Maracana 2015.1
Maracana 1979.1
Maracana 1979.1
Nova Fri- 2015.2
burgo

Angra 2016.1
Maracana 1979.1
Maracana 1979.1
Itaguai 2010.2
Angra dos 9013.2
Reis

Nova lgu- 5h14.1
agu

Angra dos 5, ¢ 4
Reis

Nova Fri- 2008.2
burgo

Petrépolis 2008.2
Maracana 2018.2

Presencial
Presencial

Presencial

Presencial
Presencial

Presencial

Presencial

Presencial

Presencial
Presencial
Presencial

Presencial

Semipresenc.

Presencial
Presencial
Presencial
Presencial
Presencial

Presencial
Presencial

Presencial

Presencial

Presencial

Presencial

Presencial
Presencial
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Tabela 3 — Cursos de Pés-Graduagdo oferecidos pelo Cefet/RJ (Atualizada em 2025 - 1° semes-
tre).

Programa de Pds-Graduagao Stricto Sensu Implantagao

Ciéncia da Computagdo — PPCIC

Area: Ciéncia da Computagdo (CAPES: Ciéncia da Compu- Mestrado 2016
tacdo)

Ciéncia, Tecnologia e Educagdo — PPCTE Mestrado 2010
Area: Ensino de Ciéncias e Matemética (CAPES: Ensino) Doutorado 2013

Desenvolvimento Regional e Sistemas Produtivos — PPDSP
Area: Gestdo de Sistemas Produtivos e Desenvolvimento

Regional (CAPES: Planejamento Urbano e Regional / De- HES TR AL
mografia)
Energia e Sociedade — PPGES
Area: Energia e Sociedade (CAPES: Interdisciplinar) HESTREE AL
. ~ . Mestrado
Engenharia de Producdo e Sistemas — PPPRO . 1992
i N (Antigo PPTEC)
Area: Engenharia de Produgdo (CAPES: Eng lll)
Doutorado 2016
Engenharia Elétrica — PPEEL
Area: Engenharia Elétrica (CAPES: Eng IV) RS e
Engenharia Mecénica e Tecnologia dos Materiais—PPEMM Mestrado 2008
Area: Engenharia Mecanica/Materiais (CAPES: Materiais)  Doutorado 2016
o , Mestrado 2015
Filosofia e Ensino — PPFEN Profissional
Area: Filosofia (CAPES: Filosofia) Doutorado Pro-
. 2025
fissional
Instrumentagdo e Otica Aplicada — PPGIO
Area: Engenharia Elétrica (CAPES: Eng IV) DRI e AU
Per.f,pectlvas Contemporaneas em Ensino — PPPCE (CAPES: Mestrado 2025
Ensino)
RelagBes Etnico-Raciais — PPRER Mestrado 2011

Area: Sociais e Humanidades (CAPES: Interdisciplinar)

246



ANEXO VIl - LISTA DE LABORATORIOS DA UNIDADE DE NOVA IGUAGU

SALAS LALHEATOHIOS LO0S DENBIOHE SIRE) il
BLOCO &  |CENTRO DE PROCESSAMENTO DE ALTS DESEMPENHD D0 MUPEM RAFAELLI OE CARWALHO COLTINHD 105 S8 g
HLOCO &  |LaBOEa TR DE CONTROLE MISEL ALVES GOLWES 154 100
HLOCO & |LaBiRaToR DE WACUINAS E ENERGIAS RENOWAYES GULHERME asalsRal D0 PRADD Chsib s 15148
ADOE LABRA TORD DE WECATRONICS E USTEWAS FLEXKEIS LU LANO San TOS CONSTAMTIN P TOPO LGS 5]
A LABORATORC DE PROCESSAMENTD DE SINAS (AERIEL MATOS ARMLLIO 16 S8
ADOE LABORA TORC DE FENOME O3S DE TRANSPORTE RAFAEL PRUDENCKD SACSA DILE 1101851
Al LABORATORIC DE HIDRALLICH E PHEURATICA LLAE LEONARDD DS SANTOS DE OLWVERA plird- i
AdlE LABORATORG DE REDES AAARG AREWEDD DE Lids TER S
Add LABCRA TR DE WE TROLOGI, DuALRA DEWAS) 100 S0
AZE LAE R TR DE ALTORACAD i DUSTRAL | LLAE CARLOS GOMES Sobl FaPaE W O JURIOR TEELE
AdE LABORATORC DE PROCESSD OE SOLORGEM ADAANE LOPES MOUGT 2185140
A0 LABORA TORIC DE CAECAC AN ROCOLFCO D0 Ll SOERAL 1130683
AddE LABORA TR DE LeSInaGER FARIO BE OLVERA CAMPOS I S00E
AT LABORATORC DE WETALOGRAF IS E TRATAMERTOS TERMIC S FAERICHD LOPES E SLVA 1 SEEE
A0k, LAERA ORI DE ENSMOS MECANCIS LI s WE DO RG-S OGRS A LR
AS0T LAERA TORD DE SISTEMAS AUTORO TRA0S E MAGLINAS ROTATIVAS PALLG FROBERTO FARLGS ALiNIOR e 18
A%0h LABO0A TOR DE TRAMEMESSLD DE DaOS THILCD DE sl ks, PR ECD 101 L5344
A3 LAERA ORI DE TELECORMUNICADTES NTO GONCALVES DE S0USA 1B FTEE
AdE LABORATORC DE ELETROMICH LLAT CARLORS FHEUERA HOGLUERA 1576140
Al1S LABORA TR DE FEICA | (AERIEL H LEMOS SANTIRGO L A4 iR
Adl LA B TR DE. FIEICA, [ WELLINGTON WALLACE WIEUEL MELS 1H1ES41
A9 LAEA TOR DE ALTORACLD N DUSTEAL 1 S TON DO SANTOS DE FREITAS 2 BT
A9 LGB TOR DE ELETRICS | CLEMAS MSE [ S E IS
Aga LAEA O DE ELETRICS i SGLTE kiR DOS SAMTOS fMD BDE 78] B
B30 LABORA TR DE QUM ICAEICUGGLA WELISSON Dw SILVA FERREIRA 161 3538
BiE LA B TR DE. WA TE WA TICA AR ELA DOS SANTOS MUNES 18R
HLOCO £ |LaBiRATOR DE ARTES [LABORART) AOMANG DE OLIVEIRA PURTADS 2150081
GLOCO ¢ |LABORATOD DE PESOQUISA B ENSIND OE CIENCIAS [LAMES) VRAANE ARRE L DE AMD RADE 141 E430
v LAEA TOR DE IOMLE | CHARLENE Ciliai FERTEEIRS, COSTA Rt
i ic] LAEA ORI DE IOMLE 1) HEELE CRISTING OOHE RN FOMSECA 1E 100
cam LABORA TORC DE SOFTWARE | ROSHARS SOARES GOMES COSTA 24150
A LaBA O DE SOFTWARE FRAROEOO HENMOUE BE FREITAS WAMS 108143
Chixs LABORA TR DE SOFTWARE Il HALMD FERMAKDES CUEDES 1EAE1S0
C3ar LGB TOR DE COMPUTAC RS APLC DA, FRAROEO0 EDUARDD ClRTO Fiokii
Lo LABA TOR DE PRATICAS DE ENFERGGEM FARIAMNE ESTEV RO BA MRS 1613811
[as LABA TOR DE PRATICAS DE ENFERGGEM FARIAMNE ESTEV RO BA MRS 1613811
[ors LABA TOR DE PRATICAS DE ENFERGGEM FARIAMNE ESTEV RO BA MRS 1613811
DatE  |LABORATORKD DE DESENHD FELIPE PMINHEIRD TEIXE 4 IHETES
SALAY NOCLEDS DF PESOUISH LO0E DENSDORE SRS e
ITULAR: L LCWANG SANTOS CORSTANTIR RAPTOPOULOS 150 ES08
BLOCO &  [NOCLED OF PESCLIESS EM WECATROMICS (MLEERN)
SUPLENTE: WALTENCIR D04 SARTOS ANDREDE 150 B
TITULSR: AR DIRER AISTING FMBEE| D MELLG 12
B NOCLED OF EMPREEND EDO A0 E TECHOLOGEAS SOCIARS (NETS)
SUPLENTE: JOSE AMDRE VL ad BOSS MELLD T E1EE
TITULSR: ALLASKD D04 SAKRTOS MONTENRD LN IGR FA UL AL
B3s NUCLED OF ENSING, GESTED E TECROILOGIES [GETED)
SUPLENTE: HERLAMNDER COSTA ALEGRE QA GAMA ARONSD 104888
TITULER: WLADRMIR HENIBOUES WOTTA 1136144
can NUCLED OF PESOUSS E EXTENSAD EMd ENCEMHARL, DE PRO0 UCED (MUPEP}
SUPLENTE: MARCLS WKICILS COUMNHO PARREIRAS 1HETI
TITULAR: WANDERLEY FREITAS LEMOS FaAEEED
C38  |NOCLED DE PESOUSA EM CIEMCAS APLICADS NUCAR
SUPLENTE: LUAKE D& COSTA PINTO LINS FRAGOS0 1E128E
SALAY DR e
E10& E SR 0 COAWORKRG LLWAE DA COSTA PINTO LiNS FRAGOSD 121288
NTULAR: THAGO OE JESUS ESTEVES 1A
Dol |SALA MULTRIDL
SUPLENTE: LUAKE D& COSTA PINTO LINS FRAGOS0 151288
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ANEXO VI — TABELA DE EQUIVALENCIA ENTRE O PPC ANTIGO E O NOVO

Para alunos ingressantes antes de 2026/01, a Tabela apresenta a equivaléncia entre as disciplinas

obrigatdrias cursadas no PPC antigo e as do PPC novo.

Atencdo: Como as disciplinas de “Tépicos Especiais” possuem ementa livre, adaptada para a oferta

especifica de um periodo, a equivaléncia delas precisara ser avaliada conforme demanda.

Tabela — Equivaléncia de disciplinas.

Acionamentos Elétricos

Acionamentos Elétricos

Administracao

Administracao

Algebra Linear

Algebra Linear

Automacao Industrial |

Automacao Industrial |

Automacao Industrial Il

Automacao Industrial Il

Banco de Dados

Banco de Dados

Calculo | Calculo |
Calculo Il Calculo I
Calculo 1l Calculo 1l
Calculo IV Calculo IV

Calculo Numérico

Calculo Numérico

Circuitos Elétricos

Circuitos Elétricos

Controle Linear |

Controle Linear |

Controle Linear Il

Controle Linear Il

Conversao de Energia

Conversao de Energia

Desenho Técnico

Desenho Mecanico

Economia Economia
Elementos de Maquinas Elementos de Maquinas |
Eletronica | Eletronica |
Eletrénica Il Eletronica Il

Engenharia de Métodos

Engenharia de Métodos e Processos

Engenharia do Meio Ambiente

Ciéncias do Ambiente

Estagio

Estagio Supervisionado

Estratégia de Organizacoes

Expressao Grafica

Expressdo Grafica

Fendmenos de Transporte

Fendmenos de Transporte

Fisica Experimental |

Fisica Experimental |

Fisica Experimental Il

Fisica Experimental I

Fisica Experimental Ill

Fisica Experimental Ill
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Fisica | Fisica |
Fisica Il Fisica Il
Fisica lll Fisica Ill

Fundamentos de Engenharia de Seguranca

Fundamentos de Engenharia de Seguranca

Hidraulica e Pneumatica

Hidraulica e Pneumatica

Humanidades e Ciéncias Sociais

Humanidades e Ciéncias Sociais

Informatica Industrial

Inglés Aplicada a Engenharia

Inglés

Instrumentacao Eletronica

Instrumentacao Eletronica

Introducdo a Engenharia

Introducdo a Engenharia de Controle e Automa-
cao

Maquinas de Fluxo

Maquinas de Fluxo |

Maquinas Térmicas

Maquinas Térmicas |

Maquinas Térmicas |

Maquinas Térmicas |

Mecanica dos Materiais

Mecanica dos Materiais |

Mecanica Técnica

Mecanica Técnica

Medidas Elétricas

Medidas Elétricas

Metodologia Cientifica

Metodologia Cientifica

Métodos Estatisticos

Métodos Estatisticos

Metrologia

Metrologia

Microprocessadores

Microprocessadores

Organizacao Industrial

Organizacao Industrial

Pesquisa Operacional |

Pesquisa Operacional |

Pesquisa Operacional Il

Pesquisa Operacional Il

Principio de Ciéncia dos Materiais

Ciéncia dos Materiais

Principios de Telecomunicacdo

Principios de Telecomunicacao

Probabilidade e Estatistica

Probabilidade e Estatistica

Processamento Digital de Sinais

Processamento Digital de Sinais

Processos de Fabricacao Mecanica

Processos de Fabricacao Mecanica |

Processos na Engenharia de Petréleo

Programacao |

Programacao Estruturada

Programacao Il

Programacao Orientada a Objetos

Projeto do Produto

Projeto do Produto Mecanico

Projeto Final |

Projeto Final |

Projeto Final Il

Projeto Final Il

Quimica

Quimica

Robotica

Robodtica |

Sistemas Digitais

Sistemas Digitais

Sistemas Dinamicos | ou Sistemas Dinamicos

Sistemas Dinamicos |

Sistemas Dinamicos Il

Sistemas Dinamicos Il

Sistemas Inteligentes

Sistemas Inteligentes

Sistemas Lineares

Sistemas Lineares

Tépicos Especiais em Automacao e Controle |

Topicos Especiais em Automacao e Controle Il

Toépicos Especiais em Automacao e Instrumenta-
cao |
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Toépicos Especiais em Automacao e Instrumenta-
cao ll

Topicos Especiais em Engenharia de Controle e
Automacao |

Topicos Especiais em Engenharia de Controle e
Automacao |l

Topicos Especiais em Engenharia de Controle e
Automacao lll

Tépicos Especiais em Fisica Moderna

Toépicos Especiais em Matematica |

Tépicos Especiais em Matematica Il

Topicos Especiais em Mecanica dos Materiais |

Tépicos Especiais em Mecanica dos Materiais Il

Toépicos Especiais em Mecanica dos Materiais Il

Toépicos Especiais em Modelagem Mecanica |

Topicos Especiais em Modelagem Mecanica |l

Topicos Especiais em Programacao

Topicos Especiais em Projetos Mecanicos |

Topicos Especiais em Projetos Mecanicos Il

Topicos Especiais em Sistemas Dinamicos

Tépicos Especiais em Sistemas Elétricos

Topicos Especiais em Sistemas Eletronicos e Di-
gitais |

Topicos Especiais em Sistemas Eletronicos e Di-
gitais Il

Toépicos Especiais em Sistemas Térmicos

Vibracoes

Vibracodes

Vibracdes e Diagndstico de Maquinas

Manutencdo e Diagnostico de Maquinas

Controle Digital

Geometria Analitica e Vetorial

Equacoes Diferenciais Ordinarias - EDO

Eletronica Il

Sistemas de Comunicacdes Analdgico e Digital

Arquitetura e Organizacdao de Computadores

Amplificadores Operacionais

Aprendizado de Maquina

Controle Nao-Linear

Controle Otimo

Modelagem Aplicada a Sistemas de Controle

Conversao de Energia ll

Desenvolvimento de Games

Dinamica Nao-Linear

Elementos de Maquinas Il

Eletronica Digital |

Eletrénica Digital Il

Eletronica de Poténcia

Energia Edlica

Engenharia de Software
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Estrutura de Dados

Filtros Adaptativos

Instalacoes Elétricas e Industriais

Introducdo a Manufatura Aditiva

Internet das Coisas

Sistemas Embarcados e Microcontroladores

Mecanica dos Materiais |l

Mecanismos

Métodos Matematicos Computacionais

Normalizacao e Confiabilidade

Processamento de Imagens

Processamento de Voz

Processamento Digital de Sinais I

Processos de Fabricacao Mecanica ll

Robotica ll

Sistemas Distribuidos

Sistemas Operacionais

Tarifacdo em Sistemas de Energia

Técnicas de CAD e CAM

Tépicos Especiais em Aprendizado de Maquina

Toépicos Especiais em Automacao |

Tépicos Especiais em Automacao I

Topicos Especiais em Computacao |

Tépicos Especiais em Computacao |l

Topicos Especiais em Controle |

Tépicos Especiais em Controle |l

Topicos Especiais em Instrumentacao |

Tépicos Especiais em Instrumentacao |l

Topicos Especiais em Mecatronica |

Tépicos Especiais em Mecatronica Il

Topicos Especiais em Processamento de Audio

Toépicos Especiais em Processamento de Ima-
gem

Toépicos Especiais em Processamento de Sinais

Topicos Especiais em Sistemas Inteligentes |

Topicos Especiais em Sistemas Inteligentes Il

Redes de Computadores

Visao Computacional

Economia Politica

Histoéria da Tecnologia

Libras

Sociologia do Trabalho

Tecnociéncias, Humanidades e Industria 4.0

Topicos Especiais em Ciéncias Humanas |

Tépicos Especiais em Ciéncias Humanas |l
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Tépicos Especiais em Ciéncias Sociais Aplicadas
|

Tépicos Especiais em Ciéncias Sociais Aplicadas
Il
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